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1. Uldine

- Enne tasakaalustuspingi kasutamist tuleb kasutusjuhend hoolikalt ldbi lugeda.

- Hoidke juhendit kindlas kohas edaspidiseks kasutamiseks.

- Véltige masina osade eemaldamist voi modifitseerimist, kuna see v&ib hadirida masina nduetekohast t66d.

- Arge kasutage puhastamiseks tugeva survega surudhku.
- Kasutage plastpaneelide v&i riiulite puhastamiseks alkoholi (VALTIGE LAHUSTEID SISALDAVAID VEDELIKKE).
- Enne ratta tasakaalustamise alustamist veenduge, et ratas on tugevalt adapterile lukustatud.

- Masina operaator ei tohiks kanda lotendavaid riideid. Veenduge, et tasakaalustuspingi t66 ajal ei viibiks selle

ldheduses korvalisi isikuid.

- Valtige tasakaalustusraskuste vdi muude esemete asetamist alusraamile, mis vdib hairida tasakaalustuspingi

nduetekohast t66d.

- Tasakaalustuspinki tohib kasutada ainult kdesolevas kasutusjuhendis kirjeldatud otstarbeks.
1.1. Tehnilised andmed

Max ratta mass : 65 kg

Vdimsus : 200 W

Toiteallikas: 220V, 50 Hz
Tasakaalustamistapsus : 1 g
Tasakaalustamiskiirus : 200 p/min
Mooteaeg : 8 s

Velje 1abimoot : 10~24" (256~610 mm)
Miratase t60 ajal : <70 dB

Netomass : 98 kg

1.2. Funktsioonid

Automaatne kauguse ja [abimdddu mé6tmine

Statistiline ja diinaamiline tasakaalustamine, ALU-programmid valu- vGi erikujuga velgedele
Enesediagnostika, lihtne veatuvastus

Kasutatav terasest ja alumiiniumist valuvelgedega

1.3. Tookeskkond

Temperatuur : 5~50 C
K&rgus : < 4000 m
Niiskus : < 85%

2. Masina kokkupanek

2.1. Lahtipakkimine

Pakkige lahti ja kontrollige, kas kdik osad on olemas.

2.2. Paigaldamine

eMasinat saab kasutada ainult tasasel pdrandal, vastasel juhul ei ole tulemused tapsed.

eMugava kasutamise tagamiseks jatke masina timber 5 ni vaba ruumi.

® Kinnitage masina pdhi kruvidega/poltidega pdranda kiilge.

2.3. Adapteri kinnitamine



Tasakaalustuspink on varustatud koonusekujulise adapteriga, mis on mdeldud keskmise auguga rataste
kinnitamiseks. (vt pilti allpool)

N 0
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2.4. Ratta kinnitamine
Puhastage ratas, eemaldage tasakaalustusraskused, kontrollige
rehviréhku. Valige kinnitusviis vastavalt ratta tiiibile.

.

2

Peavdll - ratas - Peavdll - sobiv koonus (suur ots sisekdljel)

sobiv koonus (vaike ots sisekdljel) - kiirkinnitusmutter - ratas - kiirkinnitusmutter

Tahelepanu! Ratta kinnitamisel voi eemaldamisel arge laske rattal liikuda, et valtida volli kriimustamist.

3. Juhtseadmed ja komponendid



. Digitaalne nait ,,a”, kaugus, sisekilje tasakaalutuse maar

. Digitaalne nait ,,b”, laius

. Digitaalne nait ,,d”, 1abimoot, valiskilje tasakaalutuse maar
. Digitaalne nait, sisekilje tasakaalutuse asukoht

. Digitaalne nait, valiskilje tasakaalutuse asukoht

. Modteseadme naidikuriba valimise asendi puhul

. M&oteseadme naidikuriba sisemise asendi puhul
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. Valitud tasakaalustusprogramm ,ALU”, saab valida jargmiste programmide vahel. (parast naitude ,a”, ,d” ja ,b”
sisestamist vajutage nuppu

»ALU”, et valida jargmiste programmide vahel)

DYN ."

Programm DYN (standardprogramm) — teras- vGi kergete valuvelgede tasakaalustamine kinnitatavate
raskustega



velje servale (vaikeprogramm).

Vajutage nuppu ,ALU”, et valida:

>
r
c

Programm ALU1 — kergete valuvelgede tasakaalustamine kleebitavate raskuste lisamisega
sisekiljele. Valimine raskus kinnitatakse adapteri pinnale.

|

‘z\LU Programm ALU2 — kombineeritud raskuste lisamine: kinnitatav raskus valiskiiljele ja kleebitav

raskus sisekiljele.

]

RLY Programm ALU3 — kleebitav raskus sise- ja valiskiljele.

ALU

Programm ALU4 — kombineeritud raskuste lisamine: kinnitatav raskus sisekiiljele ja kleebitav
raskus valiskiljele.
\-—\'T’J‘
AI.SU Programm ALU5 — kombineeritud raskuste lisamine: kleebitav raskus sisekiiljele ja kinnitatav
raskus valiskuljele.
=

ALISJ Programm ALUS — erikujuga ratta velje tasakaalustamiseks. (Liigutage mooteseade esimesse asendisse 3

sekundiks ning seejarel teise asendisse 3 sekundiks.)

Nupuga ,F” saab valida jargmist.
STA

Staatiline programm mootorrataste rataste jaoks (parast naitude ,,a”, ,d” ja ,,b” sisestamist vajutage
nuppu ,F”, et valida see programm).

Nuppude funktsioonid

Jagatud iihe vajutuse funktsioonideks ja nupukombinatsioonide funktsioonideks
Uhe vajutuse funktsioonid

g ﬁ : kéasitsi kauguse (a) madramise nupp
ﬁ 6 : kasitsi laiuse (b) madramise nupp



ﬁ : kasitsi 1abim&6du (d) madramise nupp

: iUmberarvutamise ja enesekalibreerimise nupp
: staatilise programmi nupp

: enesediagnostika ja enesekalibreerimise nupp

TETY @

: tépsete tasakaalutusandmete kuvamise nupp

: ,»ALU” programmi valimise nupp

: kaivitamisnupp

: avariiseiskamise ja erifunktsioonide valimise nupp

: tasakaalustuse optimeerimise ja tasakaalustusraskuse poolitamise nupp

-
- + : enesekalibreerimine
- +€: Uhikute ,,inch/mm” (tollid/mm) muutmine

4. Naidikud ja tasakaalustuspingi kasutamine

4.1. Lulitage masin sisse ja valige dige viis ratta kinnitamiseks vastavalt ratta tldbile.

4.2. Maarake vaartused ,,a”, ,b” ja ,d”.

e Maarake vaartus ,,a” : liigutage mooteseade mootmisasendisse (vt joonis 1) ja hoidke seda liikumatuna umbes 4
sekundit. Parast naidu kuvamist liigutage mooteseade asendisse 0. (N&didikule kuvatakse

automaatreziimis mooddetud vaartus). Voi vajutage . ja . , et maarata kasitsi.
e Maarake vaartus ,b” : maarake rattale margitud nimilabim66t ,b” voi kasutage laiusemd&6tmise sirklit, et moota
vaartus ,b”

(vt joonis 2), seejarel vajutage . ja .

o Maarake vaartus ,d” : see vaartus moéodetakse automaatreziimis koos vaartusega ,,a” voi vajutage.j. ,

et maarata kasitsi.

fig. 20b fig. 20a

Joonis 1 Joonis 2



4.3. Valige tasakaalustamisprogramm vastavalt ratta tldbile. Kui valite DYN (standard), siis pole vaja

vajutada nuppu ,, ALU”, vaid jatkake punktiga 4.4. Vastasel juhul vajutage valimiseks nuppu ,, ALU”.

4.4, MGGtmise alustamiseks vajutage ,, START” vGi sulgege kaitsekate.

4.5. Mone sekundiga saavutab ratas tookiiruse ja alustatakse tasakaalutuse mooOtmist. Tasakaalutuse nait
kuvatakse parast ratta seiskumist nadidikutel 1 ja 4. Nupuga ,,FINE” saab vaadata tegeliku tasakaalutuse vaartust.

4.6. Liigutage ratast aeglaselt vastupdeva. Naidikul stttinud parempoolsed LED-id naitavad kohti valiskiljel, kuhu
paigaldada tasakaalustusraskused (kella 12 asendisse) (vt joonis 3).

Joonis 3

4.7. Liigutage ratast aeglaselt vastupdeva. Naidikul stttinud vasakpoolsed LED-id naitavad kohti sisekiiljel, kuhu
paigaldada tasakaalustusraskused (kella 12 asendisse) (vt joonis 4).

Joonis 4

4.8. Parast tasakaalustusraskuste kinnitamist vajutage ,,START”, et alustada uuesti tasakaalustamist. Kui
naidikule kuvatakse 00 00, siis tasakaalustamine dnnestus.

5. Tasakaalustuspingi enesekalibreerimine

Tahelepanu! Tehke enesekalibreerimine enne esmakordset kasutamist voi alati, kui kahtlete tasakaalustuspingi

tulemuste tapsuses. 100 g tasakaalustusraskused peavad olema Ulimalt tapsed.



Lulitage masin sisse, kinnitage keskmise suurusega ratas (13-15"), maarake vaartused ,a”, ,b” ja ,d”,

Vajutage +@,kuvatakse
- o i
I O T i Y T e

Vajutage ,, START”,

, kuni vilkuvad asukoha LED-id jadvad pisivalt pdlema.

o e N N ]
parast ratta seiskumist kuvatakse oo oy , lisage 100 g raskus valiskiljele suvalisse
~ -

LOaL|Crnol .,

kohta. Vajutage uuesti ,START”, parast ratta seiskumist kuvatakse

enesekalibreerimine on |6petatud.

6. Automaatsete mooteseadmete kalibreerimine

6.1. Velje kauguse mddteseadme kalibreerimine

Kalibreerige mo6teseadet alati, kui kahtlete selle tapsuses voi kui mé6teseade on asendis 0 ning LED-id vilguvad

(vt joonis 5).

-’y ,
Joonis 5

1. samm: liigutage mooteseade 4 cm kaugusele (vt joonis 6).

Joonis 6

2. samm: parast joonisel 5 kuvatud naite vajutage nuppe ,, STOP+FINE”, misjarel kuvatakse ndidud joonisel 7.

Liigutage kauguse mooteseade asendisse 0 ja hoidke seda paigal (vt jonis 8). Kinnitamiseks vajutage ,,ALU”.



g ) "
LoL |, o -

Joonis 7 Joonis 8
3. samm: kuvatakse naidud joonisel 9, liigutage mooteseade asendisse 15" (vt joonis 10) ja vajutage kinnitamiseks

nuppu ,,ALU”. Kuvatakse nait 000 000 000, mis tdhendab, et velje kauguse mé6teseadme kalibreerimine on

[Gpetatud.
I Y I B Y g
I o | Y |
Joonis 9

Joonis 10

6.2. Velje labim66du modteseadme kalibreerimine

Madrake vaartus ,,d”, vajutades a‘lll‘ (nt 16-tolli puhul sisestage vaartuseks 16), vajutage ,STOP+OPT”,
misjarel kuvatakse nadidud joonisel 11. Liigutage mooteseade vastu velje serva ja hoidke seadet paigal (vt joonis 12).

Vajutage kaks korda nuppu ,ALU”.

e 1 M
COC| 100
Joonis 11 Joolsis 12

Velje 1abimdddu modteseadme kalibreerimine on IGpetatud.
9



7. Enesediagnostika

Vajutage @, kdik LED-id siittivad tUkshaaval ning I8ppedes kuvatakse naidud joonisel 13.

[ iy g cJ
I R | oo
Joonis 13
a0 0 0 1C
U R A Y R |
Joonis 14
2 00 10
e
Joonis 15
o

Funktsiooniga ,POS” testitakse asendiandurit. Keerake vélli
(vOi ratast) kdega ja ndit muutub vahemikus 0-63, mis

tihendab, et andur on korras. Vajutage ,ALU”, misjarel

kuvatakse naidud joonisel 14.

Funktsiooniga ,,dIS” testitakse kauguse potentsiomeetrit. Kui
mooteseade seatakse asendisse 0, kuvatakse vasakul nait 28-
33, kui seade tdmmatakse vilja, siis ndit muutub. See tdhendab,

et kauguse potentsiomeeter on korras. Vajutage ,ALU”, misjarel
kuvatakse ndidud joonisel 15.

Funktsiooniga ,dIA” testitakse l1abimdddu potentsiomeetrit. Kui
mooteseade seatakse joonisel 16 naidatud asendisse, kuvatakse
vasakul nait 28-33, kui mooteseadme asendit muudetakse

(joonis 17), sis nait muutub. See tdhendab, et potentsiomeeter

on korras. Vajutage , ALU”, misjarel kuvatakse ndidud joonisel
18.

Joonis 16
| [ | gy |
D99 Mgl D0

Joonis 18

Joonis 17

Funktsiooniga ,,5x ad  5x” testitakse sisemist ja valimist
rohuandurit. Vajutage volli kdega, vasak- ja parempoolsed
ndidud muutuvad. See tdahendab, et réhuandur on korras.
Vajutage ,,ALU”, et IGpetada diagnostika.

10



8. Triikkplaadi vahetamine

Trikkplaadi vahetamisel peab muutma véartust ,,dF/I/S” (margitud masina sees olevale kleebisele).

O | O
Vajuta@+@, kuvatakse L/ ',-' L 'L' L/ 'L-,vajutage@@@, kuvatakse
B gl I g
Ly . oo , vajutades @ ja [Q , saab muuta keskmist naitu, vajutage [E]
kuvatakse
] B
'- o vajutades @ ja [;] , saab muuta keskmist naitu, vajutage [5]
kuvatakse
cC 2 20M
-,° o , vajutades @ ja_ [a , saab muuta keskmist naitu, vajutage [3_:],

et jatkata kasutamist. Enne tasakaalustamist tuleb teha enesekalibreerimine.

9. Uhikute G/OZ (gramm/unts) muutmine

Uhikute muutmiseks vajutagetﬂ , kui ndidikul kuvatakse nait joonisel 19. Seejarel kuvatakse nadidud
joonisel 20.

80) 57 /40

Joonis 19

[ -
Jn 20 —vajutades[@ ja["_’ ], saate muuta parempoolset naitu, kui vajutate @, salvestate ihikuks

grammid ja naasete joonisel 19 kuvatud naidikule.
o -
Jn21- vajutades["’__+] ja["'—_' ] , saate muuta parempoolset naitu, kui vajutate@, salvestate Uhikuks untsid ja

naasete joonisel 19 kuvatud naidikule.

- o

e

11 _
o

Joonis 20

11



Joonis 21

<J
-'

-
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10. Programm ALUS

Tasakaalustusreziimi kasutatakse erikujuga velgede jaoks. Kui programmi ALU1 ja ALU2 ei saa valida, valige
ALUS.

Liigutage mooteseade vastu asukohta Fl 4 sekundiks. Pdrast kinnitusheli kdlamist liigutage modteseade asukohta

O0teseade algasendisse.

. Joonis 22

ALUI-5-

Joonis 23

M&6tmise alustamiseks vajutage ,,START” vGi sulgege kaitsekate. Parast ratta seiskumist saab jatkata kahel viisil.

10.1. Raskuse lisamine ilma m&&teseadmeta

Lisage Oige raskus vastavalt ndidikule asukohtadesse Fl ja FE, vt jaotisi 4.5-4.8

10.2. Raskuse lisamine mooteseadme abil

OP” +, ALU”, kuvatakse naidik joonisel 25.

Joonis 24

Joonis 25

10.2.1. Poorake ratast kdega, kuni vasak rattanaidik taitub kastikestega (joonis 25). Asetage mdGtepeale dige
raskus

13



a) valja, kuni naidikule ilmub joonisel 27 kuvatud

¥
"~ - Tor ._,,/ * /
— /
£
~
/ /]
1 -
bt
/—’_\éj
L -_._._-/,’

Joonis 26

Joonis 27

10.2.2. Poorake ratast kdega, kuni parem rattandidik taitub kastikestega (joonis 28). Asetage mGotepeale dige

raskus (joonis 26) ja tdmmake m&6tepea (koos tasakaalustusraskusega) valja, kuni naidikule ilmub joonisel 29

-oons 28

Joonis 29

Seejarel vajutage ,START” vOi sulgege kaitsekate. Kuvatakse naidik joonisel 30, mis tdhendab, et ratas on

tasakaalustatud.
14
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OUTSIDE

11. Poolitamise funktsioon ALUS

Joonis 30

Programmis ALUS vajutage parast Fl ja FE md&tmist ,D+OPT”, kuvatakse naidud joonisel 31, kus palutakse
sisestada kodarate arv. Muutmiseks vajutage ,b-" voi ,b+”. Salvestamiseks vajutage ,D+OPT”. Vajutage , START”
vOi sulgege kaitsekate. Kui ratas seiskub, toimige nagu punktides 10.1 kuni 10.2.2.

— - =
1, !
12. Vead

Joonis 31

Masina kasutamisel voib ilmneda erinevaid tavaparatuid tingimusi. Vea ilmnemisel peatage t60, tuvastage p&hjus ja

leidke lahendus alumise tabeli jargi. Vea pusimisel pdérduge tarnija poole.

Viga P&hjus Lahendus

1 P66rlemissignaal puudub, asendi Kui telg poorleb, vahetage asendi tuvastamise trikkplaat,
tuvastamise kui telg ei poorle, vahetage toiteplokk
trikkplaadi voi toiteploki viga

2 Ratas kinnitamata voi rihm liiga pingul Kinnitage ratas voi reguleerige rihma

3 Ratas I6dvalt kinnitatud vGi rehvi réhk liiga | Kinnitage ratas tugevasti voi pumbake rehv dige réhuni
madal

4 Asendi tuvastamise triikkplaadi viga Seadistage vOi vahetage asendi tuvastamise trikkplaat

5 Kaitsekatte viga Reguleerige mikroliilitit voi vahetage vilja

6 Toiteploki viga Vahetage toiteplokk

7 Programm kustunud Vahetage trikkplaat

8 Rohuanduri viga voi enesekalibreerimisel Tehke enesekalibreerimine vastavalt juhendile. Vea

ei lisatud 100 g tasakaalustusraskusi

plsimisel vahetage asendi tuvastamise trikkplaat
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