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BENDROJI INFORMACIJA

ZINYNO PASKIRTIS

« Sis zinynas yra neatsiejama prietaiso dalis, ir gamintojo buvo sudarytas siekiant pateikti reikalingg informacijg zmonéms,
kurie galéty dirbti su juo visg prietaiso eksploatavimo laika.

e Su prietaisu dirbantys asmenys turi laikytis tinkamos darbo tvarkos ir privalo bati atidZiai perskaite visas Siame zinyne
pateiktas instrukcijas bei jy grieztai laikytis.

* Nama tiedot ovat alkuperaisia valmistajan antamia tietoja.

e Atidziai perskaitykite Siame Zinyne pateiktas instrukcijas, kad iSvengtuméte nereikalingos rizikos Zmoniy sveikatai ir saugai
bei ekonominés Zalos.

» Sig instrukcijg laikykite saugioje ir lengvai pasiekiamoje vietoje, kad prireikus galétuméte greitai pasiskaityti.

* Tam tikra informacija ir iliustracijos, pateiktos Siame zinyne, gali ne visiSkai atitikti josy turimg prietaisa; taciau tai neturi jtakos
jo veikimui.

* Gamintojas pasilieka teise daryti pakeitimus prie$ tai nejspéjes.

+ Siame zinyne naudojami specialts simboliai, kad atkreipty démesj j tam tikrg ypa& svarbig informacijg arba i$ryskinty kai
kurias svarbias specifikacijas.

® Démesio — pavojus

Siuo simboliu zymimos situacijos, susijusios su neiSvengiamu pavojumi, j kurj neatkreipus deramo démesio,
galéty kilti grésme Zmoniy sveikatai ir saugumui.

Ispéjimas — atsargiai

Siuo simboliu zymimos situacijos, kai bitina elgtis tam tikru biidu, kad baty iSvengta grésmés zmoniy
sveikatai ir saugumui, ir kad buty apsaugotas pats prietaisas.

Sis simbolis nurodo ypaé svarbig technine informacija, kurios negalima nepaisyti.

Naudotojo zinynas 2



GAMINTOJO IR JRANGOS IDENTIFIKAVIMAS

Cia pavaizduota gaminio identifikaciné plokstelé yra pritvirtinta
ant paties prietaiso. Joje pateikti etaloniniai dydziai ir pagrindine
informacija, reikalinga saugiai valdyti jrenginj.

4 .
IDENTIFIKAVIMO LENTELE

(A) Gamintojo identifikavimas

ISkilus klausimams dél bet kokiy techniniy reikalavimy, maloniai (C) Modelis
prasome kreiptis j gamintojo techninio aptarnavimo centrg arba
jgaliotgjj atstova.
Kreipiantis dél techninés pagalbos, maloniai praSome nurodyti R o——— —
duomenis, pateiktus gaminio identifikacinéje ploksteléje, apytikslj XXXXXWWWE“(XX).XXXX g €
naudojimo valandy skaiciy ir aptikto gedimo ras;. .(ib: :H

\ ®

(C) Pagaminimo 1@
metai

©) vgrsija
Py

<

A. Gamintojo pavadinimas. — <H>

LT e
XXXXXXXXXXXXXX

B. CE atitikties Zenklas. | ‘x ” _ |L

Serial Number @
i

C. Modelis ir versija / serijos numeris / pagaminimo metai.

(C) Imatrikuliacijos (B) CE atitikties
numeris Zenklinimas

(D) Techniniai

D. Techniniai duomenys: jtampa, srové, apsaugos kategorija, duomenys

maseé, pjovimo plotis.

SAUGOS INFORMACIJA

Gamintojas kruop$giai apsvarsté galimus pavojus ir grésmes asmeniui, kurie gali kilti dirbant su prietaisu. Cia pateikiamos
informacijos paskirtis — jspéti prietaiso naudotojus elgtis ypa¢ atsargiai, kad baty iSvengta pavojaus ir gresmiy.

SAUGOS NURODYMAI

TSIS JRENGINYS TURI ASMENIS; TAl — NE ZAISLAS!

- Prasom prie$ naudojant produktg atidziai perskaityti zinyng, ypaC saugos nurodymus, ir
jsitikinti, kad juos visiSkai supratote. Jrangg naudokite tik pagal gamintojo nurodytg paskirt;.
Atidziai laikykités eksploatavimo, techninés priezitros ir remonto instrukcijy.

- Naudodami robota, jsitikinkite, kad darbo vietoje néra pasaliniy asmeny, ypac vaiky, seneliy,
nejgaliyjy ir gyvany. Kitu atveju uzprogramuokite robotg dirbti paros metu, kai darbo vietoje
nebuna pasaliniy asmeny. Jeigu Zinote, kad darbo vietoje yra gyvany, vaiky arba kity asmeny,
ste?élégekr_?bota. Jeigu roboto kelyje pasitaike paSalinis asmuo arba gyvunas, nedelsdami jj
sustabdykite.

- Darbo vietose, kuriy neapriboja sunkiai praeinamas aptvérimas, prietaisg veikimo metu reikia
priziuréti.

- |spéjamieji Zenklai turi bati dedami aplink Zoliapjovés roboty darbo zong, jei Sis yra naudojamas
vieSose vietose. Zenklai turi turéti sekant] tekstg: "Demesio! Automatineé Zzoliapjové!
Laikykités atokiau nuo prietaiso! Priziurékite vaikus!"

- Sj robotg draudziama naudoti vaikams ir asmenims, turintiems fiziniy, jutiminiy arba protiniy
sutrikimy, taip pat asmenims, neturintiems patirties dirbant su Siuo jrenginiu, nebent juos priziari
asmuo, atsakingas uZ jy sauga, arba jie gavo nurodymus, kaip naudoti prietaisg. Siekiant
uztikrinti, kad vaikai nezaisty su prietaisu, juos reikéty priziaréti.

+ Neleiskite roboto naudoti Zmonéms, kurie nezino, kaip jis veikia.

- Asmenys, atliekantys prietaiso technines priezitros ir remonto darbus, turi bati nuodugniai
susipazineg su jo funkcijomis ir saugos taisyklémis. Prie$ naudodami robotg atidZiai perskaitykite
naudotojo Zinyng ir jsitikinkite, kad supratote nurodymus.

- Niekada neiSimkite, neapeikite ir ne%_adinkite jdiegty saugos jrquiniLleam_intojavs neatsakingas
uzlpadarlnlus, kylancius iS neoriginaliy atsarginiy detaliy naudojimo. Nesilaikant Sio reikalavimo,
gali kilti rimtas pavojus Zmoniy sveikatai ir saugai.

|sitikinkite, ar ant vejos néra jokiy zaisly, jrankiy, Saky, drabuziy arba kity objekty, galinCiy
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gugg\dinti peilius. Bet kokie objektai ant vejos gali sugadinti arba sutrikdyti tinkama roboto
arba.

- Niekada neleiskite Zzmonéms séstis ant roboto. Niekada nekelkite roboto, norédami apzidréti
peilius, ir neneskite jo veikiancio. Nekiskite ranky ir pédy po veikian€iu robotu.

- Nenaudokite roboto veikiant vejos laistymo sistemai. Siuo atveju uzprogramuokite robotg ir
laistymo sistema dirbti skirtingu laiku. Draudziama plauti robotg auksto slegio jranga, taip pat
— iS dalies ar visg — merkti jj j vandenj, nes jis néra apsaugotas nuo vandens.

+ Pries$ atlikdami bet kokius reguliavimo ir techninés priezituros darbus, kuriuos jums leidziama
atlikti, atjunkite maitinimg ir jjunkite saugos prietaisg. Naudokite gamintojo rekomenduojamas
asmens apsaugos priemones — ypac¢ svarbu dirbant su peiliais mavéti apsaugines pirstines.

« Draudziama valymo ir techninés priezitros darbus patikéti be priezitros paliktiems vaikams.
+ DraudzZiama naudoti robotg sugedus jo peiliams. Pakeiskite peilius.

« Nenaudokite roboto, jei jo iSorinés dalys pazeistos. Jei yra mechaniniy pazeidimy, tos dalys
turi bati pakeistos.

« DraudZiama naudoti robotg pazeidus transformatoriaus maitinimo kabelj. PaZeistas kabelis
gali prisiliesti prie detaliy, kuriomis teka elektros srove. Siekiant iSvengti pavojy, laidg batinai
turi pakeisti gamintojas, jo techninés priezitros centro darbuotojas arba panasig kvalifikacijg
turintis specialistas.

- Jeigu naudojimo metu pazeidziamas elekiros laidas, paspauskite "STOP" mygtukg, kad
robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

- Siekdami jsitikinti, kad peiliai, tvirtinimo varztai ir pjovimo mechanizmai yra nesusideveéje ir
nesugadinti, reguliariai apZitrékite robotg. Siekdami uztikrinti, kad robotas yra geros darbinés
baklés, jsitikinkite, ar priverzti visi varztai ir verzlés.

- Jei naudojimo metu pastebite nenormalius roboto virpesius, paspauskite "STOP" mygtuka,
kad robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

+ Niekada nenaudokite ir nekraukite roboto sprogioje ir (arba) degioje aplinkoje.

- Naudokite tik gamintojo suteiktg baterijos kroviklj ir maitinimo blokag. Netinkamai naudojant
robotg, gali rastis elektros smugiy, perkaitimas, is baterijos gali iStekéti ésdinantys skysciai.
Esant bet kokiy skyscCiy nuoteékiui, nuplaukite baterijg vandeniu ar neutralizuojamuoju skysciu;
jeigu skysciy pateko j akis kreipkités j gydytoja.

SAUGOS PRIETAISAI

1. Kliaties jutiklis
Susidirus su objektu, atlaikan€iu smugj su robotu (gerai pritvirtintu prie Zemeés ir nemazu), kurio aukstis didesnis arba lygus

15 cm, jsijungia smagio jutiklis. Jo jsijungimo atveju, robotas nustos judéti ir pakeis judéjimo kryptj, kad iSvengty susidarimo su
kliatimi. Jutiklio jsijungimas negarantuoja visisko zmoniy, vaiky ar gyviiny saugumo.

2. Inklinometras

Jeigu robotas dirba ant pavirSiaus, kurio nuolydis didesnis nei leistinas, arba jeigu robotas apvirsta, stabdomas roboto peiliy
darbas.

3. Avarinio iSjungimo jungiklis

Jungiklis yra virSutinéje roboto dalyje, pazymetas zodziu STOP, didesniu nei kity komandy mygtukai. Bet kuriuo metu paspaudus
§j mygtuka, robotas ir jo peiliai nedelsiant stabdomi.

4. Apsauga nuo virs§sroviy

Kiekvienas veikiantis variklis (peiliy ir raty) nuolat stebimas, siekiant uzkirsti kelig perkaitimui. Jeigu perkaito raty variklis, robotas
bandys vaziuoti prieSinga kryptimi. Uzfiksaves vir§srovj, robotas iSsijungia ir informuoja apie klaida. Jeigu perkaista peiliy variklis,
yra du galimi sprendimo badai. Jeigu parametrai patenka j pirmajj diapazong, robotas bandys manevruodamas atblokuoti peilius.
Jeigu virSsrovis yra zemiau apsaugos diapazono ribos, robotas sustoja ir informuoja apie variklio klaida.

5. Signalo nebuvimo jutiklis
Jeigu néra signalo, robotas automatiskai stabdomas.

Naudotojo zinynas 4



SAUGOS SIGNALAI

Prie$ pradédami naudoti
jrenginj, atidziai perskaitykite
naudojimo  instrukcijg, kad
galétuméte suprasti saugos
signaly reikSmes.

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
4

Irenginiui  veikiant, nelieskite
jo besisukan¢iy asmeny ir
nekiskite po jrenginiu ranky ar
pédy. Prie$ liesdami aSmenis
ar  besisukancias  detales,
palaukite, kol jie visiSkai nustos
suktis.

Prietaisui veikiant, laikykités
nuo jo atokiau atitinkamu saugiu
atstumu.

Robotui veikiant, pasirdpinkite,
kad darbinéje zonoje nebuty
paSaliniy asmeny (ypatingai
vaiky, pagyvenusiy zmoniy ir
nejgaliyjy asmeny) ir gyvany.
Pasirupinkite, kad jam veikiant,
vaikai, gyvOnai ir suauge
zmonés baty toliau nuo jo saugiu
atstumu.  Siekiant  iSvengti
pavojaus, rekomenduojama
nustatyti, kad robotas vejg
pjauty atitinkamu metu.

Prietaisui veikiant, draudziama
ant jo sedéti.

ve>| (>

Prie§  pradédami  prietaiso
tvarkymo darbus ar pries jj
keldami, nepamirskite jjungti
saugos prietaiso.

Ispéjimas! Norédami nuvalyti ar
iSplauti prietaisg, nepurkskite
vandens tiesiai ant roboto.

Robotui veikiant, pasirdpinkite,
kad darbinéje zonoje nebuty
pasaliniy asmeny (ypatingai
vaiky, pagyvenusiy zmoniy ir
nejgaliyjy asmeny) ir gyvany.
Pasirtpinkite, kad jam veikiant,
vaikai, gyvOnai ir suauge
Zmones baty toliau nuo jo saugiu
atstumu.  Siekiant  iSvengti
pavojaus, rekomenduojama
nustatyti, kad robotas vejg
pjauty atitinkamu metu.

Naudokite tik s1echnines
informacijos*” skyriaus
s1echniniy duomeny® dalyje
nurodytus elekiros energijos
tiekimo prietaisus.
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TECHNINE INFORMACIJA

TECHNINES SPECIFIKACIJOS

Aprasymas

Modelis
B095ELO

Maksimalus leidziamas pjauti pavirSius

Darbo nasumas (-20 proc.(*))

Matmenys (svoris x aukstis x

m2 (ft2)

3500
(37673

skersmuo) skersmuo) mm 533x533x333
Roboto svoris (jskaitant ir maitinimo
elementy) kg 18,5
rFr’]jg:(/iernc]Ja?l:Jgétis (minimalus ir mm (") 25-70 (0,98-2,76 ")
ASmeny skersmuo mm (") 290 (11.42")
Varikliai be Sepetéliy
. . L sukiais per
ASmeny sukimosi greitis minute 3000
. . trai !

Vaziavimo greitis m%r;ﬁljtger 30 (97,7

75 proc.: leidziamas, atsizvelgiant j vejos salygas ir naudojamus

. . riedus.

Maksimalus rekomenduojamas % 70 proc.: ?naksimalus leidziamas ir rekomenduojamas, kai veja yra
tvarkomos vietos nuolydis (*) tinkamai prizidréta. L .

65 proc.: kai robotas veikia netoli iSorinio krasto arba pjaunama

plotg apribojancio laido.
ROBOTO: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Maks)
s _ o JKROVIMO STOTIES: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Maks)
Darbiné aplinkos temperatara Max °C MAITINIMO ELEMENTO KROVIKLIO: -10°(14 F.) (Min) +40° (104
F.) (Maks)
ISmatuotas garso galios lygis dB(A) 63
ROBOTO: IPx5

Apsaugos nuo vandens klasé IP KROVIMO STOTIS: IPx4

BATERIJOS KROVIKLIO: IPx4

Elektros charakteristikos

Elektros energijos tiekimo jrenginys
(li¢io maitinimo elementui)

Mean Well
ELG-240-30ZCTE

|éjimo sroveé:
100 - 240 V~; 2.2 A;
50/60 Hz; 1 klasé
ISéjimo srove:
294V —;8.0A

Akumuliatoriaus ir kraunamy maitinim

o elementy tipai

aunanas 100 Jon malinimo
Krovimo tipas kontaktinis
Vidutinis krovimo laikas hh:mm 2:00
Vidutiné pjovimo trukmé pilnai hh:mm 2:30

ikrovus (%)

(*) Priklauso nuo zolés buklés, vejos ir pjaunamos zonos sglygy sudétingumo.
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Darbo dazniy juosta (Hz) 500 - 60000

Roboto valdymo siystuvas Didziausia radijo dazniy galia (dBm) <10

Darbo dazniy juosta (MHz) 2402 - 2480

Bluetooth Didziausia radijo dazniy galia (dBm) < 14

Darbo dazniy juosta (MHz) 850/900/1800/1900

GSM Didziausia radijo dazniy galia (dBm) < 33

Jrenginys, priedai ir funkcijos

Tvarkomos zonos, jskaitant ir 8
pirmine zong

Lietaus jutiklis standartinis

Ekologinis  rezimas, savaiminis

programavimas (patentuota) standartinis

Jungimo modulis (GPS, GPRS) standartinis

Pakartotinio jvedimo j krovimo stotj

badas "V-Meter" ,jtampos matuoklis” - "follow wire" ,vaZiuoti palei laidg“

Maksimalus pjaunamag plotg
apribojancio laido ilgis (apytikslis, : !
apskaiciuotas atsizvelgiant j m () 1000 (3280 °)
iprasta pjaunamg plotg)

(*) Priklauso nuo Zolés buklés, vejos ir pjaunamos zonos sglygy sudétingumo.

BENDRAS PRIETAISO APRASYMAS

Sis prietaisas — tai specialiai sukurtas ir pagamintas robotas, (aArgiTiKTINIS VEIKIMAS

bet kuriuo paros metu automatiskai prizidrintis sody ir prie namy °e

auganciy vejy zole. °9 “
. e

Atsizvelgiant | ketinamos pjauti vejos pavirSiy, galima e
uzprogramuoti, kad robotas priziaréty daugiau nei vieng zong, t. y. e
pirming ir antrines zonas (priklauso nuo jvairiy modeliy techniniy e
specifikacijy). 0

Veikdamas robotas priziGri pjaunamg plotg apribojanciu laidu ::
apjuostg zona. 0
Kai robotas uzfiksuoja pjaunamg plotg ribojantj laidg arba ::

atsitrenkia j Klidtj, jis pradeda judéti kita, atsitiktine, kryptimi ir
judédamas ja toliau pjauna vejos Zole. Atstumas, fiksuojamas e
robotui pervaziavus per pjaunamg plotg ribojantj laidg, yra we
trumpesnis nei pusé roboto ilgio. ww
ww
Priklausomai nuo atsitiktinio darbinio principo, robotas automatiskai \“ d
nupjaus visg nustatytg vejos plotg (zr. paveikslélj).

p
Robotas gali atpazinti aukStesne ir (arba) tankesne sodo ploto Zole : :
ir, norédamas tinkamai jg sutvarkyti, jei reikia, automatisSkai pradés Y
ja pjauti judédamas spirale. Judéjimo spirale funkcijg taip pat *®
galima jjungti robotui pjaunant zole paspaudus mygtukg ENTER. e

Vejos pavirsius, kurj robotas gali prizitréti, priklauso nuo tam tikry ::
veiksniy, pavyzdziui: e
. . - . ve

e roboto modelio ir naudojamy maitinimo elementy tipo; e
e zonos savybiy (nevienodi plotai, nelygus pavirSiai, zonos ve
suskirstymas dalimis, ir pan.); el
v

* vejos savybiy (Zolés tipo ir auksgio, drégnumo, ir pan.); v
v

* aSmeny buklés (astrumo lygio, ar néra medziagy likuciy ir kity | w

sankaupy, ir pan.); o
o @ w w
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PAGRINDINES DALYS

MODELIS BO95ELO

Versija A

Robotas

Skydelio mygtukai

Lietaus jutiklis

Rankena

ASmenys

o|s | s | < | < | s

Pjaunama plotg apribojancio laido ritinys

Kuoleliai 20

|krovimo stotis

Naudojimo instrukcija

Pjaunama plotg apribojancio laido jungimo detalé

Maitinimo elementas \%

Elektros energijos tiekimo jrenginys

@ E®®GO® QO ®O®® ®E

Signalu siustuvas ir kraunamas bokstelis

N
J
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PAKUOTE IR ISPAKAVIMAS

Jrenginys pristatomas tinkamai supakuotas. ISpakuodami atsargiai iSimkite prietaisg ir patikrinkite, ar néra pazeisty daliy.

Ispéjimas, démesio

Plastikines vyniojimo medziagas ir talpyklas laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje, nes gali kilti uzdusimo pavojus!

NeiSmeskite pakavimo medziagy, nes jy véliau gali prireikti.

SISTEMOS JRENGIMO PLANAVIMAS

Robotg jrengti visai paprasta, taciau reikia i$ anksto numatyti tinkamiausias vietas krovimo stoties ir elektros energijos tiekimo
Saltinio jrengimui bei pjaunama plotg apribojancio laido tiesimui.

Jkrovimo stotis turi badti jrengiama ant vejos krasto.
Rekomenduojama parinkti didZiausig plota, i$ kur baty galima
nesunkiai pasiekti kitas vejos vietas. |krovimo stoties jrengimo
vieta toliau bus vadinama ,Pirmine zona“.

signalo
siustuvas

maitinimo
grupé ..

F
SIS

Ispéjimas, démesio

Elektros energijos tiekimo Saltinj jrenkite vaikams
nepasiekiamoje vietoje, pavyzdziui, didesniame nei
160 cm aukstyje.

|

Ispéjimas, démesio

Uztikrinkite, kad elektros energijos tiekimo Saltinis
buty pasiekiamas tik jgaliotiems asmenims.

Ispéjimas, démesio

Pries jjungdami elektros tiekima uztikrinkite, kad netoli jrengimo zonos buty kiStukinis elektros energijos
lizdas. Patikrinkite, ar maitinimo tinklo jungtis tenkina taikomas taisykles. Siekdami uztikrinti visiSkai saugy
darba, patikrinkite, ar prie elektros energijos tiekimo Saltinio prijungtoje elektros sistemoje yra jrengta
tinkamai veikianti jzeminimo sistema. Elektros energijos tiekimo sistema turi buti apsaugota liekamosios
srovés prietaisu (angl. RCD), kurio iSjungimo srové neturi virSyti 30 mA.

Elektros energijos tiekimo Saltinj rekomenduojama jrengti rakinamoje elektriniy elementy spintoje (haudojimui
lauke arba viduje), kuri turi bati védinama tokiu budu palaikant tinkama oro cirkuliacija.

* Baiges pjauti Zole, robotas turi laisvai rasti jkrovimo stotj, i$ kurios pajudés prasidéjus naujam zolés pjovimo ciklui, be to, i§
jos jis turi pasiekti bet kurig kitg darbing zong (toliau vadinama ,,Antrinémis zonomis®).

* Jrenkite jkrovimo stotj vadovaudamiesi Siomis taisyklémis:

- stotis turi bati jrengiama ant lygaus pavirSiaus;

- pavirSius turi bati iStisinis, stabilus ir tinkamai nusausinamas;

- rekomenduojama rinktis placiausig vejos vieta;

- jei naudojami vandens purkstuvai, pasirapinkite, kad Ciurkslés nebaty nukreiptos j jkrovimo stoties vidy;

- uztikrinkite, kad jvaziavimas j jkrovimo stotj baty tokioje padétyje, kaip nurodyta paveikslélyje. Tokiu budu robotas galés j
ja ivaZiuoti sekdamas pjaunama plotg ribojantj laidg kryptimi pagal laikrodzio rodykle;

- prie$ jkrovimo stotj turi bati lygus 200 cm plotas;

- netoli stoties esantys vejg skiriantys metaliniai strypai ar tvorelés gali trukdyti signalui. Jrenkite stotj kitoje sodo puséje arba
saugiu atstumu nuo metaliniy uztvary. Norédami gauti daugiau informacijos, kreipkités j gamintojo technines paslaugas
teikiancio skyriaus darbuotojus arba jgaliotg atstova.

e |krovimo stotis turi bati tinkamai pritvirtinta prie Zemés. Tam, kad jkrovimo stoties priekyje nesusidaryty nedidelis slenkstis,

ties jvaziavimu j jg padékite nedidelj gabalélj netikros zolés. Taip pat galite pasSalinti dalj Zole apaugusio pavirSiaus ir jrengti
ikrovimo stotj lygiai su zole.
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* Prie elektros energijos tiekimo Saltinio jkrovimo stotis prijungiama naudojant maitinimo laida, kuris turi bati toliau nuo jkrovimo

stoties, t. y. iSorinéje pjovimo zonos dalyje.

e |renkite elektros energijos tiekimo S$altinj vadovaudamiesi
Siomis taisyklemis:

- prietaisg jrenkite tinkamai védinamoje, nuo atmosferos
poveikio ir tiesioginiy saulés spinduliy apsaugotoje, vietoje;

- rekomenduojama jj jrengti namo, garazo arba darzinés
viduje;

- jei planuojate jj jrengti lauke, atminkite, kad roboto neturi
veikti tiesioginiai saulés spinduliai ir vanduo. Dél Sios
priezasties jis turi bati laikomas védinamo bloko viduje.
Prietaisas neturi tiesiogiai liestis su dirva ar kita drégna
vieta;

- jrenkite jj uz vejos riby;

- iStempkite likusig nuo jkrovimo stoties j elektros energijos
tiekimo jrenginj nutiesto maitinimo laido dalj. Neilginkite ir
netrumpinkite maitinimo laido.

e Jeinancioji laido dalis turi bati tiesi ir ne maziau nei 200 cm
vertikaliai sulygiuota su jkrovimo stotimi, tuo tarpu iSeinancioji
dalis turi bati tiesiama toliau nuo jkrovimo stoties. Tokiu badu
uztikrinsite tinkamg roboto jvaziavima j stotj.

Jei robotas bus naudojamas netoli vietos, kurioje naudojamas
kitas robotas (to paties ar kito gamintojo), batina jrengimo metu
modifikuoti jo siystuvg ir imtuvg pritaikant juos taip, kad vieno
roboto dazniai netrikdyty kito roboto dazniy. SusikloscCius tokiai
situacijai, susisiekite su artimiausio klienty aptarnavimo centro
darbuotojais.
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PJAUNAMA PLOTA RIBOJANCIO LAIDO ISDESTYMAS

Prie§ pradédami tiesti pjaunamg plota ribojant;j laida, patikrinkite

visg vejos pavirSiy. Siekdami uztikrinti tinkamg roboto veikima, ve 8 * g
tiesdami pjaunamag plotg ribojantj laidg pritaikykite zole apaugusio ve A
ploto pavirgiy prie jo poreikiy. o

Zymés perimetrinio laido tiesimui

1. Vadovaudamiesi skyriuje ,|vaziavimo | jkrovimo stotj budai“
pateiktomis taisyklémis, nustatykite tinkamiausig roboto
grizimo j jkrovimo stotj metoda.

2. PasiruoSimas ir darbiniy zony nustatymas.

3. Pjaunamag plotg apribojancio laido tiesimas.

4. |krovimo stoties ir elektros energijos tiekimo Saltinio jrengimas.
Tiesdami pjaunamg plotg ribojantj laidg, vadovaukités

paveiksléliu ir atsizvelkite j jo tiesimo (pagal laikrodzio rodykle)
bei sukimo aplink géliy lysves (pries laikrodZio rodykle) kryptj.

JVAZIAVIMO | JKROVIMO STOT] BUDAI

Priklausomai nuo to, kas yra nustatyta naudotojo meniu
(,Nustatymai“ (angl. ,Settings”) — ,Jvaziavimas j baze“ (angl. ,Re-
entry to Base"), j jkrovimo stotj robotas gali grjzti dviem skirtingais
budais. Metodg ,Vaziavimas laidu“ (angl. ,On the Wire®) rinkités
tuo atveju, jei sode ir Salia pjaunamg plotg apribojancio laido
yra daugybé jvairiy klia€iy (2 metry ribose). Visais kitais atvejais
greiCiausiai jkrovimo stotj robotas pasieks pasirinkus metodg
LJtampos matuoklis“ (angl. ,V-Meter®).

»OFF* Pasirinkus §j jvaziavimo | jkrovimo stotj buda, robotas
vaziuos sekdamas pjaunamag plotg ribojantj laida, o jo ratukai
bus abiejose laido pusése. Jei ketinate naudoti §j budg, nebdtina
aktyvuoti toliau aprasomos ,Signalo grjzti laidu” (angl. ,Recall on
Wire) funkcijos.

Takelis mazesnis

t
5cm.
"MIN", "MED" , "MAX". Nustacius §j grgzinimo j jkrovimo stotele ) \ 2
blda, robotas judés perimetro laidu laikydamasis kintamo atstumo 1o2mt * N 2mt.
priklausomai nuo pasirinktos parinkties. Su Siuo metodu, robotas rovimo Al

greiCiau pasiekia baze, tac¢iau batina, kad trajektorijoje, kurig jis totis 10mt. 1,5mt. 2mt
turés pervaziuoti, nebuty klid€iy. Priartéjes prie jkrovimo bazés
ir aptikes jos signala, robotas pradés judéti laidu, kad tinkamai
atlikty grjzimg j baze.

Tuo atveju, kai yra siauri pragjimai, reikia batina naudoti tam tikros formos laidg, kuris vadinamas "Grgzinimas laidu".

Kai tik bus atpazintas signalas "Grazinimas", robotas seks vielos ilgj mazu greiciu ir su didesniu tikslumu apie 13 m (42,65'), o
tada grj$ j jvedimo rezimg “MIN, MED, MAX?, jei nesutiks jkrovimo stoties.

Norédami aktyvuoti ,Signalo grjzti“ funkcija, atlikite Siuos veiksmus:

e Signalas grjzti“ — tai 2 m besitgsianti laido dalis. Tarp visy laidy paliekamas 5 cm atstumas;
e ,Signalo grjzti“ laidas turi bati tiesiamas 2 m atstumu nuo bet kurios siaurymés;
e ,Signalo grjzti“ laidas turi bati tiesiamas zonoje prie$ ,Greitg jvaziavimg“ (angl. ,Quick Re-entry*).

Démesio: Jei per tam tikra laikg robotui nepavyksta rasti jkrovimo stoties, bus aktyvuotas ,,OFF“ rezimas ir robotas
pradés vaziuoti sekdamas pjaunama plota ribojant;j laida.
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DARBINIU ZONU APRIBOJIMU RUOSIMAS IR ZYMEJIMAS

Ketinamos pjauti vejos paruosSimas q

1. Uztikrinkite, kad ketinama pjauti veja baty lygi ir kad joje nebty
angy, akmeny ir kitokiy klit¢iy. Esant poreikiui, uzpildykite
vejoje esancias angas ir pasSalinkite joje esancias klidtis. Jei
kliaties paSalinti nepavyksta, tinkamai pazymekite jg pjaunamag
plota apribojanciu laidu.

2. Atsizvelgiant j naudojamus priedus, tam, kad roboto ratukai
nepradéty slysti, jis gali pjauti tuos reguliarios sausos vejos
darbinés zonos viduje esancius plotus, kuriy maksimalus
statumas nevirSija 75 proc. (75 cm vienam metre). Kitais
atvejais vejos ploty statumas neturi virSyti 70 proc.

Kadangi grjztan¢iam j jkrovimo stotj robotui svarbus geresnis
sukibimas, pjaunama plotg ribojantis laidas turi bati tiesiamas
ne statesnéje nei 65 proc. (65 cm vienam metre) zonoje. Dél
Sios priezasties labai svarbu atidziai jvertinti vejos salygas ir
atsizvelgti j apribojimus.

Jei perimetro laidas yra nutiestas ant didesniy nei 65%
nuolydziy, robotas, norédamas lengviau judéti, gali nuspresti
nuo jos nutolti, nes negali jveikti siaury praéjimy.

Bent 35 cm atstumu nuo perimetro laido, i$ iSorés ir vidaus
pusiy nuolydis neturi padideéti. Nesilaikant Siy instrukcijy,
jprasto darbo metu nuozulniuose pavirSiuose, robotui aptikus
laida, jo ratai gali paslysti ir dél to pats robotas gali atsidurti uz
darbo zonos riby.

Jei staCiose vietose yra laidu aptverty klitc¢iy, siekiant sumazinti
statuma, batina sulyginti ne maziau nei 35 cm j virSy kylancios
klitties dalies ploto.

 Err——

Robotas negali pjauti Zolés zonose, kuriy statumas
virSija nustatytas ribas. Dél Siy priezasciy tieskite
pjaunamg plota ribojantj laidg prie$ stacig vietg
taip, kad ji nebuty jtraukta j ketinama pjauti plota.

N

-

.....

perimetrinis laidas

75 % 75 cm
% (29,52 ")
100 cm (39,3 )
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Darbinés zonos riby zyméjimas

3. Patikrinkite visg vejos pavirSiy ir nustatykite, ar batina

vadovaujantis toliau pateikiamomis taisyklémis suskirstyti jj
| atskiras darbines zonas. Tam, kad viskas vykty sklandziai,
prie§ pradédami tiesti laidg patikrinkite visg ketinamg pjauti
plotg. Paveikslélyje vaizduojama veja ir pjaunamg plotg
apribojancio laido tiesimo modelis.

Tiesdami laidg nustatykite antrines ir uzdaras zonas. Antriné
zona — tai su pirmine zona sujungta vejos dalis, turinti robotui
sunkiai pravaziuojamag praéjimg. Vietos, kuria robotas turi
vaziuoti, kad pasiekty antring zong, statumas ar nuolydis negali
virSyti nustatyty riby. Poreikis nustatyti atitinkamg vietg kaip
Lantring zong"“ taip pat priklauso nuo pirminés zonos dydzio.
Kuo didesné pirminé zona, tuo sunkiau pasiekti siaurymes.
Kitaip sakant, siauresnis nei 200 cm pravaziavimas yra
laikomas antrine zona. Antriniy zony, kurias reikia prizidreti,
skaicius priklauso nuo modelio savybiy (Zr. skyriy ,, Techninés
specifikacijos®).

Minimalus nuo vieno laido krasto iki kito esantis atstumas turi
siekti 70 cm. Pjaunama plotg ribojantis laidas nuo bet kokio uz
vejos riby esancio objekto turi bati tiesiamas (nurodoma toliau)
atstumu. Dél Sios priezasties tuo atveju, jei i$ abiejy pusiy yra
sienos arba gyvatvorés, minimalus pravaziavimo plotas turi
siekti 140 cm.

Jei toks pravaziavimas yra labai ilgas, tarp pjaunamg plotg
apribojanciy laidy esantis atstumas turi bati didesnis nei 70 cm.

Tuo atveju, jei atstumas tarp laidy siaurame praéjime yra
mazesnis nei 70 cm, robotas galés naudoti §j praéjimg tik
antrinei zonai pasiekti (viduje vejos pjauti negalés).

Minimalus atstumas tarp laidy Siuo atveju yra 30 cm.

Jei nejmanoma i$laikyti minimalaus 30 cm atstumo, antriné
zona yra laikoma UZDARA ZONA.

Daugiau informacijos rasite skyriuje ,Uzdary zony valdymas“.

13

e .'*‘. |
e o, |
o e s ;
] It 4 Zymes perimetrinio i
: : : ‘ laido tiesimui |
WW min70cm/27,56" |
1

e -
“‘EH min. 70 cm / 27,56 "
e

we!

Ty

v

T

bt (s
Wl :

PAGRINDINE ZONA

Minimalus peréjimo takelis
70 cm /27,56 " nuo laido.

(gg | oy B
00 ! e
gg = PIRMINIS PLOTAS
gg E Peréjimo takelis
! __ <70cm /27,56 "
28 L@
oal
08 i
.
3 O l .
g§ : ) I ANTRINE ZONA/ -
o4 | — : UZDARAZONA |
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4. Jei darbinés zonos viduje ar $alia jos yra vejos lygj siekianti kokia nors danga arba kelias, pjaunamg plotg ribojantis laidas
turi bati tiesiamas 5 cm atstumu nuo Saligatvio krasto. Robotas Siek tiek iSsiki§ uz vejos riby ir nupjaus visg Zole. Jei danga
yra pagaminta i§ metalo arba jei netoliese yra metaliniy Suliniy dangg€iy, duSo ploks¢iy arba elektros laidy, tam, kad nebaty
sutrikdytas roboto darbas ir neblty pazeistas pjaunamg plotg ribojantis laidas, jis turi bati tiesiamas ne mazesniu nei 30 cm
atstumu nuo metaliniy objekty.

_

Paveikslélyje pateikiamas darbinés zonos viduje ir pjaunamame plote galin€iy buti elementy bei atstumy
pavyzdys, kuriuo galite vadovautis siekdami tinkamai iSdéstyti pjaunama plotg ribojantj laidg. Siekdami
uztikrinti, kad nebuty pertraukiamas pjaunama plotg apribojancio laido signalas, pazymékite i$ gelezies ar
kity metaly pagaminty elementy (Suliniy dang€iy, elektriniy jungg€iy, ir pan.) ribas.

Jei klititis, pavyzdZiui, $aligatvis ar siena, yra darbinés zonos viduje arba uz jos riby, pjaunamg plotg ribojant] laidg tieskite ne
maZesniu nei 35 cm atstumu nuo Kliaties. Padidinkite tarp laido ir klilties esantj atstuma. Jei nenorite, kad robotas atsitrenkty |
kliatj, pjaunama plotg ribojant;j laidg tieskite ne mazesniu nei 40 cm atstumu nuo klidties. Salia nustatytos darbinés zonos krasty
ir uz jos riby augancia zole galima nupjauti Zolés trimeriu arba krimapjove.

~

35cm.
/13,78 "

/;5 cm.
/13,78" \

Jei darbinés zonos viduje ar uz jos riby yra jrengtos géliy lysvés ar gyvatvore, jei auga iSsikiSusias Saknis turintys augalai ar
yra nedideliy, mazdaug 2—-3 cm gylio duobiy ar tokio auks¢io Saligatviy, siekdami apsaugoti klidtis ar robotg nuo pazeidimy,
pjaunama plotg ribojantj laidg tieskite ne mazesniu nei 30 cm atstumu nuo kliGties.

Darbinés zonos viduje augancig zole galima nupjauti Zzolés trimeriu arba krimapjove.

/30 cm.

/11,81
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Jei darbinés zonos viduje ar uz jos riby yra jrengtas lengvai perlipama tvorele ar sienele neapsaugotas baseinas, tvenkinys,
tarpeklis, griovys, laiptai ar vieSieji keliai, pjaunama plotg ribojantis laidas turi bati tiesiamas ne maziau nei 90 cm atstumu nuo
krasto. Norint iSdéstyti pjaunama plota ribojantj laidg kuo arciau pjovimo zonos krasto, jei netoli yra vieSyjy zony, rekomenduojama
jrengti sunkiai perlipama tvorele. Jei tokiy zony néra, jrenkite ne Zemesne nei 15 cm aukscio tvorele. Tokiu badu laidg galésite
irengti ankstesniuose skyriuose aprasytais atstumais.

_

Siekdami uztikrinti tinkama laido tiesimg ir nepriekaisStingg roboto veikima, atkreipkite ypatinga démesj j
lankstinuke pateikiama informacijg apie atstumus ir nuolydzius. Jei darbinéje zonoje yra staciy ar slidziy
viety, atstuma iki jy padidinkite ne maziau nei 30 cm.

A cm.
/35,44

Robotas apripintas jutikliais, galin€iais aptikti judancias klidtis. Saugiam ir tyliam veikimui, rekomenduojame atitverti visas
fiksuotas bet kokiy formy ir dydziy klidtis.

Norédami pazymeéti kliaties ribas, pradékite nuo iSorinio, arCiausiai norimo apsaugoti objekto esancio, pjaunamo ploto tasko
ir iSdéstykite pjaunama plotg ribojantj laidg pasiekdami juo kliGtj, jg apsukdami ir grgzindami jj atgal. Atkreipkite démesj j
ankstesniuose skyriuose apraSomus reguliarius atstumus. Perdenkite iSeinantjjj ir jeinantjjj laida taip, kad jie baty po

tuo paciu kuoliuku. Tokiu budu robotas pravaziuos Salia pjaunamg plotg apribojancio laido.

Tam, kad robotas veikty tinkamai ir judéty reguliariai, minimalus persidengimo ilgis neturéty virSyti 70 cm.

Jei nuolydzioje darbo zonoje, kur nuolydis
virsija 25%, yra klitciy, tokiy kaip medziai,
vazonai, stulpai ir pan., jas reikia apjuosti
perimetro laidu.

/ min. 70 cm
N7 127,567
o i
. || !
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NUOLYDZIAI

Patikrinkite, ar nei viena vejos zona nevirsija leistiny nuolydziy (zr. ,Techniniai duomenys®).
Zonos, kuriy nuolydis yra didesnis nei leidziamas, arba kuriy savybés nesuderinamos su tinkamu roboto veikimu (zr. tolesnius
punktus) negali bati pjaunamos. Esant didesniems $laitams, batina juos atskirti.

_

Roboto jutikliai, leidzia atpazinti kliutis net ir esant nuolydziui, jei laikomasi skyriuje ,Darbo zonos riby
nustatymas“ nurodyty salygy. Jei nuolydziai yra arti specifikacijy riby, patartina patikrinti robotg pirmo
naudojimo metu.

KILIMAS NUSILEIDIMAS
( R ( R

OK OK

didesnis kaip 1 m./39,3"
nuo 0 iki -75%

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

Robotas sugeba jveikti iki 45% nuolydzio $laitus, jei jie Zeméja didesniu nei vieno metro atstumu.

STATUS NUOLYDZIAI

Staiga pasikeitus nuolydziui (daugiau nei 30%), roboto saugos sistema interpretuoja jj kaip nejprastg situacijg ir todél kei€ia
vaziavimo kryptj, kad robotas vél butu saugus tesiant vejos pjovima.

Medziy, kuriy stiebas pamazu kyla nuo Zemés lygio, ar akmeny, iSdéstyty gélynams atskirti, kurie nuzemeja palaipsniui zolés
pavirSiuje, yra taip pat juntami kaip nuolydzio pokytis.

_
m Jei nuolydziai yra arti specifikacijy riby, patartina patikrinti robotg pirmo naudojimo metu.

KILIMAS NUSILEIDIMAS
( I ( I

nuo 0 iki +25% nuo 0 iki +25%

+25% 25 cm
2 (9,847
100 cm (39,3 ")

+25% 25 cm
£ (9,847
100 cm (39,3 )

Robotas sugeba jveikti Slaitus su iki 25% nuolydziu, jei jie Zeméja staiga.

Naudotojo zinynas 16



PJAUNAMA PLOTA RIBOJANCIO LAIDO TIESIMAS

Pjaunamg plotg ribojantis laidas gali buti uzkasamas arba
paliekamas ant Zemés. Jei naudojate laidy tiesimo jrenginj,
didesniam saugumui uztikrinti patariama laidg uzkasti.

Jei tokio jrenginio neturite, vadovaudamiesi toliau pateikiama perimetrinis laidas
informacija, tieskite laidg ant zemés naudodami kuoliukus.

¢ Er——

Pjaunamag plota ribojantj laidg tiesti pradékite nuo
tos zonos, kurioje yra jrengta jkrovimo stotis.
NepamirSkite palikti papildomy keliy metry laido,
kad véliau paskutinés fazés metu galétuméte
jungdami prie elektros energijos tiekimo Saltinio jj
sutrumpinti iki reikiamo ilgio.

Ant Zemeés tiesiamas laidas

Tose vietose, kuriose ketinate tiesti laidg, palikite kuo trumpesne
zole nupjaudami jg trimeriu arba krimapjove. Tokiu badu bus kur
kas lengviau iSdéstyti laidg ant zemés, be to, tuo paciu sumazinsite
pazeidimy, kuriuos robotas gali padaryti laidui, rizika.

1. Tieskite laidg kryptimi pagal laikrodzio rodykle per visg suplanuotg
plotg ir pritvirtinkite jj prie Zemés kartu su laidu pristatytais
kuoliukais. Atstumas tarp kuoliuky neturi bati didesnis nei 100
cm. Tam, kad prie$ laidg uzdengiant ataugusiai zolei robotas jo
nepazeisty, tiesiamas laidas turi liestis su zeme.

- Tiesdami pjaunamg plotg aplink géliy lysves, déstykite jj
nurodyta kryptimi, t. y. kryptimi pries$ laikrodZio rodykle.

- Tiesdamilaidg lenktose vejos vietose, tinkamaijj pritvirtinkite,
kad jis nesusisukty, o tolygiai iSsilenkty (20 cm spinduliu).

aido fiksavimo vinys
1

=
- -
-----------------

perimetrinis laid

UZzkasamas laidas
1. ISkaskite zeméje lygig vagele (mazdaug 2—-3 cm gylio).

2. Tada nutieskite laidg kryptimi pagal laikrodzio rodykle keliy centimetry gylyje. Netieskite laido didesniame nei 5 cm gylyje,
nes, prieSingu atveju, sumazés roboto fiksuojamo signalo kokybe ir intensyvumas.

3. Tiesiant laida, tam, kad veliau uzkasant jj jis iSlikty savo vietoje, kai kuriose vietose gali reikeéti jj pritvirtinti kartu su laidu
pristatytais kuoliukais.

4. Uzkaskite laidg ir patikrinkite, ar jis tebéra jtemptas.
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Pjaunama plotg apribojancio laido jungimas

Jei zonos ribojimo metu reikia panaudoti kitg pjaunamg plotag

ribojantj laidg, naudokite originalias jungimo detales.

|kiSkite visus laido galus j jungimo detale. Patikrinkite, ar jie
yra tinkamai jkisti. Kiekviename gale turi matytis laido galai.
Naudodami reples, iki galo paspauskite virSutinéje dalyje esantj

mygtuka.

 Err——

- Tam, kad elekiriné jungtis buty saugi ir

apsaugota, naudokite tik originalias jungimo
detales.

Nenaudokite izoliacinés juostos ar kity tipy
jungimo elementy, kurie nepasizymi tinkamu
izoliavimu (kilpeliy, gnybty, ir pan.). Po tam
tikro laiko dél dirvoje esancios drégmés
pjaunamag plotg ribojantis laidas gali
oksiduotis ir nutrukti.

JKROVIMO STOTIES IR ELEKTROS ENERGIJOS TIEKIMO SALTINIO JRENGIMAS

A Ispéjimas, démesio

Prie§ pradédami tvarkymo darbus, nepamirskite
atjungti roboto nuo maitinimo tinklo.

Elektros energijos tiekimo Saltinj jrenkite vaikams
nepasiekiamoje vietoje, pavyzdziui, didesniame nei
160 cm aukstyje.

Netrumpinkite ir neilginkite j jkrovimo stotj nutiesto
laido. Jei laidas per ilgas, vadovaukités paveiksléliu
ir vyniokite jj sudarydami 8 forma.

Darbinés zonos ploto apribojimui naudojamas laidas
negali buti trumpesnis nei 50 m. Esant poreikiui, kreipkités
j artimiausio klienty aptarnavimo centro darbuotojus.

1.

Pastatykite jkrovimo stotj i$ anksto nustatytoje vietoje.

( R
srovés maitinimo blokas (A)
apsauga (L)

-

Terminalai privalo buati naudojami tik originalaus pjaunama plota apribojancio laido jungimui.

Naudotojo zinynas
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raudono gnybto

o]

|kiSkite pjaunamg plotg ribojantj laidg (M) per kreipiklj j jkrovimo stotj. Nupjaukite laido pertekliy, palikdami mazdaug 5 cm
laido vir$ junggiy.

Prijunkite jeinantjjj stoties laidg j raudong siystuvo terminalg (T). ISeinantjjj stoties laidg prijunkite prie juodo terminalo.




. Naudodami kuoliukus (P), pritvirtinkite jkrovimo stotj (N) prie
zemes. Esant poreikiui, jkrovimo stotj prie Zzemés tvirtinkite
ankeriniais varztais (Q).

. Jrenkite elektros energijos tiekimo $altinj (A).

. Prijunkite jkrovimo stoties (N) maitinimo laidg (E) prie elekiros
energijos tiekimo $altinio (A).

. Elektros energijos tiekimo $altinio (A) kiStuka jkiskite j kiStukinj
lizda.

. Jei pradéjo zybséti siystuvo Sviesos diodai, tai reiskia, kad

viskg sujungéte teisingai. Jei diodai nezybsi, iSsiaiskinkite,
kodél taip yra (Zr. skyriy ,Nesklandumy $alinimo Zinynas®).
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siystuvas (B)

maitinimo laidas (E) ™.

jkrovimo
stotis (N)

sroveés maitinimo blokas (A)

perimetrinis
laidas

H. min. 160 cm
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REGULIAVIMAS

REGULIAVIMO REKOMEDACIJOS

Bet kokius reguliavimo darbus naudotojas turi atlikti vadovaudamasis Sioje naudojimo instrukcijoje
pateikiama informacija. DraudZiama atlikti Sioje naudojimo instrukcijoje neapradytus reguliavimo veiksmus.
Sioje naudojimo instrukcijoje neaprasSytus specialius reguliavimo darbus leidziama atlikti tik gamintojo
igalioty paslaugy teikimo centry darbuotojams.

PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS

Pirmg kartg naudodami nustatykite norimg pjovimo aukstj.
Pjovimo aukstis reguliuojamas vartotojo meniu, aprasytame skyriuje ,NAUDOJIMAS IR VEIKIMAS."“

Nenaudokite roboto pjauti auksStesne kaip 1 cm (0,40 ") Zole vir§ pjovimo aSmeny. Pjovimo aukstj mazinkite
palaipsniui. Rekomenduojame aukstj mazinti maziau nei 1 cm (0,40 ") kas 1+2 dienas, kol pasiekiamas idealus
aukstis.
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NAUDOJIMAS IR VEIKIMAS

NAUDOJIMUI KELIAMI REIKALAVIMAI

_

- PrieS pradédami pirmg kartg naudoti robotg, atidziai perskaitykite visa naudojimo instrukcijg ir
isitikinkite, ar viska tinkamai supratote. Ypatingg démesj skirkite saugumo rekomendacijoms.

- Robota leidziama naudoti tik gamintojo nustatytu tikslu. Draudziama keisti roboto darbinj naSuma
naudojant kokius nors prietaisus.

- Nenaudokite roboto ir jo iSoriniy prietaisy esant blogoms oro sglygoms, o ypa¢ tuo atveju, jei yra zaibo
rizika.

VALDYMO PULTO APRASYMAS IR MENIU APZVALGA

Paveikslélyje vaizduojama jrenginio valdikliy vieta ir funkcijos.

STOP. ;
Paspauskite norédami saugiai iSjungti robotg. Sj
mygtukg naudokite tik tuo atveju, jei gresia pavojus arba
norédami atlikti roboto techninés priezitros darbus.

Sis mygtukas yra jrengtas desinéje ekrano puséje ir yra
naudojamas robotui jjungti arba iSjungti. (A)

Nurodo, kad robotas siuncia arba priima GPS padét;.

Nurodo, kad vyksta ,Bluetooth” susijungimas su
jrenginiu. Jei jrenginys yra atjungiamas, piktograma
iSsijungia.

% <D )

Nurodo gauto GSM signalo stipruma. Stulpeliy skai€ius
nuo 1 iki 4 rodo signalo stiprumg. Jei mirksi, robotas
siuncia arba priima duomenis per GSM tinklg. Praradus
arba esant labai silpnam signalui, stulpeliai yra tusti.

Nurodo maitinimo elemento jkrovimo lyg;.

Informacija apie robotg. Nurodo jdiegtg versijg ir
pateikia informacijg apie darbo laikus.

Pradzia. Jjungia naudotojo meniu.

Kontekstinis zinynas: nurodo trumpa informacijg apie
ekrane rodomas funkcijas.

Grjzta j ankstesnj lygj.

S AOINION

Patvirtina veiksma.
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Robotas yra jkrovimo stotyje

/_\ »Pradéti darbg“
Nedelsdamas pradeda dirbti. Robotui kraunantis, galite
©— nustatyti darbing zong ir laikg, kada robotas vel turi
grjzti j jkrovimo stot;.

Nedelsiant pradeti darbg.
©0—

Leidzia nustatyti darbine zong ir laikg, kada
T_\) robotas vél turi grizti j jkrovimo stot;.

»Pristabdyti“
é-\, Robotas neleidzia atlikti automatiniy programavimo
T veiksmy. Galite nustatyti savaités dieng, kada
automatinis ciklas vél turéty pasidaryti aktyvus. Jei
norite, kad robotas nepjauty zolés ilgiau nei savaite,
tiesiog jj iSjunkite.
»Nustatymai“

,{}},@ LeidZia programuoti robota. Zr. skyriaus ,Meniu
nustatymai“ dalj ,Programavimo rezimas“

Robotas yra sode

,Grizti*
@ Nedelsiant grjzta j jkrovimo stotj.
Grjzta j jkrovimo stotj ir priklausomai nuo to,

@ kas uzprogramuota, pradeda darbinj cikla.

Grjzta j jkrovimo stotj ir bdna joje iki
é-_\ nustatytos savaités dienos ir nustatyto laiko.

»Pradéti darbg“
6_\) Leidzia parinkti specialias darbines funkcijas.

Toliau tesia pradétus darbus.

Iki nustatyto laiko dirba nustatytoje zonoje.

@ Dirba uzdaroje zonoje.

ISvaziuoja i$ Sios zonos. Robotas nustatyto
) spindulio ribose nedirba (galima nustatyti
~\.  GPS imtuvg turin¢iuose modeliuose).

Siekdamas optimizuoti zolés pjovimag savo
@\’ buvimo vietoje robotas juda
—®"  spirale.

Kra$to pjovimas. Robotas palies perimetro
laidg ir pradés jj sekti, kad nupjauty krasta,
iki kol pasieks jkrovimo baze.

)

& »Nustatymai“ ;
,{}} Leidzia programuoti robotg. Zr. skyriaus ,Meniu
nustatymai“ dalj ,Programavimo rezimas"“.
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PIRMINIS SUKONFIGURAVIMAS

Pirmg kartg jjungus robotg, jo ekrane bus rodomi pirminiai nustatymai, kur galite pasirinkti kalbg, data, laikg ir kai kuriuos
pagrindinius roboto parametrus.

Pastatykite robotg jkrovimo stotyje;

paspauskite jjungimo ir iSjungimo (angl. ON/OFF) mygtuka;

prie$ atlikdami kitus veiksmus, perskaitykite su sauga susijusig informacija;

pasirinkite norimg kalba;

datg nustatykite formatu DD/MM/YYYY, o laikg — 24 valandy formatu;

norédami atlikti pirminius roboto nustatymo veiksmus, vadovaukités ekrane rodoma informacija.

Atlike pirminio nustatymo veiksmus, galite jjungti meniu nustatymus ir, atsizvelgdami j ketinamos pjauti vejos savybes, pakeisti
arba pritaikyti roboto veikimo parametrus.

JEJIMAS | MENIU

Norédami nustatyti roboto parengimo ir veikimo parametrus, jeikite j naudotojo meniu. Norédami jeiti j naudotojo meniu, tuo
metu, kai robotas yra jkrovimo stotyje, paspauskite mygtukag (7). Jei tuo metu robotas pjauna Zole, paspauskite mygtukg STOP.
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MENIU NUSTATYMAI: PROGRAMAVIMO REZIMAS

Roboto programavimas

Laikmacio nustatymas

| < |2

N\ ©

Darbo grafikas

00

Kasdienis grafikas

o e
g2 0 6%

10:30

pagrindiné zona {

S —
I..«-.

antriné zona 1
(30%, 60MT, Pagal laikrodj) i

antriné zona 2
(20%, 30MT, Pries laikrodj)

@ <¢---—¢¢--:

ryptis pries
> Ia dord2|o rodykle

Naudotojo zinynas

kryptis pagal
» Iarl)((prodgo%odykle

- Tam, kad galétuméte iSnaudoti geriausias savo roboto
savybes, rekomenduojama uzprogramuoti jj dirbti kasdien.

- Jeireikia nurodyti kelias darbines zonas, tam, kad zolé jose
buty pjaunama dazniau, rekomenduojama uzprogramuoti
ne maziau nei du darbo grafikus.

Galima nustatyti tris skirtingus atitinkamu laiku aktyvuojamus darbo profilius.
Si funkcija ypa¢ naudinga tuo atveju, jei norite sodg naudoti nejprastu laiku.
Paskutinis nustatytas profilis buna paryskintas kita spalva ir jis bus aktyvus
automatinio roboto veikimo metu.

Norédami grjzti j pagrindinj meniu, kelis kartus paspauskite mygtukg < .

Kiekvienai savaités dienai galima nustatyti po 4 darbo grafikus.

Paspauskite tg ekrano vietg, kurioje rodoma norima diena ir tada pasirinkite
laikus.

ATKREIPKITE DEMES]: Jei norite vienos dienos nustatymus nukopijuoti ir
pritaikyti kitai dienai, pirmiausiai pasirinkite simbolj , tada pasirinkite dieng,
kurios nustatymus norite nukopijuoti, ir galiausiai po vieng pazymékite visas
dienas, kurioms norite pritaikyti anks€iau nukopijuotus nustatymus. Baige
kopijuoti nustatymus paspauskite simbolj .

Kiekvienam darbo grafikui (T1,T2,T3 ir T4) batina nurodyti pradzig, pabaigg ir

pr|2|ur|mas zZonas.

@ Laikai T1, T2, T3 ir T4 negali persidengti, nes sutampanéius
laikus robotas tiesiog pasalins.

sKrasto Zolés pjovimas“. Pasirinkus 8ig funkcijg, robotas darbg prades
pjaudamas zole vejos kraste. Sig funkcijg deréty aktyvuoti ne re€iau nei du
kartus per savaite.

Pavyzdziui, jei nustateéte:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00 - 17:00, A1, A2

Tdirbdamas 15:00-17:00 valandomis robotas zole pjaus tik A1 arba A2
darbinéje zonoje.

@ ] zonas A3 ir A4 robotas gali jvaziuoti tuo atveju, jei jam reikia
jas pervaziuoti norint pasiekti darbing zona ar grjzti j jkrovimo
stotj, arba jei jis dirba vazinédamas atsitiktiniu budu.

Siekiant uztikrinti tinkamg roboto veikima, batina nustatyti jo darbo
laikg. Tokie parametrai, kaip zony skaiCius, maitinimo elementy
galingumas, vejos pavirSiaus sudétingumas, Zolés tipas ir pan.
daro jtakg darbo grafiky nustatymams. Paprastai, jei reikia prizioreti
daugiau nei vieng zong ar daug kliGi€iy ir jmantriy viety turintj soda,
darbines valandas reikia Siek tiek pailginti. Toliau pateikiamoje
lenteléje nurodoma, kokius laikus naudoti nustatant robotg pirma
karta.
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Modelis

BO95ELO

m2 (ft2)

1200 (12912) 10:00 12:00 14:00 16:00
1800 (19418) 09:00 16:30

2600 (27976) 09:00 19:00

3500 (37673") 08:00 21:00

Grjzimas j jkrovimo stotj

6l <2

N\

ptlimi
1

EOE®

10:30 (\

Lietaus jutiklis

Roboto grjzimo j jkrovimo stotj metu nustato tarp roboto ir pjaunama plota
apribojancio laido esantj atstuma.

,OFF* Sig funkcijg rekomenduojama naudoti tuose soduose, kuriuose netoli
pjaunama plotg apribojancio laido yra jmantriy viety ar daug klia¢iy bei tose
vejose, kuriose yra siaury pravaziavimy. Grjzdamas j jkrovimo stotj robotas
judeés taip, kad jo ratukai baty abiejose pjaunamg plotg apribojancio laido
pusése.

@ Laidg tieskite naudodami ,,OFF“ metoda (zr. dalj ,,Grjzimo j
jkrovimo stotj budas“

Kitose zonose dirbdamas robotas j jkrovimo stotj grj$ laikydamasis nuo
pjaunamg plotg apribojancio laido atitinkamu, i§ anksto nustatytu, atstumu.
Sig funkcijg rekomenduojama naudoti tuose soduose, kuriuose yra staciy
viety bei (ar) vejose, kuriose Salia pjaunamg plotg apribojancio laido néra
jokiy nelygumuy.

@ Laidg tieskite naudodami ,,MIN, MED, MAX“ metodg (zr. dalj
»Qrizimo j jkrovimo stotj budas”

Nustato, kg robotas turi daryti jutikliui uzfiksavus liety.

Jjungta (angl. ON): uzfiksavus liety, robotas grjzta j jkrovimo stotele. Jei
baigiantis jkrovimo ciklui jutiklis nebefiksuoja lietaus, robotas toliau
tesia pradétus darbus.

Atidéjimas (angl. DELAY): uzfiksavus liety, robotas grjzta j jkrovimo stotj ir
blna joje nustatytg laiko tarpa, kurj galima keisti kitame lange, paspaudus
mygtukg ,Delay*.

ISjungta (angl. OFF): lietaus jutiklis yra iSjungtas.
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Pjovimo auksc¢io reguliavimas

6] <2 12w

Nustatykite norimg pjovimo aukstj.

Rodyklémis nustatykite norimg verte.

Paspauskite apskritg simbolj, kad atliktuméte padeties kalibravima.

Nustato pjaunamos zonos savybes.

@ Jei sodas yra vientisas, vis tiek buatina nustatyti bent vieng
zona.

Darbinés zonos nustatymas
Galima nustatyti 8 skirtingas zonas.

Paspauskite norimg pritaikyti zona.
Norédami panaikinti zong, nustatykite dydj 0 m2.

Prie visy zony reikia nustatyti:
- matmenis. Darbinés zonos dydis kvadratiniais metrais;

DIMENSION DISTANCE

®
6000 375 (4
@

- atstuma. Atstumas, kurj sekdamas pjaunamg plotg apribojanciu laidu
robotas turi nuvaziuoti norédamas pasiekti zonos vidy. Siekiant uZztikrinti,
kad robotas darbg pradéty pageidaujamos zonos viduje, rekomenduojama
nurodant atstumg pasirinkti darbinés zonos centrg. Vietai, kurioje yra

mt mt
DISTANCE WIRE DIRECTION ECO MODE

10 () OFF
cm . . . . e . .
¢ jrengta jkrovimo stotis, reikia parinkti verte ,0%

10:30

- kryptj. Trumpiausia darbing zong padedanti pasiekti kryptis. Kryptis
gali bati ,pagal laikrodZio rodykle“ arba ,prie§ laikrodzio rodykle®.
ISvaziuodamas i$ jkrovimo stoties robotas seks laidg nurodyta kryptimi;

- atstumg nuo laido. Atstumas, kurio robotas turi laikytis nuo pjaunamg
plota apribojancio laido, kad galéty pasiekti darbine zong. Jei sode netoli
pjaunama plotg apribojancio laido yra jmantriy viety ir daug klia¢iy bei (ar)
siaury pravaziavimy, reikia nustatyti verte ,0cm®;

—— i - ECO rezima. Jei Si funkcija jjungta ir robotas uzfiksuoja, kad vejos Zolé
(30%, 6OMT, Pagal laikrod) § jau nupjauta, darbo laikas Sioje zonoje sutrumpinamas ir robotas pereina
prie kito darbo.

antriné zona 2

(20%, 30MT, Pries laikrod) e
kryptis prie$ kryptis pagal
| P lai %ordpim rodykle »Iarl)ﬁgod%)iogrodykle )
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Bendrieji nustatymai

(3
e

Bendrieji nustatymai.

Apsauga. Leidzia jjungti, iSjungti ir keisti roboto PIN koda.
Norédami nustatyti ar pakeisti slaptazodj, pirmiausiai jveskite esamag, o tada — naujg PIN kodg. Prie$ parduodamas
jrenginj gamintojas jvedé keturiy skaitmeny slaptazod;j (,0000%).

(@ Slaptazodziui pasirinkite lengvai atsimenama skaiciy kombinacija.

Bendrieji nustatymai.

Galima nustatyti naudotojo meniu ir pranesSimy kalbg.
Galima nustatyti roboto datg ir laikg.

Galima nustatyti atstumy ir zony matavimo vienetus.
Galima jjungti arba iSjungti garsinius pavojaus signalus.

Leidzia nustatyti pataisos koeficientg jkrovimo stoties sulygiavimui ir atpazinimui. Daugiau informacijos rasite
roboto meniu ar mobiliojoje programoje.

Atkuria gamyklinius nustatymus.
@ Bus panaikintos visos konfiguracijos, todél reikés i§ naujo pasirinkti norimus roboto ir sodo
nustatymus. PIN kodas isliks tas pats.

Pirms virziena mainas nosaka robota veikto attalumu aiz perimetra stiena. lestatiet MIN, lai robotu varétu parvietot
minimala iespéjama attaluma, MAX - maksimala iesp&jama un MED atbilst vid&jai vertibai.

27 Naudotojo Zinynas



PIRMINIS KONFIGURAVIMAS: AUTOMATINIS REZIMAS

Automatinis ciklas jjungiamas pirminio parengimo metu arba praéjus atitinkamam neveiklumo laikotarpiui.

1.

Patikrinkite, ar ketinamos pjauti vejos zolés aukstis leidzia uztikrinti tinkamg roboto veikimg (zr. skyriy ,Technines
specifikacijos®).

Nustatykite norimg pjovimo aukstj (zr. skyriy ,Pjovimo aukscio reguliavimas®).

Patikrinkite, ar darbiné zona yra tinkamai pazyméta ir, vadovaudamiesi skyriuje ,Darbiniy zony apribojimy ruo$imas ir
zyméjimas* bei kituose skyriuose pateikiama informacija jvertinkite, ar néra pastebimy reguliaraus roboto veikimo sutrikimy.

Pastatykite robotg jkrovimo stotyje.

Paspauskite jjungimo ir iSjungimo (angl. ON/OFF) mygtukg ir palaukite kelias sekundes, kol robotas tinkamai jsijungs.
Vadovaukités ekrane pateikiamomis instrukcijomis ir, esant poreikiui, jveskite slaptazod;.

Jjungus robotg pirmg kartg, reikia uzprogramuoti jo nustatymus. Taciau jei praéjus ilgam roboto nenaudojimo laikotarpiui
vél ketinate pradéti jj eksploatuoti, patikrinkite, ar uzprogramuotos funkcijos yra tinkamos vejos Zolei pjauti (pavyzdziui, gal
isirengéte baseing, pasodinote géliy, ir pan.) (zr. skyriy ,Programavimo rezimas®).

Praéjus kelioms sekundéms, ekrane pasirodys apie krovimg informuojantis pranesimas (angl. CHARGING).
Vadovaudamasis uzprogramuotais rezimais, robotas pradeés pjauti vejos Zole.

Patikrinkite, ar po stipraus lietaus vejoje neatsirado baly. Pastebéje vejoje vandens sankaupy, sutvarkykite jg arba
sustabdykite roboto darbg (turi bati jjungtas rezimas ,Pause®).

APSAUGINIS ROBOTO ISJUNGIMO MYGTUKAS

Robotui veikiant, gali prireikti ji sustabdyti. Jprastomis sglygomis robotg galima iSjungti paspaudus mygtukg ,STOP*. ISkilus
pavojui ar norint atlikti roboto techninés priezitros darbus, batina saugiai sustabdyti robotg, tokiu badu uztikrinant, kad aSmenys
netikétai nepradés suktis. Pirmiausiai paspauskite ,STOP“, o tada — ,ON/OFF* mygtuka. IStraukite maitinimo laido kistukg i$
elektros lizdo.

¢ Er—

Apsauginj iSjungimo mygtuka butina naudoti pries
pradedant roboto tvarkymo ir techninés prieziuros
darbus (pavyzdziui, kai reikia keisti aSmenis, atlikti
valymo darbus, ir pan.).

Norédami pradeéti, atlikite Siuos veiksmus:

- pastatykite robotg pjovimo zonos viduryje;

- Jjiunkite robotg paspausdami mygtuka ,ON/OFF“ ir dar kartg

Jei robotg jjungsite jam esant uz pjovimo zonos riby, jo aSmeny
variklis neveiks, be to, trumpg laikg robotui paieSkojus signalo,
jo ekrane pasirodys apie buvimg uz zonos riby informuojantis
praneSimas (angl. ,OUT OF BORDER"). Paspauskite mygtukg
~ON/OFF*“, pastatykite robotg pjovimo zonos viduje ir i naujo

paleiskite paruoSimo nustatymus.

jjunkite paruoSimo nustatymus.

Naudotojo zinynas 28



ROBOTO NAUDOJIMAS UZDAROSE ZONOSE, KURIOSE NERA JKROVIMO STOTIES

Roboto naudojimo ,uzdarose zonose“ rezimas yra skirtas uzdary zony zolés pjovimui. Uzdaros zonos turi bati pazymétos
pjaunama plota apribojanciu laidu, be to, jose néra jkrovimo stoties.

& Pavojus: démesio

Sustabdykite robotg saugiomis salygomis (zr. ,,Saugus roboto sustabdymas®) ir jj perkelkite naudodami
atitinkama rankenéle. Neneskite roboto laikydami uz jo korpuso ir visada naudokite rankena.

1. Pastatykite robotg darbinés zonos viduje, ne mazesniu nei 100
cm atstumu nuo pjaunama plotg apribojancio laido ir klia¢iy.

2. Paspauskite jjungimo ir iSjungimo (angl. ON/OFF) mygtukg
ir palaukite kelias sekundes, kol robotas tinkamai jsijungs.

Vadovaukités ekrane rodomomis instrukcijomis ir, esant min. 100 cm
poreikiui, jveskite slaptazod;. W‘

3. Pasirinkite mygtuka. §_—
4. Pasirinkite ,uzdaros zonos" mygtuka. @

Amrcm

(39,37 ")
5. Nustatykite darbinio ciklo uzbaigimo laikg ir paspauskite ,OK".
Pasibaigus darbinio ciklo laikui, saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy

LApsauginis roboto iSjungimo mygtukas®) ir nuneskite jj j zona,
kurioje yra jrengta jkrovimo stotis.

Vadovaudamiesi  skyriaus ,Pirminis  parengimas“ dalyje
LAutomatinis rezimas“ pateikta informacija, jjunkite jprasto roboto
veikimo rezima.
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EKRANO VIZUALIZAVIMAS DARBINES FAZES METU

Robotui veikiant, jo ekrane bus rodomi Sie duomenys:
- roboto greitj;

- pjovimo asmeny greitj;

- maitinimo elemento jkrovimo lygj procentais.

Robotui kraunantis, ekrane rodomas jkrovimo lygis.

Pasibaigus darbo laikui, ekrane bus rodoma kita uzprogramuota
darbo diena ir laikas.

ILGAS GPS NENAUDOJIMO LAIKOTARPIS IR ATNAUJINIMAS

Tuo atveju, jei robotas ilgg laikg buvo nenaudojamas ir pries prasidedant pjovimo sezonui batina atlikti tam tikrus veiksmus. Tokiu
badu pries vél pradédami naudoti robotg uztikrinsite tinkama jo veikima.

1. Prie$ palikdami robotg nenaudojamg ziemai, pilnai jkraukite jo maitinimo elementg. |kraukite maitinimo elementg ne reciau
nei kartg per penkis ménesius.

2. Pasirtpinkite, kad jgaliotas atstovas atlikty einamajg technine apzidrg. Tokiu badu uztikrinsite, kad robotas bus tinkamos
bukles. Atstovy teikiamos paslaugos paprastai apima Siuos veiksmus:

* visapusiSkg roboto, pjovimo aSmeny ir kity judamyjy detaliy valyma;
* roboto vidaus iSvalyma;
* roboto veikimo patikrinima;

» detaliy patikrinimg ir, esant poreikiui, nusidévéjusiy daliy, pavyzdZiui, pjovimo aSmeny ar Sepetéliy (taikoma tik tiems
robotams, kuriuose yra jrengti valomi varikliai), pakeitima;

* maitinimo elemento galingumo tikrinima;
* esant poreikiui, atstovas gali jdiegti naujg programine sistema.
3. Kruopsciai iSvalykite robotg ir jkrovimo stotj (Zr. skyriy ,Roboto valymas®).
4. Patikrinkite, ar néra nusidéveéjusiy ar pazeisty detaliy, pavyzdziui, pjovimo aSmenys. |vertinkite, ar reikia jas pakeisti naujomis.
5. Laikykite robotg sausoje ir apsaugotoje vietoje, kurioje temperattra siekia 10-20 °C. PasirGpinkite, kad jo nepasiekty vaikai
ir gyvanai, ir kad prie jo nesiliesty kiti daiktai. Laikydami robotg Zzemesnéje nei 20 °C temperatiroje sumazinsite automatinio
maitinimo elementy iSsikrovimo rizika.

6. IStraukite maitinimo laido kiStuka (A) i$ elektros lizdo.

7. Uzdenkite jkrovimo stotj (C), kad j jg nepatekty pasaliniy objekty (lapy, popieriy, ir pan.), be to, tokiu badu apsaugosite ir jos
kontaktines ploksteles.

Atnaujinimas /

Praéjus ilgam roboto nenaudojimo laikotarpiui, prie§ pradédami
vél jj, atlikite Siuos veiksmus:

srovés maitinimo blokas (A)

1. jkiSkite elektros energijos tiekimo jrenginio (A) kiStuka j elektros
lizda;

2. jjunkite pagrindinj elektros energijos tiekimo Saltinj;

Vadovaudamiesi  skyriaus ,Pirminis  parengimas“ dalyje

LJAutomatinis rezimas“ pateikta informacija, jjunkite jprasto roboto

veikimo rezima.

ikrovimo stotis (C)
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MAITINIMO ELEMENTO KROVIMAS PO ILGO NENAUDOJIMO LAIKOTARPIO

! Pavojus: démesio

Nekraukite roboto vietose, kur yra sprogimo ir uzsidegimo rizika.

1.

Jjunkite j jkrovimo stotj tiekiama elektros energijg ir patikrinkite,
ar Svarios jkrovimo ploksteles.

Pastatykite robotg jkrovimo stotyje. Kol kas jo nejunkite.

Patikrinkite, ar jkrovimo galvutés turi saglytj su jkrovimo
plokStelémis ir ar jsijungia ekranas, kuriame turi bati nurodomas
maitinimo elemento krovimo lygis.

Krovimo ciklui pasibaigus (po mazdaug 6 valandy), iSkelkite
robotg i$ jkrovimo stoties.

Laikykite robotg sausoje ir apsaugotoje vietoje, kurioje
temperatura siekia 10—20 °C. Pasirpinkite, kad jo nepasiekty
vaikai ir gyvinai, ir kad prie jo nesiliesty kiti daiktai.

EKSPLOATAVIMO PATARIMAI

Toliau pateikiami naudingi su roboto naudojimu susije patarimai:

net jei ir esate tinkamai susipazine su roboto naudojimu, patartina prie$ pradedant jj naudoti atlikti keletg imitaciniy bandymy
ir patikrinti, kaip veikia mygtukai ir pagrindinés funkcijos;

patikrinkite ir priverzkite pagrindiniy detaliy varztus;
tam, kad zolé neuzaugty pernelyg auksta, ji turi bati daznai pjaunama;

nenaudokite roboto, jei zolé yra 1 cm auksStesné uz pjovimo aSmenis. Jei Zolé yra auksta, pakelkite pjovimo asmenis j virSy
ir diena i$ dienos leiskite juos zemyn;

jei vejoje yra jrengta automatiné laistymo sistema, uzprogramuokite robotg, kad likus ne maziau nei valandai iki jos jsijungimo
jis grjzty j jkrovimo stotj;

siekdami apsaugoti robotg ir purkStuvus, patikrinkite zemés nuozulnumg ir uztikrinkite, kad nebdty virSytos maksimalios
leidziamos vertés;

rekomenduojama uzprogramuoti, kad robotas dirbty tik tiek, kiek reikia. Programuodami atsizvelkite j skirtingg Zolés augimo
skirtingu sezonu greitj. Tokiu badu apsaugosite robotg nuo gedimy ir pailginsite maitinimo elemento eksploatavimo laikotarpj;

siekdami sumazinti pavojaus saugumui rizikg, naudodami robotg pasirdpinkite, kad darbinéje zonoje nebaty pasaliniy asmeny
(ypatingai vaiky bei pagyvenusiy ir nejgaliy suaugusiyjy) ir gyvany. Norédami sumazinti suzeidimy rizikg, uzprogramuokite
robotg, kad jis dirbty atitinkamu paros metu.

Gamintojas negali uztikrinti, kad robotg vejapjove galima tinkamai suderinti su tokiomis kity tipy bevielémis sistemomis, kaip
nuotoliniai valdikliai, radijo siystuvai, akustinés pagalbinés priemonés, pozeminés elektrinés tvoros nuo gyvany ir pan.
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EINAMOJI TECHNINE PRIEZIURA

TECHNINES PRIEZIUROS REKOMENDACIJOS

_

Techninés prieziliros metu nepamirskite naudoti gamintojo nurodyty asmens saugos priemoniy. Tai ypac¢
aktualu tvarkant aSmenis. PrieS pradédami techninés prieziuros darbus nepamirskite iSjungti roboto (zr.
skyriy ,,Apsauginis roboto iSjungimo mygtukas®).

NUMATYTOS TECHNINES PRIEZIUROS DARBY LENTELE

Techninés prieziuros tipas |

Nuorodos

Kartg per savaite

ASmenys

Nuvalykite aSmenis ir
patikrinkite jy efektyvuma.
Jei aSmenys yra sulankstyti
arba labai nusideveéje,
pakeiskite juos naujais

Zr. skyriy ,Roboto valymas*®

Zr. skyriy ,ASmeny keitimas”

Maitinimo elementg
jkraunancios galvutés

Nuvalykite ir pasalinkite
atsiradusias rudis

Zr. skyriy ,Roboto valymas*®

Kontaktinés plokstelés

Nuvalykite ir pasalinkite
atsiradusias rudis

Zr. skyriy ,Roboto valymas®

Lietaus jutiklis

Nuvalykite ir pasalinkite
atsiradusias rudis

Zr. skyriy ,Roboto valymas*

Kartg per ménesj

Robotas

Nuvalykite robotg

Zr. skyriy ,Roboto valymas®

Kartg per metus ir pasibaigus
Zolés pjovimo sezonui

Robotas

Nuneskite robotg j jgaliotg
aptarnavimo centrg

Zr. skyriy ,llgas nenaudojimo
laikotarpis ir atnaujinimas*®
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ROBOTO VALYMAS

1. Saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy ,,Apsauginis roboto iSjungimo mygtukas®).

Ispéjimas, démesio

Siekdami apsaugoti rankas nuo jpjovimy, muvékite apsaugines pirstines.

2. Naudodami sudrékintg kempine ir Svelnig plovimo priemone nuvalykite iSorinius roboto pavirSius. Prie§ pradédami valyti,

iSspauskite iS kempinés vanden;.

Ispéjimas, démesio
Jei naudosite pernelyg daug vandens, jis gali patekti j prietaiso vidy ir pazeisti elektrines detales.

3. Nenaudokite tirpikliy ir benzeno, nes jie gali pazeisti nudazytus pavirSius ir plastikines detales.

4. Neplaukite vidiniy roboto daliy ir nenaudokite suslégto vandens purkstuvy, nes galite pazeisti elektrines ir
elektronines roboto dalis.

A Ispéjimas, démesio

Tam, kad negrjztamai nesugadintuméte elektriniy ir elektroniniy elementy, nei visiSkai, nei dalinai nardinkite

roboto j vandenj, nes jis néra sandarus.

5. Patikrinkite apating roboto dalj (pjovimo aSmeny zong ir
ratukus) ir tinkamu Sepetéliu paSalinkite medziagy sankaupas
ir (ar) likucius, galinCius sutrikdyti roboto veikima.

6. Pasalinkite prie roboto prilipusius Zolés likucius ir lapus.

7. Nuvalykite maitinimo elemento kroviklio galvutes (A) ir
kontaktines ploksteles (B). Naudodami sausg Sluoste, o esant
poreikiui — ir Svitrinj popieriy, pasalinkite dél elektros kontakty
atsiradusias medziagy sankaupas ar liku€ius.

8. Nuvalykite lietaus jutiklj (C) ir paSalinkite ant jo atsiradusius
neSvarumus ar radis.

9. ISvalykite jkrovimo stoties vidy ir pasalinkite joje susikaupusius
medziagy likucius.

33
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NESKLANDUMU SALINIMAS

NESKLANDUMU SALINIMO ZINYNAS

Toliau pateikiama informacija suskirstyta taip, kad padéty nustatyti ir pasalinti roboto veikimo metu atsiradusius pazeidimus ir
gedimus. Kai kuriuos gedimus gali pataisyti pats naudotojas, tuo tarpu kitiems reikalingi specifiniai techniniai jgtdziai arba Zinios,

todél tokius gedimus gali pasSalinti tik atitinkamg kvalifikacijg tam tikroje srityje jgije srities darbuotojai.

A Ispéjimas, démesio

Jei reikia apziuréti robotg, tam, kad aSmenys netikétai nepradéty suktis saugiai jj iSjunkite (zr. skyriy
»Apsauginis roboto iSjungimo mygtukas*).

Problema

Priezastis

Nejprasti virpesiai

Robotas kelia didelj triukSmag

Pazeisti pjovimo aSmenys

Problemos sprendimo budai

Pakeiskite aSmenis naujais (zr. skyriy ,ASmeny
keitimas®)

Pjovimo aSmenys apsivéle medziagy
(juosty, laidy, plastikiniy elementy, ir
pan.) likuciais

Saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy ,Apsauginis
roboto i§jungimo mygtukas®). 18valykite
medziagy likucius

A Jspéjimas, démesio

Siekdami apsaugoti rankas nuo suzeidimy,
muvékite apsaugines pirstines.

Robotas darbg pradéjo Salia kliaties
(nulbzusiy Saky, palikty daikty, ir pan.)

Saugiai iSjunkite robotg (Zr. skyriy ,Apsauginis
roboto i§jungimo mygtukas®)

Pasalinkite kliatj ir vél jjunkite robotg (zr.
skyriaus ,Parengimas*” dalj ,Automatinis
rezimas"®)

Sugedo elektrinis variklis

Kreipkités j artimiausio jgalioto aptarnavimo
centro darbuotojus ir paprasykite jy pakeisti
variklj nauju

Per auksta Zolé

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. skyriy ,Pjovimo
aukscio reguliavimas®)

Pirmiausiai vejos zole nupjaukite paprasta
vejapjove

Robotui nepavyksta tinkamai
jvaziuoti j jkrovimo stotj

Netinkamai nutiestas pjaunama plotg
ribojantis laidas arba jkrovimo stoties
maitinimo laidas

Patikrinkite jkrovimo stoties jungtj (zr. skyriy
sKrovimo stoties ir elekiros energijos tiekimo
Saltinio jrengimas®)

Salia jkrovimo stoties susmego zemé

Pastatykite jkrovimo stotj ant plokscio ir
tvirto pagrindo (Zr. skyriy ,Sistemos jrengimo
planavimas®)

Dirbdamas aplink géliy lysves
robotas veikia ne taip, kaip

Netinkamai iSdéstytas pjaunama plotg
ribojantis laidas

Tinkamai nutieskite pjaunamg plotg ribojant;
laidg (kryptimi pries$ laikrodzio rodykle) (Zr.

netinkamu metu

: skyriy ,Pjaunama plotg apribojancio laido
turety tiesimas®)
Netinkamai nustatytas laikrodis Nustatykit%:gg?;%lgl\i/li(rrrg)gjr(iaéiF:;stg)(2r. skyriy
Robotas pradeda darbg

Netinkamai nustatytas darbo laikas

Nustatykite darbo laikg i$ naujo (zr. skyriy
sProgramavimo rezimas®)
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Problema

Netinkamai nupjauta darbinés
zonos zolé

‘ Priezastis

Per trumpas darbo laikas

Problemos sprendimo budai

Pailginkite darbo laikg (zr. skyriy ,Programavimo
rezimas)

Pjovimo aSmenys apsivéle medziagy
sankaupomis ir (ar) jy likuciais

Saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy ,Apsauginis
roboto i§jungimo mygtukas®)

& Jspéjimas: démesio

Siekdami apsaugoti rankas nuo suzeidimy,
muvékite apsaugines pirstines.
Nuvalykite aSmenis

Nusidévéje pjovimo admenys

Pakeiskite aSmenis originaliais atsarginiais
asmenimis (zr. skyriy ,ASmeny keitimas*)

Darbiné zona per didelé palyginus su
faktiniu roboto pajegumu

Sureguliuokite darbinés zonos nustatymus (zr.
skyriy ,, Techninés specifikacijos*)

Greitai iSsikraus maitinimo elementai

Pakeiskite maitinimo elementus originaliais
atsarginiais maitinimo elementais (zr. skyriy
»Maitinimo elementy keitimas®)

Maitinimo elementai kraunasi
netinkamai

Nuvalykite ir paSalinkite ant maitinimo elementy
kontakty susidariusias radis (zr. skyriy ,Roboto
valymas®).

Nupjauta ne visa antrinés
zonos zolé

Programavimo klaida

Tinkamai uzprogramuokite antrine zong (Zr.
skyriy ,Programavimo rezimas*)

Ekrane rodomas apzidreéti
raginantis uzrasas ,Service”

Reikia apzidreti robotg

Susisiekite su artimiausio aptarnavimo centro
darbuotojais

Ekrane rodomas apie
pakélimg informuojantis
uzra$as ,Lift"

Robotas pakeltas nuo zemés

Patikrinkite, ar niekas neblokuoja ir nekliudo
robotui tinkamai veikti. ISvalykite iS paSalinkite
po korpuso gaubtu susikaupusius jutikliams
galinCius trukdyti Zolés likuCius (zr. skyriy
»R0oboto valymas®)

Ekrane rodomas apie signalo
trukdzius informuojantis
uzrasas ,No Signal“

Netinkamai sujungtas pjaunama plotg
ribojantis laidas (laidas yra pazeistas,
néra elektrinés jungties, ir pan.)

Patikrinkite, ar tinkamai veikia elektros energijos

tiekimo Saltinis ir ar tinkamai elektros energijos

tiekimo jrenginys prijungtas prie jkrovimo stoties

(zr. skyriy ,Jkrovimo stoties ir elektros energijos
tiekimo $altinio jrengimas®)

Ekrane rodomas apie
iSvaziavimg uz nustatyty riby
informuojantis uzrasas ,Out
of border*”

Pernelyg daug nuolydziy

Netieskite laido daug nuolydZziy turin€ioje vietoje
(zr. skyriy ,Sistemos jrengimo planavimas®)

Netinkamai iSdéstytas pjaunamg plotg
ribojantis laidas

Patikrinkite, ar tinkamai jrengtas laidas (ar ne
per giliai uzkastas, ar netoliese néra metaliniy
objekty, ar tarp dviejy elementus zyminciy
laidy esantis atstumas néra mazesnis nei 70
cm, ir pan.) (zr. skyriy ,Sistemos jrengimo
planavimas®)

Zony viduje atitinkamas vietas (géliy
lysves, krimus, ir pan.) ribojantis laidas
iSdéstytas kryptimi pries$ laikrodzio
rodykle

Tinkamai nutieskite pjaunama plotg ribojant;
laidg (kryptimi pries$ laikrodzio rodykle) (zr.
skyriy ,Pjaunamg plotg apribojancio laido

tiesimas®)

Perkaites elekiros energijos tiekimo
jrenginys

Sugalvokite, kaip tinkamai sumazinti elektros
energijos tiekimo $altinio temperatirg (védinkite
arba keiskite jrengiamg zonag, ir pan.) (zr. skyriy

»Sistemos jrengimo planavimas®)

Netinkamai veikia roboto ratuky
transmisija

Patikrinkite ir, esant poreikiui, tinkamai
priverzkite roboto ratukus
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Problema

Ekrane rodomas apie ratuky
problemas informuojantis
uzrasSas ,Wheel error”

Priezastis

Zemé yra nelygi arba ant jos yra
judejima ribojanciy kliaciy

Problemos sprendimo budai

Uztikrinkite, kad ketinama pjauti veja baty lygi ir
kad joje nebuty angy, akmeny ir kitokiy kliaciy.
Jei jy yra, uzpildykite angas ir paSalinkite
esamas Kliatis (zr. skyriy ,Darbiniy pirminiy
ir antriniy zony apribojimy paruosimas ir
zymejimas")

Sugedo vienas arba abu ratuky
transmisijos varikliai

Kreipkités j artimiausio jgalioto aptarnavimo
centro darbuotojus ir paprasykite jy pakeisti
variklj nauju

Ekrane rodomas apie per
auksta zole (angl. ,Too
high grass*) arba aSmeny
problemas (angl. ,Blade
Error®) informuojantis uzrasas

PaZeisti pjovimo aSmenys

Pakeiskite aSmenis naujais (zr. skyriy ,ASmeny
keitimas")

Pjovimo aSmenys apsivéle medziagy
(juosty, laidy, plastikiniy elementy, ir
pan.) likuciais

Saugiai iSjunkite robotg (Zr. skyriy ,Apsauginis
roboto i§jungimo mygtukas®)

& Jspéjimas, démesio

Siekdami apsaugoti rankas nuo suzeidimy,
muvékite apsaugines pirstines.
ISvalykite medziagy liku€ius

Robotas darbg pradéjo Salia kliaties
(nuldzusiy Saky, palikty daikty, ir pan.)

Saugiai isjunkite robotg (zr. skyriy ,Apsauginis
roboto iSjungimo mygtukas®)

Pasalinkite klidtis ir vél jjunkite robotg (Zr.
skyriaus ,Parengimas*” dalj ,Automatinis
rezimas®)

Sugedo elektrinis variklis

Kreipkités j artimiausio jgalioto aptarnavimo
centro darbuotojus ir paprasykite jy pakeisti
variklj nauju

Per auksta zolé

Padidinkite pjovimo aukstj (Zr. skyriy ,Pjovimo
aukscio reguliavimas®) Pirmiausiai nupjaukite
zonos Zole paprasta vejapjove

Ekrane rodomas apie
pasvyrimg informuojantis
uzraSas , Tilt"

Robotas yra ant nuolydzZio, kurio
aukstis virsija leidziamas ribas

Pazymeékite pernelyg stacig vietg

Nejsijungia
diodas (c)

Néra elektros

Patikrinkite, ar elektros energijos tiekimo
jrenginys yra tinkamai prijungtas prie elektros
energijos lizdo

Perdegé saugiklis

Kreipkités j artimiausio jgalioto aptarnavimo
centro darbuotojus ir paprasykite jy pakeisti
saugiklj nauju

Sviedia
siystuvo
diodas (C)

Nutrauktas pjaunamg plotg ribojantis
laidas

Saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy ,Apsauginis
roboto iSjungimo mygtukas®). IStraukite
maitinimo laido kiStuka i$ elektros energijos
tiekimo jrenginio. Sujunkite pjaunama plotg
ribojantj laidg
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DETALIU KEITIMAS DETALIU KEITIMAS

DETALIU KEITIMO REKOMENDACIJOS

(I

Detales keiskite ir taisykite vadovaudamiesi gamintojo instrukcijomis. Jei Sioje naudojimo instrukcijoje néra
reikiamos informacijos, kreipkités j aptarnavimo centro darbuotojus.

MAITINIMO ELEMENTU KEITIMAS

_

Maitinimo elementus keiskite jgaliotame aptarnavimo centre.

ASMENU KEITIMAS

1. Saugiai iSjunkite robotg (zr. skyriy ,Apsauginis roboto i§jungimo mygtukas®).

_

Siekdami apsaugoti rankas nuo suzeidimy, muvékite apsaugines pirstines.

Keisdami naudokite tik prietaisui tinkamus originalius aSmenis.

peilis (A)\\ varztas (B)

Modelis Pjovimo aSmeny kodas

BO95ELO0  075Z56500A

2. Apverskite robotg ir padékite jj taip, kad nepazeistuméte jo
gaubto.
3. Atsukite varztus (B) ir iSimkite aSmenis (A). o

4. |statykite naujus aSmenis ir priverzkite jy varztus.

5. Grazinkite robotg j darbing padét;.
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ROBOTO UTILIZAVIMAS

* Praéjus naudingo eksploatavimo trukmei Sis jrenginys priskiriamas EEJA (elektros ir elektroninés jrangos
atliekoms). Dél Sios priezasties jis negali bati Salinimas su jprastomis buitinémis atliekomis, miSriomis
nediferencijuotomis ir atskiromis diferencijuotomis miesto atliekomis.

* Atéjus prietaiso Salinimo laikui, naudotojas turi uztikrinti, kad jis bus perdirbamas laikantis vietos jstatymy
nustatyty reikalavimy. Elektriniai ir elektroniniai elementai turi bati atskiriami ir perkeliami j jgaliotus
elektros ir elektroninés jrangos atlieky perdirbimo centrus arba visas prietaisas perkant naujg robotg
turi bati atiduodamas atstovui. Uz netinkamai pa$alintas EE|A gresia Salyje, kurioje Salinamos atliekos,
galiojanciais jstatymais nustatytos baudos.

* Pavojingos elektriniuose ir elektroniniuose prietaisuose esanc¢ios medziagos gali stipriai pakenkti gamtai [ ]
ir Zzmogaus sveikatai, todél naudotojas privalo pasiripinti pakartotiniu EEA] panaudojimu, perdirbimu ir
kitokiu jy utilizavimu.

* Visos detalés, kurias reikia atitinkamai iSrasiuoti ir paSalinti, yra pazymétos.
! Pavojus: démesio

EEJA, t. y. elektros ir elektroninés jrangos atliekose gali biiti pavojingy medziagy, galinéiy neigiamai paveikti
gamta ir Zzmoniy sveikata. EEJA turi buti tinkamai Salinamos priduodant jas specialiuose tokiy atlieky
surinkimo centruose.

* Pakuoté: gaminio pakuoté yra pagaminta i$ perdirbamy medziagy, todél turi bati Salinama j specialius tokiy atlieky konteinerius
arba priduodama j jgaliotus atlieky $alinimo centrus.

e Maitinimo elementai: senuose ir iSnaudotuose maitinimo elementuose yra gamtai ir Zzmoniy sveikatai kenksmingy medziagy,
todél draudziama jas Salinti kartu su buitineémis atliekomis. Tokius elementus naudotojas privalo Salinti j specialius tokioms
atliekoms pritaikytus konteinerius arba priduoti j jgaliotus atlieky $alinimo centrus.
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GARANTIJOS TAISYKLES

Zucchetti Centro Sistemi AB (ZCS) garantuoja savo klientams taikyma visy teisiy nurodyty Europos direktyvoje

1999/44/EB. Pirmiausia, garantijoje yra padengti bet kokie medziagos ar apdailos defektai 2 (dviems) metams nuo pirkimo datos.
ZCS negarantuoja produkto veikimo be pertrauky ar klaidy, nei neprisima atsakomybés uZ nuostolius padarytus dél kaidy
instrukcijy konsultacijos metu. Be to, Si garantija netaikoma: estetiniams pazeidimams tokie kaip jbrézimai, pjaviai ir jlenkimai;
naudojamiems gaminiams, tokiems kaip baterijos, iSskyrus atvejus, kai Zala gaminiui atsirado dél medziagy ar gamybos
defekty; zalai, kurig sukelia gaminio naudojimas su priedais, kurie néra pagaminti ar parduoti ZCS; nelaimingy atsitikimuy,
piktnaudziavimo, kladingo naudojimo, potvyniy, gaisro ar kity gamtiniy jvykiy ar iSoriniy priezasc€iy padarytai zalai; zalai, kurig
sukelia nesankcionuoty ZCS paslaugy teikéjy vykdomi veiksmai, arba Zalai gaminiui, kuris buvo modifikuotas ar pakeistas be
rastiSko ZCS leidimo.

ZCS i8laiko iSimtine teise remontuoti ar pakeisti (kartu su nauju ar neseniai perzitrétu pakei¢iamu produktu) produktg ar jo
sudedamasias dalis arba savo nuozilra pasiulyti visg pirkimo kainos grgzinima. Kai yra mokama grgzinamoji iSmoka, produktas,
uz kurj buvo gauta grgzinamoji iSmoka, turi bati grgzintas ZCS ir tapti jmonés nuosavybe.

Garantinio laikotarpio metu ZCS savo nuozilra pataisys arba pakeis sugedusius komponentus j veikiancius normaliomis
sglygomis. Remontas arba keitimas gali jtraukti komponentus ir (arba) vienetus, kuriems neseniai buvo atliktas remontas, pagal
ZCS pasirinkimg. ZCS taip pat pasilieka teise naudoti keiCiamus vienetus, dalis ar komponentus, turinCius panasig verte ir
dizaing. Dalys, remontas ar pakeitimas nebus apmokomi kliento, i§ kurio bus imamas tik mokestis uz pristatyma. Pakeitus
produktg ar komponentg, bet kuris pakaitinis elementas tampa vartotojo nuosavybe o pasalintas elementas - ZCS nuosavybe,
priklausonmai nuo situacijos.

Si garantija neturi jtakos pirkéjo teiséms, nustatytoms galiojanciuose nacionaliniuose jstatymuose, net esant pardavéjo nustatyty
mokesciy pirkéjams, uz teise pasinaudoti garantija.

Garantija, taikoma tik pirkimo Salyje, tai yra vykdoma perpardavimo vietoje, kur produktas buvo jsigytas arba artimiausiame
aptarnavimo centre. Sugedes robotas turi bati grazintas pardavéjui asmeniskai, arba artimiausiam aptarnavimo centrui. Kurjerio
pristatymo atveju, pirkéjo sgskaita, robotas turi bati supakuotas originalioje pakuotéje kartu su sgskaita faktra arba pirkimo kvito
kopija su pirkimo data ir serijos numeriu jdedant ir problemos aprasyma.

SALYGOS IR APRIBOJIMAI KAIP PRASYTI GARANTINIO
APTARNAVIMO PASLAUGOS

* Dél Sios garantijos naudojimo ir bet kokios kitos informacijos,
kreipkités j perpardavimo punkta. Norint prasyti garantinio aptarnavimo ir konkrecios instrukcijos
+ Sj garantija galioja tik tuo atveju, jei: kur ir kaip grazinti ZCS produktg aptarnavimo paslaugai,
dukt trik . teiki kart susisiekite su perpardavimo tasku, kuriame buvo jsigytas
- %rlgaituoma: (S)Lrji ir::n:maslssk}zlari?a pgrf)lalargiflfimoar Llivitsuu robotas ar su artimiausiu techninés priezitros centru. Norint
Jnurodanc":iu irEimo dat ?r mazmenininko pavadinim , pasvlnaud_otl garantuos. teise, 1S p!rkéjo yra relkalay]a_ma
P 4 P a mazmeninés prekybos jmonés sgskaitos faktros arba pirkimo
o S kvito kopija ar originalas. Garantija galioja tik Salyje, kurioje

garantija negalioja, jei: o ~ ZCS arba jgalioti platintojai pradzioje pardave produkta.
- produktas néra naudojamas laikantis naudojimo ir

priezidros instrukcijy;
- jrengimas ar naudojimas neatitinka naudojimo

instrukcijy; N ADDITIONAL DEFINITIONS
- serijos numeris yra iStrinamas arba padaromas
nejskaitomu; I
- naudojamas bet koks neteisétas periferinis jrenginys Pagalba vietoje o -
arba produktas yra modifikuotas; * Klientas neturi teises | pagalbg vietoje, net garantinio
- naudojamos neoriginalios dalys ar priedai; laikotarpio metu.
- dalis ar priedas yra sugadinti; * Jei reikalinga intervencija vietoje, skambutis bus
- techniné prieziira atlikta pacio kliento arba apmokamas pridedant valandinj aptarnavimo centro tarifg.

nesankcionuotos treciosios Salies;
- robote, maitinimo S$altinyje, jkrovimo prietaise arba patarimai

prieduose, yra gedimy dél atmosferos veiksniy, tokiy .« |3saugokite originalia pakuote.

kaip Zaibai, gridtys, nuoSliauZos, elekiros energijos

suoliai, elektros smagiai, audros, potvyniai, stichines * Laikykite sgskaitg faktiirg arba pirkimo kvitg (dél garantijos

nelaimes ir tt. galiojimo).
e Garantijos iSimtys ir apribojimai: Démesio
- dalys, susidevingios dél naudojimo, néra jrauktos j ° Klientas yra jpareigotas atidziai perskaityti naudojimo
garantija, pvz., $epeéiai, pjovimo admenys, perimetro instrukcijas ir tiksliai naudotis jos nurodymais.

viela, vinys, vézes, ratai, kabeliai ir prijungimo laidai;

- iSorinés dalys ir plastikinés atramos, kuriose néra
gamybos defekty. Plastiky nublukimas dél nataraliy ar
cheminiy veiksniy;

- baterija turi ribotg garantijg tik gamybos defektams
pirmus $eSis ménesius;

- varikliams suteikiama 2 mety garantija, apribota 3000
darbo valandy kiekiui.
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