ootvoc
connectea




Tutvuge oma
Neato robot-
tolmuimejaga

Onnitleme teid uue Neato robottolmuimeja ostmise puhul. Wi-Fi
abil juhitav robottolmuimeja kasutamisel saate oma pdranda
puhastamist juhtida telefoni, tahvelarvuti voi mdne muu
nutiseadme abil.

See juhend aitab teil oma robottolmuimejat seadistada ja
Uhendada Neato rakenduse kaudu. Samuti leiate siit olulist teavet
oma robottolmuimeja kaitamiseks ja hooldamiseks selle parima
toimimise tagamiseks. Siis [66gastuge. Robottolmuimeja annab
teile teada, kui pdrandad on puhtad.

Kas tekkis kusimusi? Andke meile teada. Aitame teid meelsasti.
https://support.neatorobotics.com
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Tahtis: Lugege labi enne
seadistamise jatkamist

Et tagada teile Neato robottolmuimejaga
parim véimalik elamus ja vahendada
miinimumini majatarvete ja esemete
kahjustamise ohtu, arvestage jargmiste ree-
glitega.

Jalgige oma Neato robottolmuimejat
esimeste puhastuskaikude ajal ja tehke
puhastatavas Umbruses navigeerimise op-
timeerimiseks vajalikud muudatused.

Neato robottolmuimejatel on nutikas navig-
atsioonististeem, mis valdib takistusi. Kuid
robottolmuimeja véib mdnikord pdrgata
vastu mooblit, esemeid, lemmikloomi ja
inimesi. Seetottu, kui teil on selliseid asju,
mida see pdrge vdib potentsiaalselt
kahjustada, eemaldage need asjad ruumist
vOi kasutage piirimarkereid.

Samuti tddtab Neato robottolmuimeja
podrlev hari nagu tavaline vertikaalse
toimega tolmuimeja. Seetbttu arge
kasutage Neato robottolmuimejat nende
porandate voi (nt narmastega) vaipade
puhastamiseks, kus te ei kasutaks tavalist
vertikaalse toimega tolmuimejat.

Neato Robotics ei vastuta modbli, esemete,
vaipade voi pérandakatte kahjustumise
eest.
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Ulevaade

/ é é
INFO MARGUTULI néitab:

- Wi-Fi Ghenduse olekut
- puhastamise olekut
- vigu

1 Prugikarp ja filter
2 Kaas

3 Laseri kate

4 Kaivitusnupp
5 Info margutuli
6 Aku margutuli
7 Kaepide

8 Esikaitse

9 Laadimisjaam

AKU MARGUTULI naitab:

— @ - laadimisastet

- akutorkeid

Nouded: Vajalik on Wi-Fi, telefon vai tahvelarvuti iOS-
opsusteemi versiooniga 10 véi uuema versiooniga voi
Android-opsisteemi versiooniga 4.2 voi uuema
versiooniga ja mdéne funktsiooni kasutamiseks Neato
(tasuta) konto.

10 Hari

11 Seinajélgimisanduri aken
12 Kukkumisanduri aken
13 Harjajuhik

14 Akuluuk

15 Rattad

16 Laadimiskontaktid
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Olulised teemad

Hoidke robot-
tolmuimeja eemal
vedelikest ja
margadest piir-
kondadest. Viige ara
voi katke kinni
lemmikloomade
sddgikausid ja
lillealused.
Vabastage piirkond vaikestest
esemetest, nt manguasjadest ja riietest.

Siduge Ules juhtmed, kardinad ja muud
madalal rippuvad esemed.

Paks vaip trepi Ulemisel mademel voib
maojutada roboti navigatsiooniststeemi
voimet valtida kukkumist (6hukese
vaibaga trepimade on OK). Veendumaks,
et robottolmuimeja ndeb trepi serva,
asetage servast 15 cm kaugusele
piirimarkerid.

Hoidke Neato robottolmuimejat sise-
ruumides. See ei ole ette ndhtud puhastus-
toddeks dues voi kUlmumistemperatuuril.

Jalgige oma Neato robottolmuimejat
esimeste puhastuskaikude ajal ja tehke
puhastatavas Umbruses navigeerimise
optimeerimiseks vajalikud muudatused.
Ehkki Neato robottolmuimejal on nutikas
navigatsioonististeem, mis valdib takistusi,
voib robot aeg-ajalt siiski pdrgata vastu
mobdblit, esemeid, lemmikloomi ja inimesi.

Neato robottolmuimejad ei pruugi alati
valtida vaikesi esemeid (naiteks sokke voi
ehteid) voi pdrandal olevaid ndore.
Seetdttu, kui teil on selliseid asju, mida see
pdrge voib potentsiaalselt kahjustada,
eemaldage need asjad ruumist voi kasutage
piirimarkereid.

Samuti todtab Neato robottolmuimeja
pddrlev hari nagu tavaline vertikaalse
toimega tolmuimeja. Seetdttu drge kasutage
Neato robottolmuimejat nende pdrandate
voi (nt narmastega) vaipade puhastamiseks,
kus te ei kasutaks tavalist vertikaalse
toimega tolmuimejat. Neato Robotics ei
vastuta moobli, esemete, vaipade voi
pdrandakatte kahjustumise eest.
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Olulised markused

Et hoida robotit eemal kohtadest, kuhu te ei
soovi selle sattumist, seadke maha
piirimarkerid (mis on konkreetsete
mudelitega kaasas, kuigi Neato piirimarkerid
Uhilduvad koéigi Neato robottolmu-
imejatega) voi seadke pdrandaplaanis
(MyFloorPlan) vastavad keelujooned
(“No-Go” Lines).

Piirimarkerid voib kaaridega lUhemaks
|6igata.

Piirimarkerite vastu pérandat hoidmiseks
voite kasutada eemaldatavat kleeplinti.

Neato robottolmuimeja Idhtestamiseks
vajutage ja hoidke 15 sekundit all
kaivitusnuppu. Koik margutuled kustuvad.
Robottolmuimeja uuesti sisseltlitamiseks
vajutage kaivitusnuppu uuesti.

Kombineeritud hari eemaldab suureparaselt
lemmikloomade karvad ja sobib hasti mitut
thupi pdrandatele.

Laikivad pinnad ja mustad pdérandad vdivad
tekitada navigeerimisprobleeme.

Enne robottolmuimeja sidestamist Neato
kontoga vaadake onlain-6ppevideot
veebisaidil
www.NeatoRobotics.com/Support.
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Kaivitusnupp ja margutuled

AKU MARGUTULI @

Pidev roheline

Aku on laetud

Pidev kollane

Aku hakkab tUhjaks saama ja vajab enne uut koristusté6d laadimist

Koristamine
Pidev punane Aku on tUhi ja robottolmuimeja peab naasma laadimisjaama
Roheline (pidev vdi vilgub) Akut laetakse ja robot voib alustada puhastamist
Laadimine Vilkuv kollane Akut laetakse ja robot peab enne koristamise alustamist laadimise I6petama

Vilkuv punane

Aku hakkab tUihjaks saama ja vajab enne uut koristust66d laadimist

* MARKUS. Kui margutuli psleb vai vilgub punaselt, siis vajab robottolmuimeja hooldust véi robotil on tekkinud navigeerimisprobleem. Vt

selle juhendi térkeotsingu jaotist.

Kaivitusnupp ja méargutuled
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Neato t66pohimote

MAJA KORISTAMINE

Tavalise kditamise korral séidab Neato
robottolmuimeja laadimisjaamast valja,
uurib oma Umbrust ja hakkab koristama.
Koristamist alustatakse umbes 4,5 m x 4,5
m (15'x15”) osadest, olenevalt toa kujust ja
mMoobli paigutusest. Koristamine jatkub

osade kaupa kuni kogu pind on puhastatud.

Neato robottolmuimeja pllab enne
jargmisse tuppa liilkumist koristada Uhe toa
[&puni eeldusel, et robot suudab tuvastada
maja ukseavad. Kui Neato robottolmuimeja
koristab osa toast, pddrdub ta enne kogu
tdd 16petamist tagasi ja koristab kogu toa.

KIIRLAADIMINE

Ménikord on koristatav ala vaga suur ja
robottolmuimeja vajab enne t66 [Opetamist
Ulelaadimist. Robottolmuimeja arvutab
kiiresti valja kui palju akuenergiat on t66
[®petamiseks vaja, laeb ennast ainult
vajalikul maaral ja 1aheb kiiresti tagasi t&6od
[&petama.

UHE TOA PUHASTAMINE

Kui soovite puhastada vaid Uhe toa, voite
roboti ise sellesse tuppa viia, vajutada
kaivitusnuppu ja sulgeda ukse. Neato
robottolmuimeja puhastab toa ja naaseb
kohta, kuhu te ta algselt paigutasite. Kui
robottolmuimeja on puhastustdd 16petanud,
pange see tagasi laadimisjaama.

ROBOTTOLMUIMEJA LIIGUTAMINE
PUHASTAMISE AJAL

Robottolmuimejat ei ole soovitatav
puhastamise ajal Ules tdsta ja teise kohta
viia. Robottolmuimeja voib kaotada
orientatsiooni, mitte jargida oma tavalist
nutikat kaitumist ja tal voib tekkida raskusi
oma laadimisjaama leidmisega. Kui olete
robottolmuimeja Ules tdstnud, pange see
parima tulemuse huvides tagasi 30 cm
raadiusesse Ulestdstmise kohast.




Neato rakenduse kasutamine .

Robottolmuimeja sidestamiseks Neato
rakendusega jargige kiirjuhendi (Quick Start
Guide) juhiseid.

Parima elamuse saamiseks ja kdikide
funktsioonide kasutamiseks on soovitatav
seadistada robottolmuimeja tdé6tamiseks
Neato rakendusega.

Neato rakenduse kasutamise eelised:

* Neato pdrandaplaneerija (FloorPlanner) ja
keelujooned (“No-Go” Lines)

® | ihtne juurdepaas ja juhtimine

® Robottolmuimeja kaivitamine, kui olete ise
kodust ara

® Robottolmuimeja puhastustdo lintne
peatamine rakenduse abil

® Kiirteavitused (puhastamine on |6petatud,
hoiatused jne)

* Aku olek

* Hooldushoiatused ja kontekstitundlik abi,
et hoida robottolmuimeja tippvormis

e Teavitused robottolmuimeja tarkvara
uuenduste kohta

MARKUS.Robottolmuimejat saab kaivitada
ja peatada ka roboti kaivitusnupuga.

| [ — T T
= & |
My Robot
s.mcor
ROBOTTOLMU- o
IMEJA KAITAMINE | = o
MITME NUTI-
TELEFONI JA

TAHVELARVUTIGA

Neato rakendust saab kasutada sama
robottolmuimeja kditamiseks mitme
majapidamises oleva seadmega. Lihtsalt
laadige Neato rakendus alla mdénele teisele
nutitelefonile voi tahvelarvutisse ja logige
sisse samale Minu Neato (My Neato)
kontole, kasutades robottolmuimeja seadis-
tamise e-posti aadressi ja parooli.

MARKUS.Neato Botvac D4 toetab 2.4 Wi-Fi
vorku, kanalid 1 kuni 11.

Parimate tulemuste saavutamiseks pai-
gutada Wi-Fi ruuter maja keskele, kus see
annab kogu majale tugeva signaali.
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Neato rakenduse kasutamine

MAJA KORISTAMINE

Maja koristamise kaivitamiseks vajutage
Neato rakenduses nuppu Start ja Neato
robottolmuimeja puhastab kogu Uhe
korruse pdranda, liikudes automaatselt
toast tuppa. Rakendusega saate kasutada
funktsioone Kaivita (Start), Peata (Pause),
Jatka (Resume), Seiska (Stop) ja Naase
algusesse/laadimisjaama (Return to Start/
Base).

MARKUS.Kui teo tihistatakse puhastam-
ise ajal, peatub robot kohe. Voite anda
robotile Neato rakendusega korralduse
naasta oma laadimisjaama. Kui robot on
tuvastanud jaama, pUUab ta naasta
laadimisjaama ja dokkida.

KOHTPUHASTUS

Kohtpuhastuse kaivita-
miseks valige Neato
rakenduses Koht (Spot) ja U_>

vajutage nuppu Start. ﬁ N
Robot puhastab piirkonna S
umbes 2 m x 2 m.

AJAGRAAFIKU
SEADMINE NEATO
ROBOTTOLMUIMEJALE

Regulaarse tolmuimemisgraafiku
seadistamine Saate oma eelistusi
maarata lahtudes puhastuspdevadest ja
kellaaegadest.

Pange oma robot
keskele suunaga
puhastatava
piirkonna poole.

MARKUS.Kui lahete kodunt &ra, saate
valiku Luba graafikut (Enable Schedule)
valja lUlitada, et jatta graafik ootele.

TOUKETEATED

Rakenduse tduketeadete (push notifications)
sisseltlitamine véimaldab robottolmuimejal
teid teavitada oma olekust. Telefon/ tahvel-
arvuti kuvab sénumid, nt puhastamise 16pp,
hoiatused jne.



Neato rakenduse kasutamine

ROBOTI TARKVARA UUENDUSED UHILDUVUS NUTIKELLAGA

Uuendage alati roboti tarkvara. Roboti Kui teil on Apple’i (Apple
tarkvara saate uuendada Neato Watch) voi Androidi
rakenduse kaudu. (Android Wear) nutikell,

saate kasutada nutikella
funktsioone, nt kadivitamine,
SEADME TéRKEOTS|NG seiskamine ja teadete
vastuvotmine. Nende
funktsioonide kasutamiseks
peab kell olema nutitelefoni

Kui térge ilmneb roboti tdd ajal, voite l&heduses. Parast oma
kldpsata Neato rakenduse torketeadet, et nutikella sidestamist
naha, mida see tahendab ja mida teha. nutitelefoniga avage

nutitelefoni kellarakendus ja
funktsioonide jalgimiseks
kellaga lubage Neato
rakendus.

10



Neato roboti kasutamine ilma Neato rakenduseta

MAJA KORISTAMINE

Majapuhastuse (House
Cleaning) saate kaivitada,
kui vajutate Uks kord nuppu
Start. Neato robot
puhastab kogu pdranda
Uhel tasandil lilkudes

Majapuhastuseks
vajutage kaivitus-
nuppu Uks kord ja

kohtpuhastuseks kaks
automaatselt toast tuppa. Kkorda

MARKUS: Kui vajutate Neato rakenduses
nuppu Start ja robot ei leia porandaplaanil
(MyFloorPlan) oma asukohta, teavitatakse
teid sellest ja kiisitakse, kas toiming
tihistada voi siiski puhastada. Kui valite
“siiski puhastada”, ei kasuta robot
porandaplaani (MyFloorPlan) ega jargi
keelujooni (”"No-Go”), seega peate
kasutama piirimarkereid, et hoida robot
eemal kodikidest piirkondadest, mida te ei
soovi lasta robotil puhastada.

KOHTPUHASTUS

Kohtpuhastuse (Spot
Cleaning) saab kaivitada, kui
vajutada kaivitusnuppu kaks
korda. Kui kohtpuhastuse ajal
vajutada kaivitusnuppu, robot
peatub. Kui vajutada nuppu
uuesti, jatkab robot tdod.
Kohtpuhastuse katkesta-
miseks peatage robot ja
hoidke kaivitusnuppu all 5
sekundit.

=

i >
\\‘f/;:,‘ S :

Pange oma robot
keskele suunaga
puhastatava
piirkonna poole

FUNKTSIOONID, MIS ON
KASUTATAVAD AINULT
NEATO RAKENDUSE KAUDU

Mdned funktsioonid on kasutatavad ainult
siis, kui sidestate oma roboti Neato
rakendusega nutitelefonis voi tahvelarvutis.
Nendeks funktsioonideks on Neato
pdrandaplaneerija, ajagraafiku seadmine,
tduketeated ja puhastamise statistika.

1
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Puhastusprofiilid

Kui alustate maja puhastamist Neato
rakendusega, voite roboti puhastusstiili
maaramiseks valida Uhe jargnevatest
profiilidest.

ECO

Profiili Eco korral on harja ja imuri
seadistused keskmised, mis voimaldavad
robotil Uhe laadimisega puhastada suurema
piirkonna. See on kdige vaiksem reziim.

TURBO

Profiili Turbo korral seatakse roboti hari
ja imur suurele jdudlusele, mis tagab
suure imemisjou ja harja kiirema
poddrlemise. Turbo tarbib rohkem
akuenergiat kui Eco.

Navigeerimine stiilis
Erihool (Extra Care)

Navigeerimine stiilis Erihool (Extra Care) on
kasulik, kui teil on vaga é6rn modbel. Kui on
lubatud Erihool (Extra Care), navigeerib
robot objektide ja takistuste Umber
hoolikamalt. Robot jatab esemete, nditeks
toolijalgade Umber suurema puhvertsooni.

¥ Cleaning Options
| G o
CLEANING PROFILE

) -

Turbo

HAVISATION MODE

& o

12
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Neato porandaplaneerija (FloorPlanner) ja
keelujooned (“No-Go” Lines)

NEATO PORANDAPLANEERIJA

Neato rakendusega saate Neato
pdrandaplaneerijaga (FloorPlanner) seada
virtuaalsed piirid, mida nimetatakse
keelujoonteks (“No-Go” Lines), mille
Uletamine on robotil keelatud. See valistab
vajaduse kasutada fuusilisi tdkkeid,
sealhulgas ka Neato piirimarkereid
(Boundary Markers).

Neato rakendusega saate
Neato pdranda-
planeerijaga (Floor-
Planner) seada virtuaal-
sed piirid, mida nimeta-
takse keelujoonteks
(“No-Go” Lines) ja mis
maaravad robotile
lubatud liikumisruumi.

Virtuaalsete keelujoonte
loomiseks veenduge, et
teie valitud seadmes on

installitud Neato rakendus

ja seejarel jargige
alljargnevaid toiminguid:

e |<3ivitage Neato rakendus ja kldpsake

e ckraani vasakus Ulanurgas asuvat
kolme tulbaga stiimbolit.

Valige suvand ,MINU PORANDAPLAAN",

Ea MY FLOOR PLAN
Create a Floor Plan

Kldpsake nuppu ,Kaivita“ ja jargige juhiseid,
et robot saaks pérandakaardi loomiseks
teha spetsiaalse puhastuskaigu.

>

Kui puhastamine on |6petatud, saate teate
selle kohta, et robot on loonud teie uue
pdrandaplaani. Andke uuele pdéranda-
plaanile nimi ja salvestage see.

13
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Neato porandaplaneerija (FloorPlanner) ja
keelujooned (“No-Go” Lines)

Puudutage ikooni LISA {51' |
KEELUJOON (ADD NO- {7 .—ﬁ e
GO LINE) ja joonistage g &% [:-“—"‘
otse kaardile oma piir- Sy }—-*-v-
joon. i S

, o il 1—:1_]
Mitme piirjoone loom-

iseks jatkake nupu LISA
KEELUJOON (ADD NO-
GO LINE) puudutamist.

NOUANNE: Keelujoonte tapsemaks
joonistamiseks suumige pdrandaplaani.
Suumimiseks puudutage kaks korda voi
kasutage kokkupigistamise liigutust. Ta-
gage, et keelujoontega loodud piiridel ei

ole katkestusi.
© = O

CANCEL ADD HO-GO LINE SAVE

Kui piiride loomine on |&petatud,
puudutage ikooni ,Salvesta”, et salvestada
pdrandaplaan koos lisatud keelujoontega.

Kuvatakse

kinnitusviip, mis
annab teada, et
keelujooned on
salvestatud.

No-Go Lines Saved

To clean with No-Go Lines, only use
the app to start your robot

oK

Kui keelujooned on salvestatud, muutub
virtuaalsete keelujoontega uus pdranda-
plaan teie vaikekaardiks ja seda kasuta-
takse tulevaste puhastussindmuste ajal.

14
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Puhastamine keelujoonte korral

Aktiveeritud keelujoonte korral
puhastamiseks peab robot alustama
laadimisjaama juurest ja puhastamine
tuleb kaivitada Neato rakenduse abil.
Vajutage rakenduses nuppu Start voi
kavandage rakenduses puhastamine.

MARKUS:

e Parast iga puhastamist puudutage

nuppu[E], et vaadata Puhastamise
kokkuvotet, mis naitab kattekaardil
alasid, mida robot on puhastanud.

Keelujoonte kasutamiseks peab
laadimisjaam jaama esialgsesse
asukohta, kus see oli pérandaplaani
loomise ajal.

Kui puhastamine kaivitatakse roboti
Start-nupu, Amazon Alexa, Google
Home'i, Chatbotsi voi IFTTT abil, siis ei
jargi robot keelujoontega maaratud
piire.

15
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Neato roboti hooldus

OLULINE

Usaldusvaarseks todks vajab robot korra-
parast hooldust. See hélmab harjade
kontrollimist/puhastamist ja prugikarbi
tUhjendamist parast iga kasutuskorda voi
vastavalt vajadusele olenevalt td6-
keskkonnast. Selle ndude eiramine voib
pdhjustada robotil probleeme, mdjutada
roboti jdudlust ja tUhistada garantii
kehtivuse.

PRUGIKARP JA FILTRID

Parast iga kasutuskorda tUhjendage prugi-
karp, puhastage dhukanalid/-avad ja filter.
Filtri eemaldamiseks votke sangast ja
tdmmake valja. Vahetage filtrit iga 1 kuni 2
kuu jarel voéi vajaduse korral sagedamini.

HARJAD

Seejarel eemaldage harjajuhik tdmmates
modlemast kuljest Ules. Eemaldage
ettevaatlikult harjalt harjased. Eemaldage
harjaotstelt ja harjapesast kogu praht. Pai-
gutage hari ja harjajuhik tagasi. Harja on
soovitatav puhastada kord kuus.

TOMMAKE

. UHEAEGSELT
ULES MOLEMAST
KULJEST
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Neato roboti hooldus

ROBOTIKAAS

Puhastage
robotikaas ja
piirkond Umber
laserikaane pehme
puuvillalapiga.

ANDURID

Kahe kukkumisanduri akna puhastamiseks
roboti pdhja all kasutage kuiva
puuvillavatitampooni.

Kukkumis- ,,,

e Kukkumisanduri
anduri aken -

aken

R
Seinajalgimis-
anduriaken

MARKUS

GARANTII

Neato Robotics, Inc. garanteerib
esmaostjale Uhe aasta jooksul alates
esmaostu kuupdevast, et Neato Roboticsi
riistvaratoodetel, valja arvatud akud, ei ole
materijali- ja valmistusdefekte.

Akude korral rakendub kuue(6)-kuune
garantiiperiood.

Koiki garantiitingimusi vt saidil

www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty.

Koigist garantiidest peale selgesdnaliselt
satestatud garantii keeldutakse
kohaldatavas diguses maksimaalselt
lubatud ulatuses.

Roboti hooldamise videosid vaadake veebiaadressil

www.NeatoRobotics.com/Support .

17
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Lisateave

TARVIKUD

Neato roboti tarvikute ja varuosade kohta
voite leida teavet aadressil
www.NeatoRobotics.com.

Ostke alati Neato originaaltarvikuid ja -varuosi.

» Akud

* Filtrid

* Harjad

* Piirimarkerid

» Puhastusvahend
* PrUgikarp

* Laadimisjaam

neato
genuine

Autoriseerimata voi kolmanda osapoole
tarvikute (mitte Neato originaaltarvikute)
kasutamine voib teie robotit kahjustada ja
tUhistab garantii.

Soovitatavad vahetusvalbad olenevad
kasutusviisist.

 Filtrid - iga 1 kuni 2 kuu jarel
* Akud - iga 12 kuni 18 kuu jarel

REGISTREERIGE OMA NEATO

Isegi kui te ei kasuta Neato rakendust,
voite parast oma roboti registreerimist
uuendada tarkvara ja saada eripakkumisi.
Konto loomiseks ja oma Neato roboti
registreerimiseks minge saidile
www.NeatoRobotics.com/My-Neato .

ABI

Leiate tdiendavat kasulikku teavet,
sealhulgas 6ppevideosid, korduma
kippuvaid kUsimusi, nduandeid ja vihjeid
optimaalseks kaitamiseks.

Minge saidile:
https://support.neatorobotics.com

www.YouTube.com/NeatoRobotics

OLULINE TEAVE

Vt Neato robotiga kaasasolevat eraldi
dokumenti.

18



Torkeotsing

Roboti olek Neato

rakenduses Tahendus Mida teha
Sénum Robot on Neato robot vdib mdnikord kaotada vérgulihenduse, kui Wi-Fi signaal on nork
Robot offlain kaotanud vOi katkev. See olukord on tavaliselt ajutine ja péarast Uhenduse taastumist
(“Robot Wi-Fi sidestub robot uuesti ise.
Offline”) sidestuse.
Neato Juhul, kui robot ei saa méne minutiga vérku tagasi, kontrollige jargmist.
rakenduses

Veenduge, et robot on Uhendatud Wi-Fi vérguga ja et signaal on piisavalt
tugev koigis roboti t&6 piirkondades.

Léhtestage Neato robot selle eemaldamisega laadimisjaamast, valjaltlitamiseks
vajutage ja hoidke 2 sekundit all nuppu Start, seejarel vajutage
sisselllitamiseks uuesti nuppu Start. Oodake mdni minut ja seejarel
kontrollige, kas Neato rakendusse on ilmunud teade PUHASTAMISEKS
VALMIS (READY TO CLEAN).

Kui see meede probleemi ei kdrvaldanud, toimige jargmiselt. Kustutage robot
Neato rakendusest ja sidestage robot algusest peale uuesti. Peaks ilmuma
teade PUHASTAMISEKS VALMIS (READY TO CLEAN).

Sénum Neato Teie Neato Veenduge, et teie telefon/tahvelarvuti on Ghendatud WiFi vai
rakenduses: “It rakendusega mobiilsideteenusega, nii et Neato rakendus saab robotiga suhelda.
seems you are telefon/_ta_h- Neato rakendus saab teie robotiga suhelda.
not connected g?ela[;z:gdeal
to the internet tud WiFi vi

mobiilside-

teenusega.

Kui probleem ei lahene, vt Neato Klienditeenindust (Customer Care)
www.neatorobotics.com/contact-us/

MARKUS.Neato rakendus pakub térkeotsinguks ka Kontekstitundlikku tuge (Context-Sensitive help).
Taiendavaid térkeotsingu ndpunéiteid vt saidilt https://support.neatorobotics.com.
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Torkeotsing

Roboti olek Neato
rakenduses

Tahendus

Mida teha

Sénum ,,Piirkond liiga
tahi“ ("Area too
empty”) pdéranda-
plaani loomisel.

See tdhendab, et laadimisjaama
lahedal ei ole kllgseina voi suuri
modbliesemeid, mis muudab robotil
selle ala eristamise maja muudest
piirkondadest raskeks.

Asetage laadimisjaam kohta, kus sellest on
kuni 3 m raadiuses kulgsein voi suured
modbliesemed.

Kui probleem ei lahene, vt Neato Klienditeenindust (Customer Care)
www.neatorobotics.com/contact-us/
MARKUS.Neato rakendus pakub térkeotsinguks ka Kontekstitundlikku tuge (Context-Sensitive help).
Taiendavaid tdérkeotsingu ndpunaiteid vt saidilt https://support.neatorobotics.com.
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Teie ja teie Neato robot

Onnitleme teid uue Neato roboti puhul. Varsti tunnete
rodmu puhtast pdrandast ilma tolmuimeja lUkkamiseta.

Jalgige robotit mdne esimese puhastuskaigu ajal. Voib
juhtuda, et moni vaike muudatus teie kodus (tooli

nihutamine voi lambi liigutamine moéne sentimeetri vorra,
juhtmete kokkukorjamine) muudab oluliselt teie tulemusi.

Aidake oma robotit ja robot aitab teid.

P/N 500-0073 red.1 - tdlge eesti keelde
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lepazistieties ar savu
Neato robotu

Apsveicam ar jisu jauna robotizata puteklsticaja iegadi. Sis ar Wi-Fi funkciju aprikotais
robots sniedz iespéju parvaldit gridas tiriSanu no talruna, planSetdatora un citam
viediericem.

St rokasgramata palidzés jums iestattt robotu un izveidot ar to savienojumu, izmantojot
Neato lietotni. Seit atradisiet arT svarigu informaciju par jisu robota ekspluataciju un
uzturésanu, lai tas darbotos ar vislabako sniegumu. Péc tam atputieties. Jisu robots
informés, kad gridas bus firas.

Vai radas problémas? Informéjiet mis. Més vélamies jums palidzét.
https://support.neatorobotics.com



Satura raditajs

Parskats .........ccocvvvevieieeeiece e 3
Svarigas piezimes un padomi..................... 4
Starta poga un LED lampinas ...........cc....... 6
Ka darbojas Neato ..........ccccvvvieivrincicinnnn, 7
Neato lietotnes izmantoSana.............c......... 8
Neato robota izmantoSana bez Neato lietot-
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Neato robota uzturéSana...........cccccevveenee. 16
Papildinformacija. ...........cocoeevnnirvniinnnn, 18
TraucgjummekléSana...........c.cccovvrvrvennen. 19
JUs un jusu Neato robots ...........cccoeeveneee. 21

Vélaties redzét, ka tas tiek paveikts?
Dodieties uz vietni https://support.neatorobotics.com,
lai skatitu uzstadiSanas videoklipus un padomus.

Svarigi! Izlasiet pirms
turpmakas iestatiSanas

Lai nodrosinatu vislabako pieredzi jisu Neato robota
ekspluatacija, Itdzu, nemiet véra Sos noradijumus, lai
samazinatu risku radit majokla mébelu vai citu mantu
bojajumus.

Lddzu, pavérojiet sava Neato robota darbibu pirmo tifi$anas
reizu laika un veiciet nepiecieS§amos pielagojumus tiriSanas
vide, lai optimiz&tu robota navigaciju.

Neato robotiem ir vieda navigacijas sistéma, kas izvairas no
Skersliem. Tomeér robots var dazreiz ietriekties mébeles,
priekSmetos, majdzivniekos un cilvekos. Tapéc, ja jums ir
Tpasi priekSmeti, ko potenciali var sabojat robota ietriek$anas,
izvaciet Sos priekSmetus no istabas vai izmantojiet robezu
markierus.

Turklat Neato robota rotgjosa birste darbojas ka parasts
putek|sticjs, tapéc neizmantojiet Neato robotu uz gridam vai
paklajiem (pieméram, ar barkstim), uz kuram neizmantotu art
parasto puteklsdcéju.

Neato Robotics neuznemas atbildibu par bojajumiem, kas
nodariti mebelém, priekSmetiem, paklajiem vai gridam.



Parskats

600 ©

1 Puteklu tvertne un filtrs INFORMACIJAS LED tiek izmantota, lai noraditu:
2 Augspuse - Wi-Fi savienojuma statuss

3 Lazera parsegs - TiriSanas statuss

4 Starta poga - Kudas

5 Informacijas LED —— AKUMULATORA LED tiek izmantota, lai noradtu:
6 Akumulatora LED - Uzlades stavoklis

7 Rokturis @ - Akumulatora k|iidas

8 Priek$gjais buferis
= = Prasibas: NepiecieSams Wi-Fi, talrunis vai plansetdators,

9 Uzlades baze kura darbojas iOS 10 vai jaunaka versija, vai Android 4.2 vai

jaunaka versija un Neato konts (bezmaksas), lai izmantotu

atseviskas funkcijas.

10 Birste

11 Sienas sekoSanas sensora lodzin$
12 Nokri$anas sensora lodzin$

13 Birstes aizsargs

14 Akumulatora durtinas

15 Ritentsi

16 Uzlades kontakti



Svarigas piezimes

NodroSiniet, lai robots
netuvojas Skidrumiem un
slapjam vietam. Parvietojiet
vai nosedziet majdzivnieku
blodinas un augu paplates.

Notiriet tirdamo zonu no
maziem priekSmetiem ka
rotallietas un apgérbs.

Sasieniet augstak virves, aizkarus un citus zemi
nokarusos priekSmetus.

Biezs paklajs uz kapnu augséja pakapiena var ietekmét
robota navigacijas sistémas sp&ju noverst kritienu
(kapnu augsgjais pakapiens ar planu paklaju netraucg).
Lai nodroSinatu, ka robots pamana kritumu, novietojiet
robezu markierus 6 collu/15 cm attaluma no kapnu
malas.

NodroSiniet, ka Neato robots neizk|lst arpus majokla.

Tas nav paredzéts tiriSanai arpus telpam vai zemas
temperatiras.

Ladzu, pavérojiet sava Neato robota darbibu pirmo tiriSanas
reizu laika un veiciet nepiecieSamos pielagojumus tirisanas
vidé, lai optimizétu robota navigaciju. Turklat, lai arT Neato
robotiem ir vieda navigacijas sistéma, kas izvairas no
Skersliem, robots daZreiz var ietriekties mébelés,

priekSmetos, majdzivniekos un cilvékos.

Neato roboti vienmér nespés izvairities no maziem
priekSmetiem (pieméram, zekém vai rotaslietam) vai vadiem
uz gridas. Tapéc, ja jums ir Tpasi priekSmeti, ko potenciali
var sabojat robota ietriekSanas, izvaciet Sos priekSmetus no
istabas, izmantojiet robeZu markierus vai pievienojiet No-Go
(Aizliegtas zonas) ITniju Neato lietotné.

Turklat Neato robota rotgjosa birste darbojas ka parasts
puteklsticgjs, tapec neizmantojiet Neato robotu uz gridam
vai paklajiem (pieméram, ar barkstim), uz kuram
neizmantotu arT parasto putek|stic&ju. Neato Robotics
neuznemas atbildibu par bojajumiem, kas nodariti mébelém,
priekSmetiem, paklajiem vai gridam.



Svarigi padomi

Lai robotu atturétu no vietam, kur tam nevajadzétu doties,
iestatiet robezu markierus (ieklauti atseviskos modelos,
tau Neato robezu markieri ir saderigi ar visiem Neato

robotiem), vai iestatiet “No-Go” linijas sadald MyFloorPlan.

Varat izmantot Skéres, lai apgrieztu robezu markierus
Tsakus.

Varat izmantot nonemamu lenti, lai robezu markieri batu
pavisam pieplacinati pie gridas.

Lai atiestatitu Neato robotu, nospiediet un 15 sekundes
turiet starta pogu, un visas lampinas nodziest. Vélreiz
nospiediet starta pogu, lai ieslégtu robotu.

Kombinéta birste nodro$ina izcilu dzivnieku spalvu
savaks$anu, un ta ir lieliski piemérota majokliem ar dazada
veida gridam.

Spidigas virsmas un melnas gridas var izraisit navigacijas
problémas.

Pirms robota savieno$anas ar Neato kontu, noskatieties
apmacibas videoklipu tieSsaisté
https://support.neatorobotics.com




Starta poga un LED lampinas

AKUMULATORA LED =

Pastavigi zala Akumulatora [Tmenis ir normals
Tira Pastavigi dzeltena Akumulatora [imenis ir zems, un tas ir jauzladé, pirms sakt tirisanu
Pastavigi sarkana Akumulatora [Tmenis ir zems, un robotam ir jaatgriezas uzlades baze
Zala (pastavigi vai mirgo) Akumulators tiek uzladéts, un robots var uzsakt tirisanu
- Mirgo dzeltena Akumulators tiek uzladéts, un 8T darbiba ir japabeidz, pirms sakt tiriSanu
Uzladgjas
Mirgo sarkana Akumulatora [Tmenis ir zems, un tas ir jauzladé, pirms sakt tirisanu

* PIEZIME. Ja LED mirgo sarkana krasa vai deg pastavigi sarkana krasa, robotam ir javeic apkope vai tam radusies navigacijas probléma. Lidzu, skatiet traucgjummeklé$anas sadalu $aja
rokasgramata.

Starta poga un LED lampinas




Ka darbojas Neato

MAJOKLA TIRISANA

Parastas darbibas laika Neato robots nobrauc no savas
bazes, izpéta apkartni un sak tirianu. Tas sak tiriSanu
aptuveni 15x15 pédas lielas zonas atkariba no telpas
izkartojuma un taja eso$ajam mébelém. Tas turpinas
tiriSanu pa zonam, lidz viss tiramais laukums ir iztirits.

Jasu Neato robots centisies pilnTba iztirit vienu telpu, pirms
pariet uz nakamo, ja vien spés noteikt durvju ailes. Ja tas
iztira telpu dal&ji, Neato robots atgriezisies, lai pabeigtu

telpas tiriSanu pirms darba pabeig3anas.

ATRA UZLADE

Dazreiz tiramais laukums ir [oti liels un robotam var bt
nepiecieSama uzlade, pirms pabeigt darbu. Veicot atro
uzladi, tas aprékina darba pabeigSanai nepiecieSamo
akumulatora uzladi un uzlade tikai So daudzumu, lai atri
atgrieztos pie darba un to pabeigtu.

VIENAS TELPAS TIRISANA

Ja vélaties iztirit tikai vienu telpu, varat pats novietot robotu
telpa, nospiest starta pogu un aizvért durvis. Neato robots
iztTrTs telpu un atgriezisies sakotnéja pozicija, kur to

novietojat. Kad robots ir pabeidzis tirisanu, ldzu, novietojiet
robotu atpakal uz uzlades bazes.

ROBOTA PARVIETOSANA TIRISANAS LAIKA
Nav ieteicams pacelt robotu un parvietot tirianas laika.

Tas var zaudét orientaciju, darboties neatbilstosi ta

viedajam darbibas modelim un nespét atrast uzlades bazi.

Ja pacelat robotu, novietojiet to atpakal 1 pédas attdluma

no vietas, kur to pacélat, lai tas sekmigi turpinatu darbu.




Neato lietotnes izmantoSana

Izpildiet noradijumus atras darba sak$anas rokasgramata, lai
savienotu robotu ar Neato lietotni.

leteicams iestatit robotu darbam ar Neato lietotni, lai iegltu
vislabako lietoanas pieredzi un piekldtu visam funkcijam.

Neato lietotnes izmanto$anas priekSrocibas:

* Neato FloorPlanner ar “No-Go” Tnijam
* Viegla piekluve un vadiba
* Startgjiet robotu, kad neatrodaties majas

* Viegli pauzgjiet tiriSanu no lietotnes

* Tultéji pazinojumi (tiriSana pabeigta, bridinajumi u. tml.)

* Akumulatora statuss

* Apkopes bridindjumi un no situacijas izrieto$a palidziba, lai
uzturétu robotu laba stavokit

o Sanemiet pazinojumus par robota programmatiras
atjauninajumiem

PIEZIME. lespgjams arf startgt un apturat robotu, izmantojot
starta pogu uz robota.

| FE T
= [
My Robot
ROBOTA VADIBA NO e
VAIRAKIEM
VIEDTALRUNIEM UN
PLANSETDATORIEM

Neato lietotni var izmantot vairakas ierices majsaimnieciba,
lai vadTtu vienu robotu. Vienkarsi lejupieladéjiet Neato li-
etotni citos viedtalrunos vai planSetdatoros un pierakstieties
taja pasa My Neato konta, izmantojot to paSu e-pastu un
paroli, ar ko iestatijat robotu.

PIEZIME. Neato Botvac D4 atbalsta 2.4 Wi-Fi tiklus, kanali
no 1Idz 11.

Lai iegutu vislabakos rezultatus, novietojiet savu Wi-Fi
marsrutétaju majokla vidd, kur tas var izplatit spécigu
signalu visa majoklr.



Neato lietotnes izmantoSana

MAJOKLA TIRISANA

Lai saktu majokla tiri§anu, nospiediet pogu Start (Sakt)
Neato lietotng, un jlisu Neato robots iztiris visu stavu
viena limeni, automatiski parvietojoties no vienas telpas
uz nakamo. Lietotné varat sniegt komandas Start (Sakt),
Pause (Pauzét), Resume (Atsakt), Stop (Apturét) un
Return to Start/Base (Atgriezties sakuma/bazg).

PIEZIME. Ja darbiba tiek atcelta tiri$anas laika, robots
apstajas uz vietas. Varat lgt robotam atgriezties bazes
stacija, izmantojot Neato lietotni. Ja robots ir noteicis bazi,
tas méginas atgriezties bazé un pieslégties.

NELIELAS ZONAS

TIRISANA -
Lai saktu nelielas zonas tiri$anu,

atlasiet Spot (Traips) un nospiediet

pogu Start (Sakt) Neato lietotné. B
Jusu Neato robots iztiris 7x7 pédas ~ o
lielu zonu. —

Novietojiet robotu centra
un vérstu pret tiramo

NEATO ROBOTA DARBA Jaukurm
GRAFIKA IZVEIDE

Izveidojiet darba grafiku regularai uzkop$anai. Varat

iestatit savas izvéles, pamatojoties uz tiriSanas dienam
un laikiem.

PIEZIME. Ja planojat izbraukt, varat izslégt grafika
iespéjosanas iestatljumu (Enable Schedule), lai grafika
izpilde tiktu partraukta.

PASPIEGADES ZINOJUMI

leslédzot paSpiegades zinojumus lietotn&, robots var jis
informét par ta statusu. Jsu talrunis/plan$etdators paradis
zinojumus, pieméram, par pabeigtu tiri8anu, bridinajumus
u. tml.



Neato lietotnes izmantoSana

ROBOTA PROGRAMMATURAS
ATJAUNINAJUMI

Afjauniniet sava robota programmatdru. Varat uzsakt
robota programmatiras atjauninasanu, izmantojot Neato
lietotni.

IERICES TRAUCEJUMMEKLESANA

Ja robota darbibas laika rodas kltda, varat noklikSkinat
uz kladas saites Neato lietotné, lai uzzinatu, ko ta
nozimé un ka rikoties. Lai iegltu papildinformaciju par
ierces traucéjummekléSanu, 10dzu, skatiet lietotnes
palidzibu.

ATBALSTA VIEDPULKSTENA LIETOSANU

Ja jums ir Apple Watch vai
viedpulkstenis, kura darbojas sistéma
Wear OS, varat piek|tt dazam
funkcijam no sava pulkstena,
pieméram, startéSanai, apturé$anai un
pazinojumu sanemsanai. Lai 8Ts
funkcijas batu pieejamas, pulkstenim
jaatrodas netalu no jusu viedtalruna.
Kad esat savienojis pari viedpulksteni
ar savu viedtalruni, atveriet pulkstena
lietotni sava viedtalrunt un ieslédziet
piekluvi Neato lietotnei, lai skatitu
funkcijas sava pulkstenr.
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Neato robota izmantoSana bez Neato lietotnes

MAJOKLA TIRISANA

Varat uzsakt majokla tirisanu,
vienreiz nospiezot starta pogu.
Neato robots automatiski iztiris
visu stavu viena [imenr,
parvietojoties no telpas uz telpu.

Vienreiz nospiediet starta
pogu, lai veiktu majokla
tiri$anu, nospiediet
divreiz, lai tiritu nelielu

zonu

PIEZIME. Ja nospiezat pogu Start (Sakt) Neato lietotné
un robots nevar atrast savu atraSanas vietu
MyFloorPlan, jus sanemat pazinojumu un aicinajumu
atcelt tiriSanu vai to turpinat. Ja atlasat “clean anyway”
(Vienalga tirit), robots neizmantos MyFloorPlan un
neievéros “No-Go” linijas, tapéc jums bis jaizmanto
robezu markieri, lai robots neiek|utu nevélamas zonas.

NELIELAS ZONAS TIRISANA

Varat uzsakt nelielas zonas tirisanu,
divreiz nospiezot starta pogu. Ja nelielas
zonas tirisanas laika nospiezat starta

pogu, robots pauzé darbtbu. Ja | — o=
nospiezat to vélreiz, tas atsak darbu. Lai N
atceltu nelielas zonas tiriSanu, pauzéjiet  Novietojiet robotu

centra un vérstu pret

robotu un 5 sekundes turiet nospiestu e
tiramo laukumu.

starta pogu.

TIKAI NEATO LIETOTNE PIEEJAMAS
FUNKCIJAS

Dazas funkcijas ir pieejamas tikai tad, ja savienojat savu
robotu ar Neato lietotni sava viedtalrun vai planSetdatora.
Sis funkcijas ietver Neato FloorPlanner, grafika izveidi,

paSpiegades zinojumus un tiri$anas statistiku.

1



TiriSanas profili Extra Care navigacija

Sakot majokla tiriSanu no Neato lietotnes, varat atlast Extra Care navigacija ir noderiga, ja jums ir trauslas
vienu no talak minétajiem profiliem, lai noraditu robota mébeles. Ja ta ir iespgjota, robots daudz uzmanigak veic
tinsanas stilu. navigaciju apkart priekSmetiem. Ta nodrosina lielaku

buferzonu ap tadiem priekSmetiem ka kréslu kajas.

ECO

Eco profila birste un patgjs ir vidéja iestatijuma, |aujot
robotam iztirtt lielaku laukumu ar vienu uzladi. Sis ir

klusakais rezims. sl
| CEN TR
| ¥ Cleaning Options
TURBO i 8 8

Turbo profila robota birste un patéjs ir augstakaja
iestattjuma, nodroinot spécigu siksanu un atru
birstes rotaciju. Turbo patéré vairak akumulatora g o
energijas neka Eco. = e




Neato FloorPlanner ar “No-Go” linijam

NEATO FLOORPLANNER

Izmantojot Neato lietotni, Neato FloorPlanner sniedz jums
iespéju iestatTt virtualas robeZas, ko dévé par “No-Go”
[Tnijam, lai noraditu robotam, kur nedrikst doties. Tadéjadi
nav jaizmanto fiziski ierobezojumi, tostarp Neato robezu
markieri.

Izmantojot Neato lietotni un
FloorPlanner karti, varat iestatt
virtualas robezas, ko dévé par
No-Go [inijam, lai noraditu
robotam, kur nedrikst doties.

Lai iestatTtu virtualas No-Go
Lqi [nijas, ladzu, parliecinieties, ka
| -__._-u——-TE ! =t jOsu izvélétaja iericé ir instaléta
{ Neato lietotne, péc tam izpildiet
=8 nakamas darbibas:

e Startgjiet Neato lietotni un pieskarieties
E—— . . . . . ez
e Die “tr1s joslu” simbola kreisaja augséja
start.
Atlasiet opciju “MY FLOOR PLAN” (Mans stava plans).

Ea MY FLOOR PLAN
Create a Floor Plan

Pieskarieties pie pogas “Get Started” (Darba sak$ana) un

izpildiet noradijumus, lai |autu robotam veikt ipasu tiriSanas
reizi un izveidotu stava karti.

>

Kad tiri$ana ir pabeigta, sanemsiet informaciju, ka robots ir
izveidojis jusu jauno stava planu. Noradiet jaunajam stava
planam nosaukumu un saglabajiet.

13



Neato FloorPlanner ar “No-Go” linijam

Pieskarieties pie ikonas “ADD NO-
GO LINE” (Pievienot No-Go Iiniju)
un uzziméjiet robeZliniju tiesi
karte.

!

I

FTE
|7 4
a T
! et |
5

|

Turpiniet pieskarties pie pogas
“ADD NO-GO LINE” (Pievienot
No-Go Imiju), lai izveidotu vaira-
kas robeZlTnijas.

PADOMS. Uzziméjiet No-Go Inijas precizak, pietuvinot
stava planu. Veiciet dubultskarienu vai izmantojiet
savilk§anas zestu, lai tuvinatu. Parliecinieties, ka ar No-Go

[nijam izveidotajas robeZas nav parravumu.

Kad esat pabeidzis robezu

iestatiSanu, pieskarieties

pie ikonas “Save”

(Saglabat), lai saglabatu o

savu stava planu ar pievi- — Ao ncooise

enotajam virtualajam No-
Go Imijam

Paradisies ap-

stiprinajuma uzvedne,

informéjot jas, ka “No- No-Go Lines Saved

To clean with No-Go Lines, only use

Go” lnijas ir saglabatas. | .m0 to start your roor

Péc saglabasanas jisu jaunais stava plans ar virtualajam
No-Go [mijam KlGs par jasu noklusgjuma karti, un to var

izmantot turpmakajas tirisanas reizes.



Tirisana ar No-Go linijam

Lai veiktu tiriSanu ar iespgjotam No-Go ITnijam, robotam

jasak darbiba no uzlades bazes un tiridana ir jastarté no
Neato lietotnes. Nospiediet pogu Start (Sakt) lietotné vai

ieplanojiet tiriSanu lietotné.

PIEZIME.

* Péc katras tiriSanas pieskarieties pie E] lai redzétu
tinSanas kopsavilkumu, kura redzams, kura vietas

robots ir veicis tiriSanu parklajuma karte.

+ Laiizmantotu No-Go Iinijas, uzlades bazei japaliek
sakotnéja atraSanas vieta, kur tika izveidots stava
plans.

+ Ja tiri$ana tiek sakta, izmantojot robota starta pogu,
Amazon Alexa, Google Home, Chatbots vai IFTTT,
tas neievéros No-Go ITniju robezas.
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Neato robota uzturesana

SVARIGI!

Robotam ir javeic regulara apkope, lai tas darbotos
uzticami. Tas ietver birstu parbaudi/tiriSanu un puteklu
tvertnes iztuk3o3anu péc katras lietoSanas reizes vai pec
nepiecieSamibas atkariba no jasu vides. Ja neveiksiet $is
darbibas, var rasties problémas robota darbiba, kas

ietekmés ta sniegumu un anulés josu garantiju.

PUTEKLU TVERTNE UN FILTRI

Péc katras lietoSanas reizes iztukSojiet puteklu tvertni,
iztiriet gaisa celus/atverumu un filtru. Lai izpemtu filtru,
satveriet rokturi un izvelciet &ra. Nomainiet filtru ik péc 1
[ldz 2 méneSiem vai biezak, ja nepiecieSams.

BIRSTES

Nonemiet birstes aizsargu, pavelkot uz augSu abas pusés.
Rapigi iztiriet matus no birstes. Iztiriet gruZus no birstes
galiem un iek3puseé birstes dobuma, kur ta ievietota.
levietojiet atpakal birsti un uzstadiet birstes aizsargu.
leteicams tirit birsti reizi ménesT.

PAVELCIET UZ
we AUGSU ABAS
PUSES VIENLAIKUS

16



Neato robota uzturesana

ROBOTA AUGSDALA

Notiriet robota augSpusi
un zonu apkart lazera
augsdalai ar mikstu
kokvilnas lupatinu.

SENSORI

|zmantojiet sausu kokvilnas tamponu, lai nofiritu divus
nokriSanas sensorus robota apaksa.

Nokrianas
sensora
lodzin§

Nokrisanas
sensora
lodzing

o
Sienas

seko$anas
sensora
lodzind

PIEZIME.

Skatieties Neato padomu videoklipus tieSsaisté vietné
https://support.neatorobotics.com, lai uzzinatu par sava
robota uzturéSanu.

GARANTIJA

Uznémums Neato Robotics, Inc. garanté sakotn&jam
pircéjam, ka jasu Neato Robotics aparatras izstradajums,
iznemot akumulatorus, tiek nodroSinats bez materialu un
apdares defektiem. Garantija ir speka 1 gadu no sakotngjas
iegades datuma.

Uz akumulatoriem attiecas seSu (6) méneSu garantijas
periods.

Skatiet pilnus garantijas noteikumus vietné
www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty. Visas
garantijas, iznemot tiei noraditas, ir atrunatas lidz
maksimalajam apjomam, ko pielauj speka esoSie likumi.
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Papildinformacija

PIEDERUMI

Varat atrast informaciju par piederumiem un rezerves dalam
savam Neato robotam vietné www.NeatoRobotics.com.

Vienmér iegadajieties Neato Genuine piederumus un
detalas:

+ Akumulatori

« Filtri

* Birstes

* Robezu markieri

+ TinSanas instruments
* Puteklu tvertne

+ Uzlades baze

neato
genuine

Neautorizétu vai treSo puSu piederumu (kas nav Neato
Genuine) izmanto$ana var sabojat robotu un anulét
garantiju.

leteicamais nomainas grafiks ir atkarigs no lietoSanas.
+  Filtri — ik p&c 1 [dz 2 méneSiem
+  Akumulatori — ik p&c 12 lidz 18 méneSiem

NEATO REGISTRACIJA

ArT tad, ja neizmantojat Neato lietotni, varat sekot l1dzi
jaunakajiem programmatiras laidieniem un TpaSajiem
piedavajumiem, registréjot savu robotu. Dodieties uz
vietni www.NeatoRobotics. com/My-Neato, lai izveidotu
kontu un registrétu savu Neato robotu.

PALIDZIBAS IEGUSANA

Atrodiet vairak noderigas informacijas, tostarp padomu
videoklipus, biezi uzdotos jautajumus un padomus un
ieteikumus optimalai lietoSanai.

Dodieties uz:
https://support.neatorobotics.com

www.YouTube.com/NeatoRobotics

SVARIGA INFORMACIJA

Skatiet atsevis$ku dokumentu, kas piegadats kopa ar jisu
Neato robotu.
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TraucéjummekléSana

Neato lietotne

robota statuss Skaidrojums Riciba
Zinojums “Robot Robots ir Neato robots dazreiz var pariet bezsaisté, ja Wi-Fi savienojuma signals ir vaj$ vai nepastavigs. Parasti ta ir
Olffine” (Robots atvienots no Wi-Fi Tslaiciga situacija un robots pariet atpakal tieSsaisté patstavigi, tiklidz tiek izveidots savienojums.
bezsaisté) Neato savienojuma.
lietotné Ja robots dazu mind$u laika nepariet tieSsaisté, parbaudiet:

1) Parliecinieties, vai Wi-Fi tikls, ar ko savienots jasu robots, darbojas un vai signals ir spécigs visas zonas,
kuras robots veic tirianu.

2) Atiestatiet savu Neato robotu, nonemot to no uzlades bazes, nospiezot un 15 sekundes turot nospiestu
starta pogu, lai to izslégtu, p&c tam vélreiz nospiediet starta pogu, lai robotu ieslégtu. Uzgaidiet dazas
mindtes un péc tam parbaudiet Neato lietotni, lai redzétu, vai taja redzams zinojums READY TO CLEAN
(Gatavs tirisanai).

3) Ja iepriek§ minétas darbibas nenovers problemu: izdzésiet robotu no Neato lietotnes un vélreiz izpildiet
darbibas, lai pievienotu robotu. P&c tam japaradas zinojumam READY TO CLEAN (Gatavs tiri$anai).

Zinojums “It seems _ L o . ) ) S ) ) .
you are not Jasu Parliecinieties, ka jusu talrunis/plandetdators ir savienots ar Wi-Fi vai mobilo sakaru pakalpojumu, lai
connected to the talrunis/plandetdators|  Neato lietotne varétu sazinaties ar jasu robotu.

internet” (Skiet, ka
nav savienojuma ar
internetu) Neato
lietotné

ar Neato lietotni nav
savienots ar Wi-Fi
vai mobilo sakaru
pakalpojumu.

Ja probléma joprojam pastav, ludzu, sazinieties ar Neato klientu apkalpoSanas dienestu www.neatorobotics.com/contact-us/
PIEZIME. No situacijas izrieto$a palidziba tiek nodrosinata arT Neato lietotng, lai palidzétu jums novérst problémas. Dodieties uz
https://support.neatorobotics.com, lai iegitu papildu traucgjummekléSanas padomus.
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TraucéjummekléSana

Neato lietotne robota statuss

Skaidrojums

Riciba

Zinojums “Area too empty”
(Zona parak tuksa) stava
plana izveides laika.

Tas nozimé, ka uzlades bazes tuvuma nav sienas
vai lielu mébelu, un robotam ir grati noskirt So zonu
no citam majokla zonam.

Novietojiet uzlades bazi zona, kur ir siena vai lielas mébeles
10 pédu radiusa no uzlades bazes.

Ja probléma joprojam pastav, ludzu, sazinieties ar Neato klientu apkalpo$anas dienestu www.neatorobotics.com/contact-us/
PIEZIME. No situacijas izrieto$a palidziba tiek nodrosinata arf Neato lietotné, lai palidzétu jums novérst problémas. Dodieties uz
https://support.neatorobotics.com, lai iegdtu papildu traucgjummekléSanas padomus.
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Jus un jusu Neato robots

Apsveicam ar jusu jauna Neato robota iegadi. Driz varésiet izbaudit tiras gridas
bez nepiecieSamibas pasam parvietot putek|stcéju.

Noveérojiet robota darbibu pirmo dazu tiriSanas reizu laika. lespgjams, pamanisiet
majoklT veicamus sikus pielagojumus (krésla vai lampas parvietoSanu par dazam
collam, vadu savak$anu), kas var ieverojami uzlabot robota darbu.

Palidziet savam robotam, un robots palidzés jums.

P/N 500-0073 1. vers. — Latviesu
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Susipazinkite su savo
robotu ,Neato"

Sveikiname isigijus naujajj robota siurblj. Sis robotas su ,Wi-Fi* rysio funkcija suteikia
galimybe valdyti grindy siurbima telefonu, planSetiniu kompiuteriu arba kitais iSmaniaisiais
[renginiais.

Sis vadovas padés nustatyti robotg ir sujungti su ,Neato* programéle. Taip pat rasite
svarbios informacijos apie roboto naudojima ir prieZidrg, suteikiancig geriausius rezultatus.
Po to galite atsipalaiduoti. JUsy robotas pranes, kai grindys bus Svarios.

Kyla problemy? PranesSkite mums. Mes pasiruo$e jums padéti.
https://support.neatorobotics.com
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Norite pamatyti, kaip tai atliekama?
Diegimo vaizdo jrasy,ir patarimy ieSkokite adresu
https://support.neatorobotics.com.

Svarbu: perskaitykite, pries
tesdami saranka

Siekdami geriausios jmanomos naudojimosi ,Neato" robotu
patirties, atkreipkite démesj  $iuos punktus, norédami
sumazinti zalos baldams ir nuosavybei pavojuy.

Stebékite ,Neato" robotg pirmus kelis valymus ir koreguokite
valoma aplinka, norédami optimizuoti navigacija.

,Neato* robotai turi iSmanig navigacijos sistema,
iSvengiancia kliticiy. Taciau robotas gali kartais atsitrenki |
baldus, daiktus, naminius gyvanélius ir Zmones. Todél, jei
turite ypatingy daikty, kurie gali bati paZeisti atsitrenkus,
patraukite juos i§ kambario arba naudokite riby Zymeklius.

Be to, ,Neato" roboto besisukantis Sepetys veikia kaip
{prastas dulkiy siurblys, todél nenaudokite ,Neato" roboto
ant grindy arba kilimy, (pvz. su kutais), ant kuriy
nenaudotuméte jprasto dulkiy siurblio.

,Neato Robotics* neprisiima atsakomybés uz Zalg baldams,
daiktams, kilimams ir grindims.



Apzvalga

600 ©

1 Purvo dézé ir filtras INFORMACINIS LED naudojamas:

2 Virsus -, Wi-Fi* ry$io bisenai
3 Lazerio dangtis m + Valymo bisenai
4 Paleidimo mygtukas * Klaidoms

5 Informacinis LED ——
6 Akumuliatoriaus LED
7 Rankena

8 Priekinis buferis

9 |krovimo baze

AKUMULIATORIAUS LED naudojamas parodyti:
— @ - |krovos biseng

Akumuliatoriaus klaidas

telefonas arba plansetinis kompiuteris, kuriame veikia ,iOS
10“ arba naujesné versija ar ,Android 4.2 arba naujesné
versija, ir ,Neato* paskyra (nemokama).

Reikalavimai: Kai kurioms funkcijoms batinas ,Wi-Fi* rySys,

10 Sepetys

11 Sieng sekancio jutiklio langas
12 Kritimo jutiklio langas

13 Sepetio apsauga

14 Akumuliatoriaus durelés

15 Ratukai
16 [krovimo gnybtai



Svarbis punktai

Saugokite robotg nuo
skysciy,ir Slapiy viety.
Patraukite arba uzdenkite
naminiy gyvanéliy
dubenélius ir padéklus
augalams.

Pasalinkite i$ srities mazus
daiktus, pvz. Zaislus ir
drabuzius.

Suriskite laidus, uzuolaidas ir kitus Zemai kabancius
daiktus.

Storas kilimas ant virSutinio laipto gali sutrukdyti roboto
navigacijos sistemai iSvengti kritimy, (virSutinis laiptas
su trumpo plauko kilimu problemos nesukels).
Norédami uZtikrinti, kad robotas aptiks kritima, padékite
riby zymeklius 6 col. / 15 cm nuo laipto krato.

,Neato" robotg laikykite patalpoje. Jis nesukurtas valymui
lauke ir zemesnéms uz nulj temperatdroms.

Stebékite ,Neato" robotg pirmus kelis valymus ir koreguokite
valoma aplinkg, norédami optimizuoti navigacija. Be to, nors
,Neato* robotai turi iSmanig navigacijos sistema,
iSvengiancia kliaciy, robotas kartais gali atsitrenkti | baldus,
daiktus, naminius gyvanus ir Zzmones.

,Neato" robotai ne visada iSvengia mazy daikty (pvz. kojiniy
arba papuos$aly) arba ant grindy esanciy laidy. Todél, jei
turite ypatingy daikty, kurie gali bti pazeisti atsitrenkus,
patraukite juos i§ kambario, naudokite riby zymeklius arba
traukite ,draudZiamy linijy programéléje ,Neato®.

Be to, ,Neato" roboto besisukantis Sepetys veikia kaip
iprastas dulkiy siurblys, todél nenaudokite ,Neato* roboto
ant grindy arba kilimy (pvz. su kutais), ant kuriy
nenaudotuméte jprasto dulkiy siurblio. ,Neato Robotics*
neprisiima atsakomybés uz Zalg baldams, daiktams,
kilimams ir grindims.



Svarbis patarimai

Kad robotas nepatekty ten, kur nenorite, padékite riby,
zymeklius (pridedami prie konkreciy modeliy, bet ,Neato®
riby Zymekliai yra suderinami su visais ,Neato“ robotais)
arba nustatykite ,draudziamas® linijas ,MyFloorPlan®.

Zirklemis galite atkirpti trumpesnius riby Zymeklius.

Lygiam riby zymekliy pritvirtinimui prie grindy, galite naudoti
nuimama lipnig juosta.

Norédami i$ naujo nustatyti ,Neato* robotg, 15 sekundziy
paspaudé palaikykite paleidimo mygtuka ir

uzges visos lemputés. Dar kartg paspauskite paleidimo
mygtuka, norédami vél jjungti robota.

Kombinuotasis Sepetys neprilygstamai renka naminiy,
gyvany plaukus ir puikiai tinka namams su skirtingy, tipy
grindimis.

Blizgus pavirSiai arba juodos grindys gali sukelti navigacijos
problemy.

Prie$ prijungdami robotg prie ,Neato® paskyros, internete
perzirékite mokomuosius vaizdo jraSus adresu
https://support.neatorobotics.com




Paleidimo mygtukas ir LED lemputés

AKUMULIATORIAUS LED (==

Pastovi Zalia

Akumuliatoriaus lygis normalus

Pastovi geltona

Akumuliatoriaus lygis Zemas ir jj reikia {krauti, kad baty galima pradéti nauja valyma,

Valo
Pastovi raudona Akumuliatoriaus lygis Zemas ir robotas turi grizti | krovimo baze
Zalia (nuolatiné arba mirksinti) Akumuliatorius {kraunamas ir robotas gali pradéti valyma
lkraunamas Mirksinti geltona Akumuliatorius jkraunamas ir jkrovimas turi bati uzbaigtas, kad bty galima pradéti valyma,

Mirksinti raudona

Akumuliatoriaus lygis Zemas ir jj reikia krauti, kad baty galima pradéti nauja valyma,

* PASTABA: jei LED lemputé mirksi raudonai arba pastoviai $viecia raudonai, robotui reikalinga prieZidra arba kilo navigacijos problemy, Zr. $io vadovo trikéiy $alinimo skyriy.

Paleidimo mygtukas ir LED lemputés




Kaip ,,Neato“ veikia

NAMUY VALYMAS

|prasto veikimo metu ,Neato* robotas pasitraukia nuo
bazés, iStyrinéja aplinkg ir pradeda valyma. Jis pradeda
valyti mazdaug 15 péd. x 15 péd. ruozais, priklausomai nuo
baldy iSdéstymo kambaryje. Jis toliau valys vieng ruozg po
kito, kol visa sritis bus iSvalyta.

,Neato" robotas taip pat bandys iki galo iSvalyti vieng
kambarj, prie$ pereidamas prie kito, jei gali aptikti duris.
I8valius kambar{ dalinai, ,Neato® robotas gri$ uzbaigti
kambario valymo, prie§ uzbaigdamas darba.

GREITASIS |KROVIMAS

Kartais reikia iSvalyti labai didelj plota, tad robotui gali tekti
jsikrauti, kad jis galéty pabaigti darba. Naudojant greitajg
ikrova jis apskaiciuoja kiek jkrovos jam reikia darbui nudirbti,
isikrauna tik reikiama kiekj, kad galéty greitai sugrizti ir
pabaigti darba.

VIENO KAMBARIO VALYMAS

Jei norite iSvalyti vieng kambarj, galite rankiniu biidu perkelti
robotg | kambarj, paspausti paleidimo mygtuka ir uzdaryti
duris. ,Neato" robotas iSvalys kambari ir gri$ | vieta, kurioje ji
padéjote. Robotui uzbaigus valyma, padékite jj atgal |
jkrovimo baze.

ROBOTO PERKELIMAS VALYMO EIGOJE

Nerekomenduojama paimti ir perkelti robotg valymo eigoje.
Jis gali pasiklysti, jprasta iSmani elgsena nebeveiks ir jam
bus sunku rasti jkrovimo baze. Jei pakéléte robota,
padékite ji ne toliau, nei 1 péda nuo pakélimo vietos,
norédami geriausiy rezultaty.




Naudojimasis ,,Neato“ programéle

Laikykités greitosios pradZios vadove pateikiamy instrukcijy,
norédami prijungti robotg prie ,Neato® programélés.

Rekomenduojama nustatyti robotq veikti su ,Neato®
programéle, norédami geriausios patirties ir pasiekti visas
funkcijas.

Naudojimosi ,Neato" programéle privalumai:

* Neato FloorPlanner* su ,draudziamomis® linijomis

® Lengva prieiga ir valdymas

* Roboto paleidimas, kai nesate namie

* Lengvai pristabdomas valymas, naudojantis programéle

* Momentiniai praneSimai (valymas uzbaigtas, perspéjimai ir
pan.)

* Akumuliatoriaus bsena

* Priezilros perspéjimai ir | kontekstg reaguojanti pagalba
geriausios roboto baklés palaikymui

o Gaukite praneSimus apie roboto programinés jrangos
atnaujinimus

PASTABA Taip pat galima paleisti ir sustabdyti robota,
naudojant ant jo esantj paleidimo mygtuka.

"
e

My Robot

Ist Floor

ROBOTO VALDYMAS IS
KELIY ISMANIUJU
TELEFONUY IR
PLANSETINIY
KOMPIUTERIY

,Neato" programéle gali naudoti keli frenginiai namuose,
valdantys tg patj robota. Tiesiog atsisiyskite ,Neato®
programéle kituose iSmaniuosiuose telefonuose arba
planetiniuose kompiuteriuose ir prisijunkite prie tos pacios
,My Neato* paskyros, naudodami roboto sgrankai naudotg
el. pata ir slaptaZodi.

PASTABA ,Neato Botvac D4“ palaiko ,2.4 Wi-Fi“ tinklus,
nuo 1 iki 11 kanalo.

Kad robotas veikty sklandziai, pastatykite ,,Wi-Fi“
kelvedj centre, kad jis skleisty vienodo stiprumo signala
visuose namuose.



Naudojimasis ,,Neato“ programéle

NAMUY VALYMAS

Norédami pradéti namy valyma, ,Neato“ programéléje
paspauskite paleidimo mygtuka ir ,Neato® robotas iSvalys
visg auksta, automatiSkai pereidamas i$ vieno kambario |
kita. Programéléje galite pasirinkti paleisti, pristabdyti,
testi, sustabdyti ir grizti | pradzig / baze.

PASTABA AtSaukus valymo eigoje, robotas sustos ten,
kur yra. Galite papra$yti roboto grizti | baze, naudodam-
iesi ,Neato" programéle. Robotui aptikus baze, jis bandys
{ ja grizti ir prisijungti.

VIETOS VALYMAS

Norédami pradéti vietos valyma,
pasirinkite ,Spot” (vieta) ir
paspauskite paleidimo mygtukg
,Neato* programéléje. ,Neato*
robotas iSvalys 7 péd. x 7 péd. plota.

=

Padékite robota centre ir
atsukia | vieta, kuri bus

,,NEATO“ ROBOTO valoma.
TVARKARASCIO SUDARYMAS

Nustatykite reguliaraus siurbimo tvarkarastj. Galite
nustatyti pageidavimus pagal valymo dienas ir laikus.

PASTABA Jei iSvykstate, galite iSjungti nustatyma,
L,Enable Schedule” (jjungti tvarkarastj), norédami
pristabdyti tvarkarascio veikima.

TIESIOGINIAI PRANESIMAI

Programéléje jjungus tiesioginius praneSimus, robotas
galés informuoti apie savo blsena. Telefone / plansetéje
bus rodomi pranesimai, pvz. apie uzbaigtg valyma,
{spéjimus ir pan.



Naudojimasis ,,Neato“ programéle

ROBOTO PROGRAMINES |[RANGOS
ATNAUJINIMAI

Palaikykite roboto programine jranga atnauijinta. Galite
inicijuoti roboto programinés jrangos atnaujinimus,
naudodamiesi ,Neato* programéle.

IRENGINIO TRIKCIU SALINIMAS

[vykus klaidai roboto veikimo metu, galite spustelékite
klaidos nuoroda ,Neato“ programéléje, norédami
pamatyti, ka ji reiSkia ir kg daryti. Papildomos
informacijos apie jrenginio trik&iy Salinima ieSkokite
programélés Zinyne.

SUDERINAMA SU ISMANIU LAIKORODZIU

Jei turite ,Apple Watch" arba ,Wear
0S§* iSmanujj laikrodj, jame galite
pasiekti kai kurias funkcijas, pvz.
paleidima, sustabdyma ir praneSimy
gavima,. Kad funkcijos baty
prieinamos, laikrodis turi bti netoli
iSmaniojo telefono. Suporavus
iSmanyjj laikrodj su iSmaniuoju
telefonu, eikite | laikrodzio programéle
iSmaniajame telefone ir {junkite prieiga
prie ,Neato" programelés, norédami
matyti funkcijas laikrodyje.
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»Neato“ roboto naudojimas be ,Neato“ programélés

NAMUY VALYMAS

Namuy, valyma galite pradéti vieng
kartg paspausdami paleidimo
mygtuka. ,Neato" robotas iSvalys
visg auksta, automatiskai
pereidamas i$ vieno kambario |

Paspauskite paleidimo

mygtuka 1 karta namy

kita. valymui 2 kartus vietos
valymui

PASTABA: jei ,Neato“ programéléje paspaudéte
paleidimo mygtuka ir robotas negali savo vietos
»MyFloorPlan“, busite informuoti apie tai ir busite
paklausti, ar atSaukti, ar vis tiek valyti. Pasirinkus ,,vis
tiek valyti“, robotas nenaudos ,,MyFloorPlan® ir
nesilaikys ,,draudziamy” linijy, todél turésite naudoti
riby zymeklius, kad robotas nepatekty j vietas, kuriy
valyti nenorite.

VIETOS VALYMAS

Vietos valyma galite pradéti du kartus
paspausdami paleidimo mygtuka. Vietos
valymo metu paspaudus paleidimo

mygtuka, robotas bus pristabdytas. o
Paspaudus dar kartg, jis tes valyma. N
Norédami atSaukti vietos valyma,
pristabdykite robotg ir 5 sekundes
laikykite nuspaude paleidimo mygtuka.

Padékite robotg centre
ir atsuktg | vieta, kuri
bus valoma.

TIK ,NEATO“ PROGRAMELEJE
PRIEINAMOS FUNKCIJOS

Kai kurios funkcijos prieinamos tik prijungus robotg prie
,Neato* programélés iSmaniajame telefone arba
planetiniame kompiuteryje. Sias funkcijas sudaro ,Neato
FloorPlanner”, planavimas, tiesioginiai pranesimai ir valymo
statistika.

1



Valymo profiliai

Pradéjus namy valyma ,Neato* programéle, galite pasirinkti
vieng i$ toliau pateikty profiliy, nulemianciy roboto valymo
stiliy.

EKO

Naudojant Eko profilj, Sepetys ir plstuvas veikia su vidutiniu
nustatymu ir leidzia robotui iSvalyti didelf plotg su viena
jkrova. Sis rezimas tyliausias.

TURBO

Naudojant Turbo profil|, roboto Sepetys ir pistuvas
veikia su dideliu nustatymu, stipriai siurbia ir Sepetys
sukasi greiciau. Turbo profilis naudoja daugiau
energijos nei Eko.

Ypa¢ atsargi navigacija

Ypac atsargi navigacija pravercia, jei norite apsaugoti
baldus. |galinus Sig funkcijg robotas atsargiau naviguoja
aplink daiktus. Jis apvaZiuoja saugesniu atstumu aplink
kédziy kojas ir kitus objektus.
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»Neato FloorPlanner” su ,,draudziamomis” linijomis

+NEATO FLOORPLANNER

Naudojant ,Neato* programéle, ,Neato FloorPlanner* leidzia
nustatyti virtualias ribas, vadinamas ,draudziamomis*
linijomis, kad prane$tuméte robotui, kur nevaZiuoti. Dél to
nebereikia naudoti fiziniy kliti¢iy, jskaitant ,Neato" riby
Zymeklius.

Naudokite ,Neato* programéle ir
L,FloorPlanner‘ namy zemélapj
nustatyti virtualias ribas,
vadinamas ,draudziamomis*
linijomis, kad prane$tuméte
robotui, kur nevaziuoti.

Norédami nustatyti virtualias
,draudZiamas® linijas idiekite
programéle ,Neato* | pasirinktg
irenginj ir atlikite Siuos veiksmus:

e Pgleiskite programéle ,Neato* ir bakstelékite trijy
e juosteliy simbolj kairiajame virSutiniame kampe.
Pasirinkite parinktf MY FLOOR PLAN (MANO GRINDY
PLANAS).

Ea MY FLOOR PLAN
Create a Floor Plan

Bakstelekite mygtukg Pradéti ir vadovaukités instrukcijomis,
kaip leisti robotui atlikti ypatinga valyma, kad jis sukurty,
grindy plana.

>

Kai robotas baigs valyti, jis prane$, kad jusy grindy planas
sukurtas. Suteikite naujajam grindy planui pavadinima,ir
jraSykite.
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»Neato FloorPlanner” su ,,draudziamomis” linijomis

Bakstelékite piktogramag ADD NO-
GO LINE ([TRAUKTI £
DRAUDZIAMA LINIJA) ir e
nubrézkite ribos linijg zemélapyje. "

e

Sukurkite daugiau riby linijy
naudodami mygtukg ADD NO-
GO LINE ([TRAUKTI

DRAUDZIAMA LINIJA) LINIJA, e

PATARIMAS: NubréZkite tikslesnes ,draudziamas” linijas
padidine grindy plana. Dukart bakstelékite arba suimkite
pirstais, kad padidintuméte. |sitikinkite, kad tarp

,draudziamy’ linijy néra tarpy.

Kai baigsite nustatyti ribas,

bakstelekite piktograma

,Save” (jradyti), kad is-

saugotuméte grindy plang
su jtrauktomis _— e s

,draudZiamomis linijomis*

Pasirodys patvirtinimo

praneSimas, nurodantis,

kad ,draudZiamos* lini- No-Go Lines Saved
. . To clean with No-Go Lines, only use
jos jtrauktos. the app to start your robot

oK

[rasius, jasy naujasis grindy planas su virtualiomis
,draudZiamomis* linijomis taps numatytuoju ir bus
naudojamas kitiems valymams.



Valymas su ,,draudziamomis“ linijomis

Norint valyti su ,draudZiamomis* linijomis robotas turi
pradéti valyti nuo jkrovimo bazés, o komanda turi bati
paleista programéle ,Neato“. Paspauskite paleidimo
mygtuka programéléje arba suplanuokite valymg
programéle.

PASTABA:

« Po kiekvieno valymo bakstelékite (o] , kad
pamatytuméte valymo santrauka, kurioje nurodoma,
kur robotas valé Zzemélapyje.

+ Norint naudoti ,draudziamas* linijas, jkrovimo bazé
turi bati toje pacioje vietoje kaip ir kuriant grindy,
plana.

+ Jei valymas paleidziamas naudojant paleidimo my-

gtuka, ,Amazon Alexa“, ,Google Home*, ,Chatbots*
arba IFTTT, robotas nesilaikys ,draudziamy® linijy.
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V-

»Neato“ roboto prieziiira

SVARBU

Kad robotas veikty patikimai, jam reikalinga reguliari
priezitra. Tai reiSkia SepecCiy patikra / valyma ir purvo dézés
iStustinima po kiekvieno naudojimo arba pagal poreik|,
priklausomai nuo aplinkos. To nedarant gali kilti problemy
dél roboty ir tai paveiks roboto naSuma, o garantija
nebegalios.

PURVO DEZE IR FILTRAI

Po kiekvieno naudojimo istustinkite purvo déze, iSvalykite
ortakius / angas ir filtra. Norédami iSimti filtra, suimkite
rankeng ir iStraukite. Keiskite filtrg kas 1-2 mén. arba
dazniau, jei reikia.

SEPECIAI

Nuimkite Sepecio apsauga, traukdami abi puses. Atsargiai
paSalinkite plaukus nuo Sepecio. Pasalinkite Siuksles nuo
Sepecio galy, ir jo ertmés, kur jis jstatomas. |dékite Sepet]
atgal | vieta, vél uzdékite Sepegio apsauga. Sepetj reko-
menduojama valyti kas ménesj.

™| VIENU METU TRAUKITE
s ABI PUSES
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V-

»Neato“ roboto prieziiira

ROBOTO VIRSUS

Nuvalykite roboto virSy,
ir sritj aplink lazerio
virSy minksta
medvilnine Sluoste.

JUTIKLIAI

Sausu medvilniniu tamponu nuvalykite du kritimo jutiklio
langus roboto apacioje.

Kritimo
jutiklio
langas

Sieng +*"
sekancio
jutiklio langas

PASTABA

Perzitrékite ,Neato" mokomuosius vaizdo jrasus
adresus https://support.neatorobotics.com, norédami
suzinoti, kaip prizidréti robota.

GARANTIJA

,Neato Robotics, Inc.” pradiniam pirkéjui garantuoja, kad
,Neato Robotics* techninis produktas, neskaitant
akumuliatoriy, neturés medziagy ir gamybos defekty 1
metus nuo pradinés pirkimo datos.

Akumuliatoriaus atveju taikomas $esiy (6) mén. garantinis
laikotarpis.

Visas garantijos salygas galite rasti adresu
www.NeatoRobotics.com/Limited-Warranty. Jokios
garantijos, iSskyrus aiSkiai iSreikStas, néra suteikiamos,
kiek tai leidZia taikomi {statymai.
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Daugiau informacijos

PRIEDAI

Informacijos apie priedus ir atsargines ,Neato" roboto dalis
galite rasti adresu www.NeatoRobotics.com.

Visada pirkite ,Neato Genuine” priedus ir dalis:

+JAkumuliatorius
«[Filtrus
«Sepedius
«IRiby Zymeklius
«[Valymo jrankius
«[Purvo déze
*Jlkrovimo baze

neato
genuine

Naudojant nejgalioty 3-iujy $aliy priedus (ne ,Neato

Genuine®) robotas gali bti pazeistas ir garantija nebegalios.

Rekomenduojamas pakeitimy tvarkarastis priklauso nuo
naudojimo.

o[Filtrai — kas 1-2 mén.
JJAkumuliatoriai- kas 12—-18 mén.

UZREGISTRUOKITE ,NEATO®

Net jei nesinaudojate ,Neato* programéle,
uzregistruodami robotg galite gauti naujausia,
programineg jranga ir ypatingus pasitlymus. Eikite
adresu www.NeatoRobotics.com/My-Neato, norédami
sukurti paskyra ir uZregistruoti ,Neato® robota.

KREIPIMASIS PAGALBOS

Raskite naudingos informacijos, jskaitant mokomujy
vaizdo jrady, daznai uzduodamy klausimy,ir patarimy bei
triuky optimaliam veikimui.

Eikite |:
https://support.neatorobotics.com

www.YouTube.com/NeatoRobotics

SVARBI INFORMACIJA

Zr. prie ,Neato* roboto pridéta atskira dokumenta.
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Trik¢iy Salinimas

,Neato" programelés

roboto bsena Reiksme Ka daryti
Pranesimas Robotas atjungtas ,Neato" robotas kartais gali atsijungti, jei ,Wi-Fi* rySio signalas silpnas arba pertraukiamas. Tai dazniausiai
,Robot Offline* nuo ,Wi-Fi* rySio. yra laikina situacija ir paprastai robotas vél savaime prisijungs i§ naujo uzmegzdamas rysj.
(robotas
atjungtas) ,Neato” Jei robotas i§ naujo neprisijungia per kelias minutes, patikrinkite Siuos punktus:
programéléje

1) |sitikinkite, kad ,Wi-Fi“ tinklas, prie kurio robotas prisijunges, veikia ir kad signalas stiprus visose vietose,
kurias valo robotas.

2) 18 naujo nustatykite ,Neato" robota, nuimdami nuo krovimo bazés, paspausdami ir 15 sekundZiy laikydami
paleidimo mygtuka, norédami i$jungti, tada dar karta paspauskite paleidimo mygtuka, norédami jjungti.
Palaukite kelias minutes ir patikrinkite ,Neato" programéle, norédami pamatyti, ar dabar joje rodoma
,READY TO CLEAN* (paruosta valymui).

3) Jei anks¢iau iSvardinti veiksmai nei$sprendzia problemos: pasalinkite robot i§ ,Neato" programélés ir
atlikite veiksmus, norédami i§ naujo prijungti robota, Turéty bati rodoma ,READY TO CLEAN" (paruosta
valymui).

Pranesimas It o Lo o X _— L
seems you are not Telefonas / |sitikinkite, kad telefonas / plan$etinis kompiuteris prijungtas prie ,Wi-Fi“ arba korinio rySio,
connected to the planetinis kad ,Neato* programélé galéty komunikuoti su robotu.

kompiuteris su

internet” (atrodo, kad
nesate prisijunge
prie interneto)
,Neato"
programéléje

,Neato" programéle
néra prijungtas prie
L,Wi-Fi* arba korinio
tinklo.

Jei problema islieka, susisiekite ,,Neato“ klienty aptarnavimu www.neatorobotics.com/contact-us/
PASTABA | kontekstq reaguojanti pagalba taip pat teikiama ,Neato" programéléje ir padeda Salinti triktis. Daugiau trikCiy Salinimo
patarimy ieSkokite adresu https://support.neatorobotics.com.
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Trik¢iy Salinimas

,Neato" programélés roboto
bdsena

Reiksmé

Kq daryti

Pranesimas ,Area too empty”
(vieta per tuscia) kuriant
grindy plana.

Tai reiSkia, kad greta jkrovimo bazés néra sienos
arba stambiy baldu, kurie padéty robotui atskirti g
vietg nuo likusios erdvés.

Pastatykite {krovimo baze prie sienos arba stambiy baldy 3
metry spinduliu nuo jkrovimo bazés.

Jei problema islieka, susisiekite ,,Neato“ klienty aptarnavimu www.neatorobotics.com/contact-us/
PASTABA | konteksta reaguojanti pagalba taip pat teikiama ,Neato* programéléje ir padeda $alinti triktis. Daugiau trik&iy Salinimo
patarimy, ieSkokite adresu https://support.neatorobotics.com.
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Jus ir jusy ,,Neato“ robotas

Sveikiname jsigijus naujajj ,Neato robota. Greitai galésite dziaugtis Svariomis
grindimis niekada nestumdydami dulkiy siurblio.

Pirmus kelis valymus stebékite robota. Gali bti, kad keli mazi pakeitimai
namuose (truputj pastumta kédé arba lempa, surinkti laidai) Zenkliai paveiks jlsy
patirt].

Padékite savo robotui ir jis padés jums.
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