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BENDROJI INFORMACIJA

VADOVO PASKIRTIS

« Sis vadovas yra neatsiejama jrenginio dalis kurj sukaré gamintojas, norédamas suteikti reikiama informacijg autorizuotiems
naudoti jrenginj jo numatomo eksploatavimo periodu.

* Informacijos gavéjai, be tinkamo naudojimo budo jsisavinimo, privalo atidziai perskaityti ir grieztai jj pritaikyti.
» Siinformacija yra originali ir pateikta gamintojo.
e |sisavinus Sig informacijg bus iSvengta rizikos Zmoniy sveikatai ir saugai bei ekonominei zalai.

» Laikykite §j vadova visg jrenginio eksploatavimo trukme Zinomoje ir lengvai prieinamoje vietoje, kad turétumeéte jj visada
pasiekiama kai reikia konsultacijos.

e Kai kuri informacija ir iliustracijos Siame vadove gali neatitikti jrenginio kurj turite, taciau tai neturi jtakos jo funkcijai.
e Gamintojas pasilieka teise atlikti pakeitimus nejsipareigodamas i§ anksto apie tai pranesti.

* Norint pabrézti kai kurias svarbias teksto dalis arba nurodyti svarbias specifikacijas, buvo pasirinkti kai kurie simboliai, kuriy
reikSmeé apradyta toliau.

® Pavojus - Démesio

Simbolis nurodo rimto pavojaus atvejus, kurie, jei nesisaugoma, gali sukelti rimta pavojy Zzmoniy sveikatai
ir saugai.

A Atsargiai - Jspéjimas

Simbolis rodo, kad reikia elgtis tinkamai, norint nesukelti pavojaus zmoniy sveikatai ir saugai ir nepadaryti
ekonominés zalos.

Simbolis rodo ypatingos svarbos technine informacija, j kuria reikia atkreipti démes;j.
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GAMINTOJO IR JRENGINIO IDENTIFIKAVIMAS

Parodyta identifikavimo lentelé yra dedama tiesiogiai ant jrenginio.
Joje yra nuorodos ir visa informacija, batina eksploatavimo saugai
uztikrinti.

Esant reikalui, susisiekite su gamintojo garantinio aptarnavimo
tarnyba arba su vienu i$ jgalioty centry.

Kiekviename techninés pagalbos prasyme nurodykite duomenis,
nurodytus

duomeny lenteléje, apytiksles eksploatavimo valandas ir aptikto
trakumo tipa.

A. Gamintojo identifikavimas.
B. CE atitikties zenklinimas.
C. Modelis ir versija / serijos numeris / pagaminimo metai.

D. Techniniai duomenys: jtampa, srove, apsaugos laipsnis, mase,

( . .
IDENTIFIKAVIMO PLOKSTELE

(A) Gamintojo identifikavimas

(C) Modelis
©) Vlersija

(©) Pagaminimo
metai

Maliﬂac\ured by Xx?(xxxxxxxxxxxxxxx, Xxxixxxxxxxxxxxxx
XXXXX Xi00000000000000000000'4 (XX) - XXXX g E

li_:m: .
; MODEL : @H i (<H>

(D) Techniniai
duomenys

I
|

'

'

i

| x Sorozatszam: @  XXXXXXXXXXXXXX "

'

v

'

'

(C) Serijos
numeris

(B) CE atitikties
zenklinimas

pjovimo plotis.

SAUGUMO INFORMACIJA

Gamintojas atkreipé ypatingg démesj j aspektus, kurie gali kelti pavojy Zmoniy, dirbanéiy su jrenginiu, saugai ir sveikatai. Sios
informacijos tikslas yra informuoti vartotojus, kad turéty atkreipti ypatingg démesj, norédami iSvengti bet kokios rizikos.

SAUGOS STANDARTAI

SIS PRODUKTAS TURI ASMENIS IR TAI NERA ZAISLAS!

« Atidziai perskaitykite visg vadova, yEaé visg informacijg apie sauga, ir jsitikinkite, kad pilnai
ji suprantate. Prietaisg naudokite tik pagal gamintojo numatytg paskirtj. Grieztai laikykités
naudojimo, prieziaros ir taisymo nurodymuy.

- Kai robotas veikia, jsitikinkite, kad jo judejimo zonoje néra Zmoniy, ypac vaiky, pagyvenusiy ar
negalig turinCiy Zmoniy bei naminiy gyvuny. PrieSingu atveju patartina suplanuoti roboto veiklg
valandomis, kai toje zonoje néra zmoniy. Priziarékite prietaisa, jei Zinote, kad netoliese yra
naminiai gyvunai, vaikai ar kiti Zzmoneés. Jei asmuo ar gyvunas yra ant roboto kelio, nedelsdami

ji sustabdykite.

+ Veikimo zonose, kuriy neapriboja sunkiai jveikiami aptvérimai, prietaisg veikimo metu reikia
prizitréti.

- Jei robotas vejapjoveé yra naudojamas vieSose vietose, jspéjamieiji Zenklai turi bati dedami
aplink jo judéjimo zong. Zenklai turi turéti sekantj uzrasy: ,,Démesio! Automatineé zoliapjove!
Laikykites atokiau nuo prietaiso! Priziurékite vaikus!"

- Sio roboto negali naudoti vaikai ir taip pat riboty fiziniy, jutiminiy ar psichiniy gebéjimy asmenys,
(o] ta|E pat asmenys neturintys patirties ar reikiamy Ziniy, nebent jie tg daro priZiurimi zmogaus
atsaki

Ngo uZ jy sauguma arba yra iSmokyti saugiai naudoti prietaisg. Vaikal turi bati priziarimi,
kad nezaisty su prietaisu

+ Neleiskite roboto naudoti Zmonéms, kurie néra susipazine su jo veikimu ir valdymu.

- Darbuotojai, atliekantys techninés priezitros ir remonto darbus, turi bati visiSkai susipazine su
specifinémis jo savybemis ir saugos standartais. PrieS naudodamiesi robotu, atidziai perskaitykite
operatoriaus vadovg ir jsitikinkite, kad suprantate jo instrukcijas.

« Naudokite tik originalias atsargines dalis, nekeiskite roboto konstrukcijos, nemodifikuokite,
neapeikite, nepanaikinkite ir neapleiskite jdiegty saugos jtaisy. Gamintojas nepriima jokios
atsakomybes, jei naudojamos neoriginalios atsarginés dalys. Nesilaikant Sio reikalavimo gali
kilti rimtas pavojus Zmoniy saugai ir sveikatai.

- Patikrinkite, ar vejoje néra Zzaisly, jrankiy, Saky, drabuziy ar kity daikty galinCiy pakenkti
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aSmenims. Objektai ant vejos taip pat gali sugadinti ar sustabdyti robota.

- Niekada neleiskite atsisésti ant roboto. Niekada nekelkite roboto, norédami apziaréti aSmenis
arba perkélimui, kai Sis yra eigoje. Nejkiskite ranky ir kojy po prietaisu, kai yra eigoje.

- Nenaudokite roboto, kai yra jjungtas purkstuvas. Tokiu atveju uZprogramuokite roboto ir
purkStuvo veikimg skirtingu metu. Neplaukite roboto auksto slegio vandens purskikliu ir
nemerkite jo dalies ar visiSkai j vandenj, kadangi néra sandarus.

- Pries atliekant bet kokius reguliavimo ar priezitros darbus, kuriuos gali atlikti vartotojas,
atjunkite maltlrymgblr naudokite saugos jtaisg. Naudokite gamintojo pateiktas individualias
apsaugas, ypac dirbdami su pjovimo asmenimis, naudokite apsaugines pirstines.

- Prietaiso valymo ir priezilros darbus, kuriuos atlikti turi pats vartotojas, negali atlikti vaikai be
prieziuros.
+ Nenaudokite roboto su pazeistais pjovimo aSmenimis. Pjovimo aSmenys turi bati pakeisti.

« Nenaudokite roboto su pazeistomis iSorinémis dalimis. Jei yra mechaniniy pazeidimy, tos
dalys turi bati pakeistos.

« Nenaudokite roboto, jei pazeistas transformatoriaus maitinimo laidas. Pazeistas kabelis gali
kontaktuoti su jtampos turinCiomis dalimis. Kabelj turi pakeisti gamintojas arba jo pagalbos
tarnyba ar asmuo, turintis panasig kvalifikacijg, kad buty iSvengta bet kokios rizikos.

- Jeigu naudojimo metu pazeidziamas elektros laidas, paspauskite "STOP" mygtukg, kad
robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

- Reguliariai apziarinékite robotg, kad jsitikintumete, jog aSmenys, tvirtinimo varztai ir pjovimo
mechanizmas néra susidevéje ar pazeisti. |sitikinkite kad visos verzles, varztai ir sraigtai yra
priverzti, kad bty uztikrintas geras roboto veikimas.

- Jei naudojimo metu pastebite nenormalius roboto virpesius, paspauskite "STOP" mygtuka,
kad robotas sustoty, ir atjunkite maitinimo skydelj nuo elektros lizdo.

« VisiSkai draudziamas roboto naudojimas ir jkrovimasi sprogiose ir degiose vietose.

- Naudokite tik tiekéjo pateiktus jkroviklj ir maitinimo Saltinj. Netinkamas naudojimas gali sukelti
elektros smugius, perkaitimg arba koroziniy skysc¢iy nutekéjima i$ baterijos. Skysc€io nutekéjimo
at\aeju,_akumuliatoriq reikia nuplauti vandeniu / neutralizatoriumi, patekus | akis, kreiptis j
gydytojg.
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SAUGOS ZENKLAI

Atidziai perskaitykite naudojimo
instrukcijas ir supraskite jy
nuorodas, prieS naudojant
prietaisa.

> B>

S

N A
STOP

&~
[ ]
>

Nelieskite besisukanciy
aSmeny, nekiskite ranky ir
kojy po prietaisu, kai jis veikia.
Prie§ prieinant, palaukite, kol
aSmenys ir besisukancios dalys
visiSkai sustos.

Laikykités  tinkamo  saugos
atstumo nuo prietaiso, jo
veikimo metu.

Kai robotas veikia, jsitikinkite,
kad jo judéjimo  zonoje
néra zmoniy (ypa¢ vaiky,
pagyvenusiy ar negalig
turiniy zmoniy) bei naminiy
gyviny.  Prietaisui  veikiant,
vaikus, naminius gyvunus ir
kitus Zmones laikykite saugiu
atstumu. Norint iSvengti Sios
rizikos, patartina roboto veiklos
laikg suplanuoti tinkamu metu.

Nelipkite ant prietaiso.

o> B>

Jjunkite saugos jtaisg prie$
dirbant su prietaisu ar jj keliant.

Ispéjimas! Nevalykite ir
neplaukite prietaiso vandens
srove.

Kai robotas veikia, jsitikinkite,
kad jo judéjimo  zonoje
néra zmoniy (ypa¢ vaiky,
pagyvenusiy ar negalig
turiniy zmoniy) bei naminiy
gyvuny. Prietaisui  veikiant,
vaikus, naminius gyvanus ir
kitus Zmones laikykite saugiu
atstumu. Norint iSvengti Sios
rizikos, patartina roboto veiklos
laikg suplanuoti tinkamu metu.

Naudokite  robotg tik su
maitinimo Saltiniais, kurie
nurodyti techninés informacijos
skyriuje "Techniniai duomenys"
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TECHNINE INFORMACIJA

TECHNINIAI DUOMENYS

Modelis
Aprasymas
B015DEZ B020DEZ

AUTOMATINES |JKROVIMO . . .
STOTIES KOMPLEKTAS Optional taip taip
Maksimalus rekomenduojamas pavirSius, kurj galima pjauti

- * ' 400 800 1000
Darbo pajéegumas (-20%(*)) m2 (sq ') (4300') (8611") (10763')

Matmenys (B x A x P) mm 453x296x220
Roboto svoris su baterija kg 7,5
Pjovimo aukstis (Min-Maks) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
ASmeny skersmuo mm (") 180 (7,08 ")
Pjovimo aSmeny greitis RPM 4200
Judéjimo greitis Metrai / Minuté 28 (91,8

Maksimalus valdomas ir
rekomenduojamas nuolydis (*)

yra tvarkinga.

45% yra priimtini, atsizvelgiant j vejos pobudj ir esancius priedus.
35% maksimaliai valdoma ir rekomenduojama. Su sglyga kai veja

20% Salia iSorinio krasto arba laido.

ROBOTAS:
ROBOTAS: -10°(14 F.) (Min) +50
-10°(14 F) (Min) +50° (122 £ (Max)
(122 I-=) (Max) JKROVIMO STOTIS: JKROVIKLIS:
Aplinkos darbiné temperatura Max °C jKRO\.IIKLIS' -10°(14 F.) (Min) +45° | -10°(14 F.) (Min) +40°
-10°(14 F) (Min) 4'_400 (113 F.) (Max) (104 F) (Max)
(104 I':) (Max) JKROVIMO STOTIS:
' -10°(14 F.) (Min)
+45°(113 F.) (Max)
ISmatuotas garso galios lygis dB(A) 59
ROBOTAS: IPx5
- ROBOTAS: IPx5 JKROVIMO JKROVIKLIS: IPx4
Apsaugos nuo vandens laipsnis P JKROVIKLIS: [Px4 STOTIS: IPx4 | JKROVIMO STOTIS:
IPx4
Elektrinés charakteristikos
SOY-2940230
Jvestis: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; 1 klasé
ISvestis: 29.4V ; —; 2.3A
Maitinimo $altinis (liio } _
akumuliatorius) Alternatyvus kodas
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Jvestis: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; 2 klasé
ISvestis: 29.4V — ; 2.0A
Akumuliatoriy ir jkrovikliy tipas
Jkraunama li¢io jony baterija 259V - 5.0 Ah
(vardiné jtampa) : )
Vidutinis jkrovimo laikas hh:mm 2:30 2:00 2:00
Vidutinis darbo laikas po vieno pilno . ) . .
jkrovimo ciklo (*) hh:mm 03:00 04:00 04:00

(*) Remiantis Zolés, vejos ir pjaunamo zonos sudétingumu.
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Roboto valdymo siystuvas

Darbinis dazniy diapazonas (Hz) 500 - 60000
Maksimali radijo dazniy galia (dBm) <10

Bluetooth

Darbinis dazniy diapazonas (MHz) 2402 - 2480
Maksimali radijo dazniy galia (dBm) <14

Jranga / Priedai / Funkcionalumas

GSM Darbinis dazniy diapazonas (MHz) 850/900/1800/1900

Maksimali radijo dazniy galia (dBm) < 33

Valdomos sritys, jskaitant pagrindine 1 4 4
Lietaus jutiklis serijos

Ekologinis rezimas - Auto- -

programavimas (patentuotas) Serijos

Prijungimo modulis (GPS, GPRS) ne Neprivalomas
Grjzimo j jkrovimo stotj badas. - ,V-metras“ - ,laidu” ,,V—rra?érjl“s“ .
Maksimalus laido ilgis (orientacinis,

apskaiciuotas pagal reguliary m (") - 600 (1968") 600 (1968")
perimetrg)

(*) Remiantis Zolés, vejos ir pjaunamo zonos sudétingumu.

BENDRAS PRIETAISO APRASYMAS

Prietaisas yra robotas, suprojektuotas ir pagamintas automatiSkam
sody ir namy vejy zolés pjovimui bet kuriuo dienos metu. Jis yra
mazas, kompaktiskas, tylus ir lengvai transportuojamas.

Veikimo metu robotas nupjauna zong, kurig riboja grindinys ir
(arba) uztvaros (tvoros, sienos ir kt.).

Kai robotas aptinka zolés trikumg arba susiduria su kliatimi, jis
keiCia kryptj atsitiktinu badu ir vél pajuda nauja kryptimi.

Remdamasis atsitiktinio veikimo principu, robotas atlieka
automatinj ir pilng apribotos vejos pjovimg (Zr. paveikslél;).

Robotas sugeba atpazinti aukstesne ir (arba) storesne Zolge sodo

zonoje ir automatiSkai suaktyvinti spiralinj judesj, kad veja buty
nupjaunama nepriekaistingai.

Vejos plotas, kurj robotas gali pjauti, priklauso nuo kai kuriy
veikshiy:

e roboto modelio ir jdiegty baterijy;

e ploto charakteristiky (nereguliarus perimetras, nelygus
pavirsius, ploto padalinimas ir kt.);

* vejos savybés (zolés rusis ir aukstis, dregme ir kt.);

e aSmeny biklé (su efektyviu galandimu, be liku€iy ir neSvarumy
ir tt).
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PAGRINDINES DALYS

MODELIS B015DEZ B020DEZ

Versija

A

A

Robotas

Valdymo pultas

Lietaus jutiklis

Baterija

Rankena

Pjovimo peiliai

Maitinimo Saltinis

Vartotojo vadovas
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Verzliaraktis pjovimo auk$cio reguliavimui

<

KT © @ ®@ ® G

Neprivalomas
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Kai kuriuose komerciniuose deriniuose automatinio jkrovimo stoties rinkinys gali buti parduodamas atskirai.

AUTOMATINES JKROVIMO STOTIES KOMPLEKTAS

Laido ritinys 50m
)| Vinys 40
(12| Jkrovimo stotis \
(3| Siystuvas %
Laido jungtis Neprivalomas
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PAKAVIMAS IR ISPAKAVIMAS

Prietaisas yra pristatomas tinkamai supakuotas. ISpakuodami atsargiai iSimkite ir patikrinkite, ar komponentai néra pazeisti.

A Atsargiai - Jspéjimas

Plastikines pléveles ir konteinerius laikykite atokiau nuo kadikiy ir mazy vaiky dél uzdusimo pavojaus!

Pakavimo medziaga laikykite vélesniam naudojimui.

JRENGINIO SURINKIMO PLANAVIMAS

Roboto jrengimas néra labai sudétingas, taCiau tam yra reikalingas minimalus iSankstinis planavimas, kad baty galima nustatyti
geriausig vieta, kur reikia jrengti maitinimo bloka.

Pastatykite maitinimo blokg lengvai pasiekiamoje vietoje.
- Maitinimo blokas turi badti védinamoje, apsaugotoje nuo

atmosferos veiksniy ir tiesioginiy saulés spinduliy, vietoje.
- Maitinimo Saltinis neturi turéti tiesioginio salycio su Zzeme ar su

drégna aplinka. @

A Atsargiai - Jspéjimas
H. min.

Maitinimo Saltinj padékite vaikams neprieinamoje 160 cm /63"
vietoje.

maitinimo blokas

Q0

A Atsargiai - Jspéjimas

Norint atlikti elektros prijungima, reikia kad Salia jrengimo vietos buty elektros lizdas. sitikinkite, kad
prijungimas prie maitinimo Saltinio atitikty galiojancius jstatymus Sitai situacijai. Kad elektros sistema, prie
kurios yra prijungiamas maitinimo Saltinis, buty visiSkai saugi, turi turéti tinkamai veikian¢ia jzeminimo
sistema. elektros tiekimas turi buti apsaugotas diferencialiniu jungikliu (RCD), kurio jjungimo srové nevirsija
30 mA.

A Atsargiai - |Jspéjimas

Padarykite kad prieiga prie maitinimo Saltinio butu pasiekiama tik jgaliotiems asmenims.
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DARBO ZONOS PARUOSIMAS IR JOS RIBU NUSTATYMAS

Pjaunamos vejos paruosSimas

1. Patikrinkite, ar veja, kurig norite pjauti, yra lygi ir be duobiy, akmeny ar kity klia¢iy. PrieSingu atveju atlikite reikalingg valyma.
Jei nejmanoma pasalinti kai kuriy klit¢iy, tos zonos turi bati tinkamai apsaugotos.

2. Patikrinkite, ar nei viene vejos zona nevirsija leistiny nuolydziy (zr. , Techniniai duomenys*)

Jutikliy, kurie atpazjsta zolés buvimg, déka robotas laisvai juda vejos viduje. Sodas turi bati tinkamai kontroliuojamas ir
pritaikytas, jog robotas turéty pakankamai vietos Zolés truikumo atpazinimui. Atidziai laikykités Zemiau pateikty punkty roboto
teisingam ir saugiam naudojamui

( I N
. s\ 2 lﬁ ;‘
i %l
SIENELES GYVATVORE ARKOS GRINDINIO
maziausias aukstis plotis ne mazZesnis kaip 25 cm /9,8 "
9cm./3,5"
- J

Ribojimy / apsaugos tipai, kurie gali bati naudojami teisingam roboto darbo zonos apibrézimui.

Grindinys C

Robotui reikia maziausiai 25 cm grindinio, kad galétu saugiai
sustoti ir pakeisti kryptj.

>25cm (13.8")

Sienelé e h

Perimetro sienelé, aukStesné nei 15 cm, ribojanti darbine zona.
(5,90 "). Sieneléms esant zemesnéms, apsaugokite zong arkomis
ar tinkamu grindiniue.

maziausias
aukstis 15 cm. (5,90 ")
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Gyvatvoré 4
Taip pat veiksmingai darbo zong galima atskirti gyvatvorémis.

Duobeé

Darbo vietos negalima apriboti grioviais ar duobemis, kuriy neturi
bati net vejos, kuria norite pjauti, zonoje. Prie$ paleidziant robota,
patikrinkite, ar ant vejos néra jokiy daikty, tokiy kaip zaislai, mazi
akmenys, Sakos ar purk$tuvai iSlendantys i§ zemés, kurie galéty
uzkirsti kelig tinkamam jo veikimui ar sugadinti aSmenis.

Kliatys ir apsaugos priemonés

Paveikslélyje pavaizduotas vidiniy ir periferiniy teisingos darbo zonos elementy pavyzdys. Kai yra tokiy elementy kaip Saknys ar
neuzdengti laidai, butina apjuosti Siy elementy perimetrg grindiniu, sienelémis ar uztvaromis, kad baty iSvengta roboto gedimo.
Nebutina atskirti elementy (medziy, stulpy ir kt.), kurie nesukelis klit¢iy normaliam roboto veikimui.
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Saknys

Absoliuciai venkite darbo zonos viduje neapribojus pervaromis,
nes trukdo robotui tinkamai veikti (Saknys, iSoriniai vamzdziai,
darbo jrankiai ir kt.).

Zvyras

! Pavojus - Démesio

Lapai, kurie apriboja veja, gali buti neatpazinti
teisingai roboto. Apsaugokite vejos plotg kitomis
demarkacijomis.

Smailus kampas

'

® Pavojus - Démesio

Vejos vietose, kurios baigiasi labai siauru plotu,
kaip parodyta paveikslélyje, robotas negali lengvai
judéti. Nejtraukite tos vejos zonos, nes dél jos
robotas gali iSeiti iS zonos riby.
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NUOLYDZIAI

Patikrinkite, ar nei viena vejos zona nevirsija leistiny nuolydziy (zr. ,Techniniai duomenys®).
Zonos, kuriy nuolydis yra didesnis nei leidziamas, arba kuriy savybés nesuderinamos su tinkamu roboto veikimu (zr. tolesnius
punktus) negali bati pjaunamos. Esant didesniems $laitams, batina juos atskirti.

_

Roboto jutikliai, leidzia atpazinti nuolydzius, kuriy nejmanoma jveikti ir veréia jj apsisukti, kad bity iSvengta
apvirtimo ar veikimo sutrikimy. Nepaisant to, norint dar labiau apsaugoti patj robota, butina atskirti zonas,
kurios turi nejveikiamus nuolydzius. Jei nuolydziai yra arti specifikacijy riby, patartina patikrinti robota pirmo
naudojimo metu.

KILIMAS NUSILEIDIMAS

~

didesnis kaip 1 m./39,3"
nuo 0 iki -45%

+45%  450m -45%
N (T AR

100 cm (39,3 ) 100 cm (39,3 )

Robotas sugeba jveikti iki 45% nuolydzio Slaitus, jei jie Zeméja didesniu nei vieno metro atstumu.

STATUS NUOLYDZIAI

Staiga pasikeitus nuolydziui (daugiau nei 25%), roboto saugos sistema interpretuoja jj kaip nejprastg situacijg ir todel keicia
vaziavimo kryptj, kad robotas vel butu saugus tesiant vejos pjovima.

Medziy, kuriy stiebas pamazu kyla nuo zemes lygio, ar akmeny, iSdéstyty gélynams atskirti, kurie nuzeméja palaipsniui zolés
pavirSiuje, yra taip pat juntami kaip nuolydZio pokytis.

_
Jei nuolydziai yra arti specifikacijy riby, patartina patikrinti robotg pirmo naudojimo metu.

KILIMAS NUSILEIDIMAS
( R ( R

nuo 0 iki +25% ) nuo 0 iki +25%

+25% _—o50m
(9,84")

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Robotas sugeba jveikti Slaitus su iki 25% nuolydZiu, jei jie Zeméja staiga.
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(/

Plotai, kuriy nuolydis yra didesnis nei leidziamas, negalima buti pjaunami su robotu.

GALIMI ELEMENTAI DARBO ZONOJE IR SUSIJE SAUGOS ATSTUMAI

TINKAMAS BASEINO SUTVARKYMAS
p

maziausias grindinio
plotis 70cm./27,5"

VANDUO

apsaugos arkos

Auksciau pateiktas paveikslélis parodo tinkamai apribotg darbo zong optimaliai roboto veiklai.
NETINKAMAS BASEINO SUTVARKYMAS
p

N

grindinio plotis mazesnis
nei70cm./27,5"

Zemes plotis mazesnis
nei 100 cm /39,37 "

Auksciau pateiktas paveikslélis parodo darbo vietg, kurioje roboto veikimo zonos nebuvo tinkamai apribotos, o tai trukdo tinkamai
roboto veiklai.
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REGULIAVIMAI

REKOMENDACIJOS REGULIAVIMUI

_

Naudotojas turi atlikti reguliavimus pagal vadove apraSytas proceduras. Nedarykite jokio reguliavimo, kuris
néra aiSkiai nurodytas vadove. Bet kokius nejprastus pakeitimus, kurie néra aiSkiai nurodyti vadove, turi
atlikti tik gamintojo jgalioty aptarnavimo centry darbuotojai.

PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS

Prie$ nustatydami aSmeny pjovimo aukstj, jsitikinkite, kad robotas yra saugiai sustabdytas (zr. ,Saugus
roboto sustabdymas®).

_

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus rankoms, naudokite apsaugines pirstines.

1. Apverskite robotg ir padékite jj taip, kad nepazeistuméte
danggio.

2. Pasukite laikiklj (E) pagal laikrodzio rodykle atitinkamu raktu.

3. Pakelkite arba nuleiskite pjovimo blokg (D), kad nustatytuméte
norimg pjovimo aukstj. Aukstis yra nustatomas per graduotg
skale, esancig ant pridéto rakto.

T —

Nenaudokite roboto pjauti aukStesne kaip 1 cm
(0,40 ") zole vir$§ pjovimo aSmeny. Pjovimo aukstj
mazinkite palaipsniui. Rekomenduojame aukstj
mazinti maziau nei 1 cm (0,40 ") kas 1+2 dienas, kol
pasiekiamas idealus aukstis.

4. Uzbaigus reguliavimg, pasukite laikiklj (E) prie$ laikrodzio
rodykle.

5. Atverskite robotg j darbine padét;.
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NAUDOJIMAS IR VEIKIMAS BE AUTOMATINES JKROVIMO STOTIES KOMPLEKTO

NAUDOJIMO |JSIPAREIGOJIMAI

_

- Pries pirmajj roboto naudojima, atidziai perskaitykite vadovg ir jsitikinkite, kad jj pilnai supratote, o
ypaé, kad supratote visa informacija lie€ian€ia sauga.

- Naudokite tik gamintojo numatytais budais ir nepakeiskite jokio prietaiso, norint gauti kitokj naSuma
nei yra nustatyti.

- Nenaudokite roboto ir jo periferiniy jrenginiy nepalankiomis oro sglygomis, ypa¢ esant zaibo pavojui.

VALDYMO SKYDO APRASYMAS IR MENIU APZVALGA

Paveikslélis vaizduoja prietaiso valdiklio padétj ir jo funkcijas.

STOP.
@ Paspauskite, norédami saugiai sustabdyti vejapjove.

Naudoti staigaus pavojaus atveju ir roboto techninés
priezitros operacijy atlikimui.

oFF Paspauskite, jei norite jjungti arba iSjungti robotg

ljungia arba iSjungia veikimg i§ anksto nustatytu laiku
(nustatomas taikomojoje programoje).

]

AUTO

Laikant nuspaudus, pradzia atidedama 1 valanda kas 3
nuspaudimo sekundes (robotas iSleidzia garsinj signalg
kiekvienai nustatytai atidéjimo valandai).

[

Nedega: uzprogramuota paleidimo funkcija iSjungta
Dega nemirksint: uzprogramuota paleidimo funkcija
aktyvi

Mirksi: blyksniy skaiCius rodo, kiek buvo nustatyta
valandy atidétam startui.

AUTO
Baterijos jkrovos lygis.

ALERT .
Veikimo klaida. Konsultuoti  skyriy  "TRIKCIY

@ DIAGNOSTIKA"

START

Paspauskite, kad pradétuméte rankinj darbo ciklg. Jei baterija yra pakankamai jkrauta ir AUTO Sviesos diodas
PAUSE | iSjungtas, robotas pradeda darbo cikla.

Nenaudojamas nesant automatinio jkrovimo stoties komplektui.
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SVIESOS DIODY DERINIY REIKSME

ROBOTAS VYKDO VEIKLA

A.BATERIJA: @) Robotas vykdo veikla

Q Zemas baterijos jkrovos lygis

Létai mirksi: budéjimo rezimas, laukia
nustatyto ciklo pradzios / atidéto starto.

C. ]SPEJIMAS: Issamy atstatymo budy paaiSkinimg
skaitykite skyriuje ,GEDIMAI, PRIEZASTYS
IR ATSTATYMAI.

ROBOTAS KROVIME

A.BATERWA: @ Jkrovimas baigtas.

D |Krovime.

PALEIDIMAS

1. Patikrinkite kad pjaunamos vejos aukstis baty suderintas su
teisingu roboto veikimu (zr. techninés charakteristikos).

2. Nustatykite norimg pjovimo aukstj (Zr. pjovimo aukscio
reguliavimas).

3. Patikrinkite, kad darbo zona baty teisingai apribotas ir
neturéty kliac¢iy taisyklingam roboto veikimui, kaip nurodyta
,Darbo zonos paruoSimas ir apvedimas“ skyriuje ir
sekanciuose.

OO

maitinimo blokas siystuvas

H. min.
160 cm /63"

4. Padékite robotg ant jkrovimo vietos.

5. Prijungtas robotas jsijungia automatiSkai, norédamas
parodyti akumuliatoriaus jkrovos lygj. (zr. ,Sviesos diody
deriniy reikSme”).

6. Jkrovimui pasibaigus, atjunkite robotg ir paspauskite mygtuka ,OFF/ON“. Kraunant pirmg kartg, baterijos turi likti prijungtos
maziausiai 4 valandas.

7. Pastatykite robotg vejos su zole vietoje, kuri yra maziausiai 1 m (40,00 ") atstumu nuo bet kokios klidties.
8. Paspauskite ,OFF/ON" mygtukg ir palaukite kelias sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs.
9. Norédami paleisti robotg, paspauskite mygtukg ,START/PAUSE".

Kai robotas sustoja dél priezasciy, aprasSyty skyriuje ,Roboto sustojimas®, saugiai jj sustabdykite ir grazinkite j jkrovimo vieta.

_

Norédami uztikrinti geresne pjovimo kokybe nejjunkite roboto esant lietui. Geriausias rezultatas yra gaunamas
dienos vidurio valandomis.
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PALEIDIMAS NAUDOJANT TAIKOMAJA PROGRAMA

Robotas turi jmontuotg Bluetooth jrenginj, skirtg jo programavimui ir valdymui naudojant iSmanyjj telefona.

Su savo iSmaniuoju telefonu ar planSetiniu kompiuteriu atsisiyskite programg i§ ,Google Play“ ar ,Apple Store“. Paleiskite
programg ir vykdykite susiejimo vedlio procedirg, kad prisijungtuméte prie Roboto.

Pirmosios prieigos PIN kodas yra numatytasis ,,0000%, esant galimybei pakeiskite PIN koda, kad robotas baty saugus.
Taikomoji programa leidzia:

* Paleisti ir sustabdyti robotg.

* Nustatykite klaviSo ,AUTO" konfiguracijg norint nustatyti darbo laika.

* Valdyti robotg pjovimo metu.

* Pakeisti jutikliy bosena.

* Perzidreti roboto buseng, jspéjimus ir galimas klaidas.

PALEIDIMAS SU PROGRAMUOTU / ATIDETU STARTU

Jei reikia, robotg galima jjungti ir paleisti nustatytu laiku.
Tik pirmam naudojimui reikia sukonfigaruoti ,AUTO" klavi§g naudojant taikomajg programa.

* Paspauskite mygtukg ,ON/OFF*,
* Paleiskite programg i§ savo iSmaniojo telefono, kad pasiektuméte klaviso ,AUTO" programavima.
e nustatykite darbo laikg ir iSsaugokite konfiglracija.

 iSeikite i§ programos, kad jjungtuméte robotg i$ valdymo pulto, arba naudokite taikomajg programg uzprogramuotam
paleidimui.

Norédami jjungti robotg naudojant valdymo pultg, paspauskite mygtukg ,ON/OFF*, jei robotas yra iSjungtas, ir palaukite kelias
sekundes, kol robotas visiskai jsijungs.

Trumpai paspauskite ,AUTO" mygtuka, kad jjungtuméte susijusig nustatytg konfigaracija.

Laikant nuspausta ,AUTO“ mygtuka yra jjungiamas atidétas startas: kas 3 nuspaudimo sekundes pradzia atidedama 1 valanda.
Robotas ileidzia garsinj signalg kiekvienai nustatytai atidéjimo valandai.

Nemirksintis zalias ,AUTO" Sviesos diodas rodo, kad uzprogramuotas paleidimas yra aktyvus. Mirksi, jei atidétas startas yra
aktyvus; blyksniy skai€ius atitinka nustatytas atidéjimo valandas.

Paspaudus mygtuka ,START/PAUSE", robotas jeis j budéjimo rezimg ir vél jjungs darbo ciklg nustatytu laiku..

_

Ivykus klaidai, iSjunkite laikydami nuspaustg mygtuka ,,OFF/ON“ ir pradékite iS naujo pagal paleidimo seka.
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SAUGUS ROBOTO SUSTABDYMAS

Naudojant robotg gali prireikti jj sustabdyti. Normaliomis sglygomis robotas sustoja paspaudus mygtukg ,OFF“. Atsiradus pavojui
ar atliekant technine priezitrg, batina jj sustabdyti saugiomis sglygomis, kad baty iSvengta netikéto peilio jsijungimo pavojaus.
Norédami sustabdyti robotg, paspauskite mygtuka ,STOP*. IStraukite maitinimo kistuka i$ elektros lizdo.

[

Roboto sustabdymas saugiomis salygomis
yra butinas norint atlikti techninés prieziuros
ir remonto darbus (pavyzdziui: peiliy keitimas,
valymo operacijos ir kt.).

Norédami paleisti robotg, darykite taip:

- padékite robotg j pjovimo zonos vidy;

- Paspauskite ,ON/OFF“ maitinimo mygtuka ir palaukite keletg
sekundziy, kad robotas visiSkai jsijungty.

- Paspauskite START/PAUSE mygtuka, kad pradéty darbo cikla.

ROBOTO SUSTABDYMAS

Robotas automatiskai sustoja, kai susidary iSvardytos salygos:

* Veja yra nupjauta: Jutiklis aptiko nupjautg veja, todél nebutina jos toliau pjauti. |kraukite baterijas ir po vienos ar dviejy dienuy,
priklausomai nuo zolés augimo, paleiskite robotg i$ naujo.

« Zolés néra: zolés atpazinimo jutikliai ilgg laikg neaptiko Zolés. Alert $viesos diodas rodo du blyksnius.
» Baterija yra iSsikrovusi: baterija iSnaudojo savo energijos talpa.

Jei mirksi ALERT Sviesos diodas, prisijunkite prie taikomosios programos, kad pamatytuméte klaidos apraSyma.
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AUTOMATINES JKROVIMO STOTIES KOMPLEKTO PLANAVIMAS IR JRENGIMAS

Roboto jrengimas néra labai sudétingas, taciau tam yra reikalingas minimalus iSankstinis planavimas, kad bty galima nustatyti
geriausig vietg jkrovimo stoties bei maitinimo Saltinio jrengimui ir vedantysis laidas nutiesimui.

* Jkrovimo stotis turi bati vejos kraste, pageidautina, didesniame
jos plote ir i$ kurios blty galima lengvai pasiekti bet kurias
kitas vejos zonas. Plotg, kuriame jrengta jkrovimo stotis, toliau
vadinsime ,Pagrindine zona“.

QYIS

maitinimo blokas

A Atsargiai - |spéjimas

Maitinimo Saltinj padékite vaikams neprieinamoje
vietoje. Pavyzdziui aukstyje didesniame nei 160 cm
(63 ").

H. min.
160cm /63"

A Atsargiai - |]spéjimas

Padarykite kad prieiga prie maitinimo Saltinio butu
pasiekiama tik jgaliotiems asmenims.

A Atsargiai - |spéjimas

Norint atlikti elektros prijungima, reikia kad Salia jrengimo vietos buty elektros lizdas. sitikinkite, kad
prijungimas prie maitinimo Saltinio atitikty galiojancius jstatymus Sitai situacijai. Kad elektros sistema, prie
kurios yra prijungiamas maitinimo Saltinis, buty visiSkai saugi, turi turéti tinkamai veikian€ig jzeminimo
sistema. elektros tiekimas turi buti apsaugotas diferencialiniu jungikliu (RCD), kurio jjungimo srové nevirsija
30 mA.

Bloka patartina jmontuoti j elektriniy komponenty (lauko ar vidaus) uzrakinama spinta su teisingu védinimu,
kad buity palaikoma tinkama oro cirkuliacija.

» Kiekvieno darbo ciklo pabaigoje robotas turi sugebéti lengvai rasti jkrovimo stotj, kuri bus naujo darbo ciklo pradzios ir bet
kuriy kity darbo zony, toliau vadinamy ,Antrinémis zonomis*, pradZios taskas.

* Jrengite jkrovimo stotj laikydamiesi Siy taisykliy:

- lygi zona;

- stabilus kompaktiSkas dirvozemis, galintis uztikrinti gerg drenazg;

- pageidautina didesniame vejos plote;

- jsitikinkite, kad purkStuvai nenukreips vandens srauto j jkrovimo stotj;

- jkrovimo stoties jéjimo puse turi buti pastatyta taip, kaip parodyta paveikslélyje, kad robotas galéty grjzti j ja pagal
vedantysis laidas laikrodzio rodyklés kryptimi;

- prie$ sofj turi bati 200 cm (78,74 ") tiesios eigos;

- Jei netoli pagrindinio bloko yra vejos skiriamyjy metaliniy strypy ar borteliy, jie gali sukelti signalo trikdzius. Padékite
pagrindg kitoje sodo puséje arba pastatykite jj toliau nuo bortelio. Kreipkités j gamintojo techninés pagalbos tarnybg arba
j vieng i$ jgalioty centry iSsamesniai informacijai..

* Jkrovimo stotis turi bati gerai pritvirtinta prie zemés. Neleiskite, kad prieSais pagrindg susidaryty jéjimo laiptelis, jj esant
reikalui galima kompensuoti pridedant nedidelj dirbtinés zoles kilimélj. Arba iSimkite dalj vejos ir pagrindg tieskite Zoles
lygmenyije.

* |krovimo stotis yra prijungta prie maitinimo $Saltinio laidu, kuris turi nuo jkrovimo stoties turi eiti pjovimo perimetro iSorinéje
puséje.
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e -« Padékite maitinimo Saltinj pagal Sias taisykles:

- vedinamoje, apsaugotoje nuo atmosferos veiksniy ir
tiesioginiy saulés spinduliy, vietoje,

- geriausia namo, garazo ar sandéliuko viduje,

- jei jis yra iSoréje, neturi bati veikiamas tiesioginés saulés
spinduliy ir vandens: taigi batina jj apsaugoti védinamoje
dézeje. Neturi tureti tiesioginio sgly€io su zeme ar bati
drégnoje aplinkoje,

- jtaisykite jj ne vejoje, o uz jos,

- iStempkite laido pertekliy, kuris pasiekia maitinimo Saltinj i$
ikrovimo stoties. Netrumpinkite ir neprailginkite laido.

e Laido dalis jvedime turi bati tiesi ir statmenai nukreipta j
jkrovimo stotj maziausiai 200 cm (78,74 ") ilgiu, o iSvesties
dalis turi tolti nuo jkrovimo stoties, tai leidzia robotui teisingai g
jvaziuoti. |

-~ Maitinimo blokas [

krovimo stotis

H. min.
160cm /63"

min. atstumas

200cm /78,74 "

Jei robotas yra sumontuotas $Salia vietos, kurioje yra kitas robotas
(to paties ar kito gamintojo), montavimo metu turi bati modifikuotas
roboto siystuvas ir imtuvas, taip kad abiejy roboty dazniai
netrukdyty vienas kitam.

Tokiu atveju susisiekite su artimiausiu aptarnavimo centru.

SRR SR NCENCC)

T v 5 e e T T A T e a3 h )

x
..‘

21 Vartotojo vadovas



JKROVIMO STOTIS IR MAITINIMO SALTINIO JRENGIMAS

A . . s s maitinimo Saltinis (A)
Atsargiai - |spéjimas

Pries atlikdami bet kokius darbus, atjunkite bendrajj
maitinimo Saltinj.

Maitinimo Saltinj padékite vaikams neprieinamoje
vietoje. Pavyzdziui auksStyje didesniame nei 160 cm
(63.00").

Laido, vedanéio j jkrovimo stotj, negalima nei
sutrumpinti, nei prailginti, perteklinis laidas turi buti
suvyniotas 8 forma, kaip parodyta paveikslélyje.

Tiesimui naudojamas vedantysis laidas negali buti
trumpesnis nei 50 m, susisiekite su artimiausiu
aptarnavimo centru.

1. Pastatykite jkrovimo stofj iS anksto nustatytoje vietoje.

2. Jkiskite ir pritvirtinkite vedantysis laidas (M) j jkrovimo stotj, iSilgai kreiptuvo. Nukirpkite perteklinj vedantysis laidas mazdaug
5 cm vir§ junggiy.

3. Prijunkite jvesties laidg pagal raudong siystuvo gnybtg (T). Prijunkite bazeés iSvesties laidg prie juodo gnybto.

Gnybtai turi buti naudojami tik originaliam vedantysis laidas sujungimui.

prijunkite prie
raudono gnybto
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4. Pritvirtinkite jkrovimo stotj (N) prie zemés su vinimis (P). Jei
reikia, jkrovimo stoftj pritvirtinkite su plétimosi kais¢iais (Q)

5. Sumontuokite maitinimo Saltinj (A).

.. . . . e . X . Maitinimo Saltinis (A)
6. Prijunkite jkrovimo stoties (N) maitinimo laidg (E) prie maitinimo
Saltinio (A).

siystuvas (B)
7. )kiskite maitinimo kiStukg (A) j elektros lizda.

8. Jei siystuvo Sviesos diodas mirksi, rySys yra teisingas. Jei ne,

L . . o P X vedantysis laidas
reikia nustatyti anomalijg (zr. , TrikCiy diagnostika®). ;

H. min.160 cm

maitinimo laidas (E) I
9. Uzdékite apsaugg (L). N

ikrovimo
stotis (N)
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Darbo zonos riby nustatymas

Patikrinkite visg vejos pavirSiy ir jvertinkite, ar jj reikia padalintai j
keletg atskiry darbo zony pagal toliau apraSytus kriterijus. Prie$
pradedant vedantysis laidas tiesima, kad atlikimas bty paprastas
ir lengvas, patartina patikrinti visg marsrutg. lliustracijoje
pavaizduotas vejos pavyzdys su vedantysis laidas tiesimo
pédsaku.

Sistemos instaliacijos metu yra batina nustatyti galimas antrines
zonas. Antriné zona identifikuoja dalj vejos, sujungtos su
pagrindine veja siauru pragjimu, kurj bitu sudétinga pasiekti su
atsitiktiniais roboto judesiais. Zona turi buti pasiekiama be laipteliy
ir aukscio skirtumy, virSijanCiy leistinas charakteristikas. Kad
sritis baty apibrézta kaip ,antriné zona“, taip pat priklauso ir nuo
pirminés zonos dydzio. Kuo didesné pirminé zona, tuo sunkiau
bus pasiekti siaurus praéjimus. IS esmés mazesnis kaip 200 cm
(78,74 ") pragjimas turi bati laikomas antrine zona. Robotas valdo
keletg antriniy sri¢iy, priklausomai nuo modelio savybiy (,Zitréti
techninius duomenis®).

Maziausias leistinas praéjimas yra 150 cm (59,05 ") nuo krasto iki
krasto. Tuo atveju, jei praéjimo Sonuose yra kokiy nors objekty,
ploty be Zolés ar jduby, reikia atsizvelgti taip pat j maziausig saugy
atstuma nuo jy; bendrai paémus reikiamas praéjimas turi bati 200
cm (78,74 ").

Jei Sis pragjimas yra labai ilgas, pageidautina, kad plotis baty
didesnis nei 150 cm (59.05) nuo krasto iki krasto.

Programavimo metu batina sukonfiglruoti antriniy zony dydj
ir kryptj, kad bdty galima greiCiau jas pasiekti (pagal laikrodzio
rodykle / pries laikrodZio rodykle), taip pat ir reikiama laido ilgj, kad
buty galima pasiekti antring zona. Zr. ,,Programavimo rezimas*.

Tuo atveju, jei nesilaikoma pirmiau aprasSyty minimaliy reikalavimy,
ir zona yra atskirta laipteliu kurio aukstis virSija roboto ribas,
arba pravaziavimu (koridoriumi), kurio plotis mazesnis nei 150
cm (59,05 ") nuo krasto iki kraSto, tokia vejos zona yra laikoma
,Uzdara zona“.
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Jei pjovimo zonos ribose yra metalinis grindinys arba jei yra metalinis kanalizacijos dangtis, duSo padéklas ar elektros kabeliai,
vedantysis laidas tieskite maziausiai 100 cm (39,37") nuo jy, kad baty iSvengta roboto gedimy ir vedantysis laidas trukdziy.

(/

Paveikslélyje pavaizduotas vidiniy darbo zonos elementy pavyzdys ir atstumai, kuriy reikia laikytis tiesiant
vedantysis laidas. Laikykités atstumo nuo visy gelezies ar kito metalo elementy (Suliniy, elektriniy jungg€iy ir
kt.), kad nebutu trukdziy vedantysis laidas signalui.

ANTRINE ZONA

min. 150 cm
(sekdami laida)

e
A ™)

min. 230 cm
(150 cm sekdami laidg)

l &
o. 5

Grieztas vadove nurodyty atstumy ir nuolydziy laikymasis uztikrina optimaly jrengima ir sklandy roboto
darba. Esant Slaitui ar slidziam gruntui, atstuma padidinkite bent 30 cm. / 11,81".

a3

r

{—\— min. 100 cm "L.

e &

m &

Vo

.‘: ] \\mln. 200 cm g

N 1 Mo

Vol 30 cm i
p R PR
I.. N | % w30

~ & min. 150 cm
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Jei darbo zonoje arba uz jos riby yra baseinas, tvenkinys, uolos, griovys, laiptelis Zemyn, neapsaugoti ar apsaugoti lengvai
perlipama tvora vieSieji keliai, vedantysis laidas ties kite maziausiai 90 cm (35,43 ") atstumu.

Jei darbo zonoje yra klia¢iy atspariy
smiagiams, pavyzdziui, medziai, kramai
ar stulpai, kurie neturi astriy kampy, jy
atskirti nereikia. Robotas aptinka kliatj ir
keicia kryptj.
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VEDANTYSIS LAIDAS TIESIMAS

Vedantysis laidas galima jkasti arba tiesti ant Zemés. Jei turite
prietaisg laido tiesimui yra geriau jj jkasti, nes tai garantuoja
didesne pacio laido apsauga. PrieSingu atveju batina laidg tiesti
ant Zemés su tam skirtais vinimi, kaip apraSyta zemiau.

¢ Er——

Laida pradékite tiesti nuo jkrovimo stoties jrengimo
vietos ir palikite porg metry ilgesnj, kad galutiniame
prijungimo prie bloko etape nupjautuméte jo likut;.

laidas

Laidas nutiestas ant zemés

Nupjauti zole labai Zemai su trimeriu ar krimapjove visame plote,
kuriame bus tiesiamas laidas. Taip bus lengviau istiesti laidg prie
pat dirvozemio ir iSvengti rizikos, kad Zoliapjové jj nupjauty ar
sugadinty jo izoliacijg.

1. Tieskite laidg laikrodzio rodykles kryptimi per visg perimetrg ir
mazdaug kas 100 cm (39,37 ") tvirtinkite jj tam skirtais vinimis.
Laidas, turéty liestis su Zzeme, kad buty iSvengta jo pazeidimo
rizikos veikiant Zoliapjovei prie$ tai kai zolé ji uzdengs.

- Klodami vedantysis laidas, laikykités sukimosi krypties
pagal laikrodzio rodykle.

- Netiesiose atkarpose pritvirtinkite laidg taip, kad jis
nesusisukty, bet kad bdty tvarkingai iSlenktas (20 cm
spinduliu).

aido tvirtinimo vinys
1

~ -
~ -
-------------

Uzkastas laidas
1. Kasti griovelj zeméje jprastu badu (mazdaug 2 + 3 cm gylio (0.7874+ 1.1811")).

2. Tieskite laidg pagal laikrodzio rodykle pilnu perimetru iki keliy centimetry gylio. Nejkaskite laido daugiau kaip 5 cm, kad
nesumazintuméte roboto skleidziamo signalo kokybés ir intensyvumo.

3. Tiesiant laidg, jei reikia, keliuose taSkuose uzblokuokite jj specialiais vinimis, kad uzdengimo su zeme metu jis iSlikty vietoje.

4. Uzdenkite visg laidg zeme ir jsitikinkite, kad zeméje jis yra iStemptas.
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Laido sujungimas. a 9
Jei prireikia daugiau laido teismo uzbaigimui, naudokite originalig
jungtj. |

Jkiskite abu laido galus j jungtj, patikrinkite ar jie jkisti pilnai taip,

kad jy galai baty matomi kitoje puséje. Znyplémis pilnai jspauskite e o
virSutiniame kradte esantj mygtuka.
(¢ —— Ry

- Naudokite tik originalias jungtis, nes jos
uztikrina saugy ir nepertraukiamg elektros
tiekima.

- Nenaudokite izoliavimo juostos ar kitokio
tipo sujungimy, neuztikrinanéiy tinkamos
izoliacijos (apspaudziamy antgaliy, gnybty ir
t. t.), nes po kurio laiko dél i$ zemés kylanéios
drégmeés kabelis oksiduosis ir nutruks.

BATERIJOS KROVIKLIS NAUDOJANT PIRMA KARTA

1. |statykite robotg j jkrovimo stotj. e

2. Paspauskite ,ON/OFF“ mygtukg ir palaukite kelias sekundes,

kol robotas visiskai jsijungs.
. MYGTUKAS “START/PAUSE”

3. Kai jkrovimo stotis yra atpaZzjstama, akumuliatoriaus diodas

kelioms sekundéms uzsidega oranzine spalva. | MYGTUKAS “ON°

4. Patikrinkite, ar ,AUTO" Sviesos diodas SvieCia, jei reikia,
paspauskite ,AUTO" mygtukg, kad iSjungtuméte dioda.

5. |krovimo pabaigoje robotg galima naudoti arba jj programuoti
naudojimui (Zr. ,Programavimo buadai).

@ Er—

Kraunant pirma kartg, baterijos turi likti prijunktos
bent 4 valandas.

L~
S | N e . ==
i e———r
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NAUDOJIMAS IR VEIKIMAS

NAUDOJIMO JSIPAREIGOJIMAI

€ e

- Pries pirmajj roboto naudojima, atidziai perskaitykite vadovg ir jsitikinkite, kad jj pilnai supratote, o
ypac, kad supratote visg informacija lie€iancig sauga.

- Naudokite tik gamintojo numatytais budais ir nepakeiskite jokio prietaiso, norint gauti kitokj nasuma
nei yra nustatyti.

- Nenaudokite roboto ir jo periferiniy jrenginiy nepalankiomis oro salygomis, ypa¢ esant zaibo pavojui.

VALDYMO SKYDO APRASYMAS IR MENIU APZVALGA

Paveikslélis vaizduoja prietaiso valdiklio padétj ir jo funkcijas.
STOP.

Paspauskite, norédami saugiai sustabdyti vejapjove.
Naudoti staigaus pavojaus atveju ir roboto techninés
priezidros operacijy atlikimui.

—— | Paspauskite, jei norite jjungti arba iSjungti robotg

Jjungia arba iSjungia automatinj rezima.

auto | Automatiniu rezimu robotas yra uZprogramuojamas
veikti pagal sekanCiuose puslapiuose aprasytg
programa.

ISjungtas: Rankinis valdymas.
Pastoviai Svie€iantis: Automatinis rezimas.

=
=
=
=

Baterijos jkrovos lygis.
BRATTERY

Veikimo  klaida. Konsultuoti  skyriy "TRIKCIY
DIAGNOSTIKA"

]
Z
m
]
=]

Robotas jkrovimo stotyje (AUTO diodas iSsijunges)

Z — | Paspauskite, kad pradétuméte rankinj darbo ciklg. Jei baterija yra pakankamai jkrauta ir AUTO Sviesos diodas
PRUSE | iSjungtas, robotas pradeda darbo ciklg. Darbo ciklo pabaigoje jis grjzta j jkrovimo stot].

=)
o
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o
—
Q
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o
Q
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n
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Leidzia sustabdyti pjovimo operacijg kai robotas yra judéjime, jis pereina j budéjimo rezima.

Leidzia testi pjovimo operacijg kai robotas yra budéjimo rezime.

Grjzta j jkrovimo stotj ir atnaujina automatinj ar rankinj rezimg pagal ,AUTO" Sviesos diodo buseng.

|
=
cC
n
m

Vartotojo vadovas 28



PALEIDIMAS SU AUTOMATINES JKROVIMO STOTIES KOMPLEKTU

Paleidimo proceddra turi bati atliekama jjungiant pirmag karta ir po ilgesnio neaktyvumo laikotarpio.

Patikrinkite kad pjaunamos vejos aukstis baty suderintas su teisingu roboto veikimu (Zr. techninés charakteristikos).
Nustatykite norimg pjovimo aukstj (zr. pjovimo auks€io reguliavimas).

Patikrinkite, kad darbo zona bty teisingai apribotas ir neturéty klia¢iy taisyklingam roboto veikimui, kaip nurodyta ,Darbo
zonos paruoSimas ir apvedimas” skyriuje taipogi sekanciuose.

Patikrinkite, kad po smarkaus lietaus sode nebuty dideliy baly.

|statykite robotg j jkrovimo stotj.

Paspauskite ,ON/OFF* maitinimo mygtukg ir palaukite kelias sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs.
Kai jkrovimo stotis yra atpazjstama, baterijos diodas kelioms sekundéms uZsidega oranzine spalva.

Pirmg kartg jdiegus automatinj jkrovimo stoties komplekta, jjunkite automatinj roboto veikimg vadovaudamiesi taikomosios
programos procedara.

Robotas yra paruostas naudojimui. Paspauskite ,AUTO" mygtuka, kad nustatytuméte automatinj arba rankinj roboto valdymg

Roboto veikimas rankiniu rezimu ,,AUTO diodas iSsijunges”

Baterijai visi$kai jsikrovus, paspauskite START/PAUSE mygtuka, kad pradétuméte darbo ciklg. Kai baterija yra iSsikrovusi,
robotas grjzta j jkrovimo stotj.

Jei veja néra visiSkai nupjauta, palaukite kol baterija bus pilnai jkrauta ir pradékite naujg darbo cikla.
Geriausiam rezultatui, rekomenduojama naudoti robotg bent kas antrg diena.

Jei norite pakeisti kai kuriy roboto funkcijy numatytuosius nustatymus, tiesiog atsisiyskite nemokamg taikomajg programa,
zr. ,PRIEJIMAS PRIE MENIU NAUDOJANT TAIKOMAJA PROGRAMA*

Roboto veikimas automatiniu rezimu ,,AUTO diodas jsijunges*

Naudojant automatinj rezima, robotas uzprogramuotas veikti kiekvieng savaités dieng. Naudodamiesi taikomaja programa,
galite patikrinti nustatytg numatytajj laikg.

Darbo cikly skaiciy robotas valdo automatiSkai pagal baterijos talpg. Robotas automatiSkai iSeis i$ jkrovimo stoties, kad
atlikty darbo ciklg, jis grj$ jsikrovimui ir, reikalui esant, vél tes darba.

Jei norite pakeisti numatytuosius darbo valandy ir kity funkcijy nustatymus, tiesiog atsisiyskite nemokamg taikomajg
programa, zr. skyriuje ,PRIEJIMAS PRIE MENIU NAUDOJANT TAIKOMAJA PROGRAMA*
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ROBOTO NAUDOJIMAS UZDAROSE ZONOSE BE JKROVIMO STOTIES

Uzdary zony rezimu robotas turi biti paleistas kai yra norima pjauti uzdaras zonas kuriy robotas negali pasiekti sekdamas
vedantysis laidas. Patikrinkite, ar darbo zona yra tinkama, kaip nurodyta skyriuje ,DARBO ZONOS PARUOSIMAS IR JOS RIBY
NUSTATYMAS*.

A Atsargiai - |spéjimas

Sustabdykite robota saugiomis sglygomis (zr. ,,Saugus roboto sustabdymas®) ir jj perkelkite naudodami tam
skirta rankena. Venkite imti robota uz korpuso ir visada naudokite tam skirtg rankena.

1. Padékite robotg darbo zonoje bent 100 cm (39,37 ") atstumu ir
nuo bet kokios klitties.

2. Paspauskite ,ON/OFF“ mygtuka ir palaukite kelias sekundes,
kol robotas visiskai jsijungs.

3. Prisijunkite prie roboto naudojant savo iSmaniojo telefono
taikomajg programg ir P pasirinkite mygtuka.

4. Pasirinkite mygtuka ,uzdara zona“ @ .
5. Nustatykite darbo laiko pabaiga ir pasirinkite ,OK".

Pabaigus darbg, saugiai sustabdykite robotg (zr. ,Saugus roboto
sustabdymas”) ir nuneskite jj vél j zong, kurioje yra jkrovimo stotis.

Atkurkite normaly roboto veikima, kaip apraSyta skyriuje
~PALEIDIMAS*.

PRIEIGA PRIE MENIU PER TAIKOMAJA PROGRAMA

Robotas turi jmontuotg Bluetooth jrenginj, skirtg jo programavimui ir valdymui naudojant iSmanuyjj telefona.

IS produkto svetainés atsisiyskite programa savo iSmaniajam telefonui naudodami ,,Android“ arba ,IOS". Paleiskite programg ir
vykdykite susiejimo vedlio procedura, kad prisijungtuméte prie Roboto..

Pirmosios prieigos PIN kodas yra numatytasis ,,0000% esant galimybei pakeiskite PIN kodg, kad robotas baty saugus.

TalkOmOjI programa leidzia:
Pakeisti automatinj standartinj darbo laika.
+  Nustatyti lietaus jutiklio veikima.
*  Nustatyti pradinius taskus, kad optimaliai valdytuméte antring zong.
Pasikeisti slaptazod;.
+  Siysti komandg Pradéti / Pauzé / Namai.
Pjovimo metu valdyti robota.
Perziareti busena, jspéjimus ir galimas roboto klaidas

VARTOTOJO MENIU NUSTATYMAS NAUDOJANT TAIKOMAJA PROGRAMA

Paleiskite programg i§ savo iSmaniojo telefono, kad pasiektuméte roboto programavimg naudodami ,NUSTATYMO* funkcijg.

Toliau pateikiama galimy programavimo funkcijy suvestine; iSsamus kiekvienos funkcijos paaiSkinimas yra puslapiuose po
srauto schema. Funkcijas, pazymétas (*) simboliu, gali atlikti tik kai kurie modeliai. Ziarekite , Techniniy duomeny* lenteléje.

Vartotojo vadovas 30



MENIU NUSTATYMAS - PROGRAMAVIMO REZIMAS

Paleiskite programg i§ savo iSmaniojo telefono, kad pasiektuméte roboto programavimg naudodami ,NUSTATYMO* funkcija.

Toliau pateikiama galimy programavimo funkcijy suvestine; iSsamus kiekvienos funkcijos paaiSkinimas yra puslapiuose po
srauto schema. Funkcijas, pazymétas (*) simboliu, gali atlikti tik kai kurie modeliai. Ziarékite , Techniniy duomeny* lenteléje.

Datos ir laiko nustatymai

Leidzia nustatyti roboto datg ir laikg. Paprastai jie yra nustatomi automatiskai,

- ‘\ kai prisijungiate prie roboto.
|

/

]
\
~_’

-

Roboto nustatymai
Leidzia pasiekti visus nustatymus, susijusius su roboto darbu, tokius kaip

é\ savaités darbo ciklo laikg ir grjzimg j jkrovimo baze.
—_—0

Profilio nustatymai
Galima nustatyti 3 skirtingus darbo profilius, kurie gali bati naudojami

@é} konkretiems poreikiams arba tureéti laisvg sodg be jusy roboto.

Savaités planavimas

o Leidzia kiekvienai savaités dienai pasirinkti individualiy darbo cikly laikg (ne
daugiau kaip 4), zonas kuriose reikia dirbti ir krasto pjovima.

Vienos dienos nustatymus galite labai greitai nukopijuoti j visas kitas savaités
dienas.

M G VvV S D\

T o a b m
Tiesiog laikykite nuspaude nustatytg konkrecios dienos laikg (zalia juosta
paveikslélyje kairéje), atsiras langas, kuriame galésite pasirinkti kitas savaités
dienas, kurioms bus taikomas tas pats laikas.

Sitlomos darbo valandos pagal sodo modelj ir dydj

/ L M
u a

-

Modelis | m2 (ft2) | T T2 T3
B015DEZ 800 (8611") 09:00 18:30
B020DEZ 1000 (10763") 09:00 20:00
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Pakrovimo nustatymai

i LY

Lietaus jutiklio nustatymai

Sodo nustatymai

Diegimo nustatymai

o3

Kalbos pasirinkimas

Slaptazodzio keitimas

£

('
Klaviaturos uzrakinimas
(]
[

Vartotojo vadovas

Nustatykite atstuma tarp roboto ir vedantysis laidas, grjzimo i baze metu, nuo
visy nustatyty darbo zony.

Jjungia arba iSjungia lietaus jutiklj. Taip pat galima nustatyti atidétg iSvykimag i$
bazés, lietaus aptikimo atveju.

Pasiekiami atskiry darbo sri¢iy nustatymai, kurias gali valdyti robotas; galimi
nustatymai yra:
*  Matmenys: apytikslis darbo zonos pavirSius
Atstumas: atstumas, kurj robotas turi nuvaziuoti, kad pasiekty zong
Kryptis: pagal laikrodzio rodykle arba prie$ laikrodzio rodykle, norint
pasiekti konkrecig zong
Atstumas nuo laido: Roboto atstumas nuo vedantysis laidas, antrinés
zonos pasiekimui
»,Eco” reZimas: Jjungus, robotas sutrumpina darbo laikg, jei nustato, kad
veja jau yra nupjauta

Leidzia keisti diegimo parametrus, iSvardytus ir aprasytus Zzemiau:

- Atsitraukimas nuo laido: nustato, roboto atsitraukimo nuo vedantysis
laidas, atstuma.
Air Marker: keiCia atstumg, kuriuo robotas atpazjsta jkrovimo bazés
signalg
Docking Shift. nustato poslinkj nuo vedantysis laidas, kad robotas,
griztant j baze, vaziuoty kuo tiksliau j centra.

Leidzia keisti roboto kalba, datos, laiko ir atstumo formatus.

Prieinama prie roboto jjungimo slaptazodzio ir klaviatoros uzZrakto funkcijy
nustatymy keitimo.

Leidzia pakeisti roboto paleidimo slaptazodj. Sis derinys taip pat naudojamas
sujungiant naujg iSmanuyjj telefong su robotu.

Jljungus uzrakinimo funkcijg, nebus galima robotui duoti komandy naudojant
klaviatdra; norédami jj paleisti arba nusiysti jkrovimui, atitinkamg komandg
reikia naudoti telefono programoje.
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Garso signaly nustatymai
Jjungia arba i$jungia roboto garso signalus.

Atstatyti

0

Atkuria visus gamyklinius nustatymus.

KONFIGURUOJA ,,PRIJUNGIMO MODULJ“

Roboto viduje esantis Prijungimo modulis leidZia prisijungti prie GSM ir GPS tinklo naudojant atitinkamg anteng, norint nuotoliniu
badu valdyti masinos biseng. Taip pat galima duoti kai kurias komandas arba stebéti roboto trajektorijg zemélapyije.

Priklausomai nuo pasirinkto roboto modelio ir konfigiracijos, Prijungimo modulis galimi buti komplekte arba jsigytas atskirai.
Zemiau pateikiamos instrukcijos, kaip sukonfigdruoti ir jjungti Prijungimo modulj.
Robotai, kuriuose yra Prijungimo modulis
+ I$ produkto svetainés atsisiyskite programa savo iSmaniajam telefonui naudodami ,Android“ arba ,|OS*
Atidarius, pridékite robotg nuspaudziant ,+“ mygtuka
Po susiejimo, jei reikia, jusy bus papraSyta atnaujinti roboto programine jranga; teskite atnaujinant programine jranga
Atnaujinimo pabaigoje jusy automatiSkai paklaus, ar norite sukonfigruoti Prijungimo modulj; teskite konfiguracijg

Kai jrenginys bus uZzregistruotas Prijungimo modulyje, pasirodys ,Geofence” funkcijos konfiglracijos langas; pasirinkite
norimus nustatymus

Prijungimo modulis sukonfiglruotas teisingai

Pasirenkamas Prijungimo modulis
IS produkto svetainés atsisiyskite programg savo iSmaniajam telefonui naudodami ,Android“ arba ,|OS*
Atidarius, pridékite robotg nuspaudziant ,+“ mygtuka

Roboto ekrano virSuje paspauskite nustatymy meniu

Pasirinkite ,Konfigruoti prijungimo modulj“, kad pradétuméte savo iSmaniojo telefono registracijg robote
Registracijos pabaigoje jusy bus paprasyta sukonfigtruoti ,Geofence” funkcijg; pasirinkite norimus nustatymus

Prijungimo modulis sukonfiglruotas teisingai
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ILGALAIKIS NEVEIKLUMAS IR PALEIDIMAS IS NAUJO

Esant ilgalaikiam roboto neveiklumui ir prie$ pjovimo sezong butina atlikti keletg veiksmy, siekiant uztikrinti teisingg veikimag jo
naudojamo metu.

1.
2.

6.
7.

Prie$ Ziemos laikyma, pilnai jkraukite baterija. |kraukite baterijg bent kas 5 ménesius.

Atlikite numatytg technine priezitrg per jgaliotg atstovg. Tai yra labai svarbu norint iSlaikyti gerg roboto bukle. Aptarnavimas

paprastai apima Siuos veiksmus:

* bendras roboto gaubto, pjovimo disko ir visy kity judanciy daliy valymas;

* vidinis roboto valymas;

* roboto veikimo patikrinimas;

» Patikrinkite ir esant reikalui pakeiskite nusidévejusius komponentus, tokius kaip, pavyzdziui, pjovimo aSmenys;

* baterijos talpos patikrinimas;

» esant reikalui, pardavéjas taip pat gali jkelti naujg programine jranga.

Kruop$¢€iai nuvalykite robotg ir jei yra jkrovimo stofj (zr. ,Roboto valymas®).

Patikrinkite, ar néra nusidéveéjusiy ar pazeisty komponenty, tokiy kaip pjovimo asmenys, ir jvertinkite jy pakeitimo poreik;.

Laikykite robotg apsaugotoje ir sausoje vietoje, palaikydami tinkamag 10-20 °C kambario temperatirg ir nelengvai prieinamg
pasaliniams zmonéms (vaikams, gyvinams, kitiems svetimkOniams ir kt.). Saugokite robotg zZemesnéje kaip 20 °C

temperaturoje, kad apribotumete baterijy savaiminj iSsikrovima.

IStraukite maitinimo kiStukg (A) i$ elektros lizdo.

Uzdenkite jkrovimo stotj, jei tokia yra, kad j ja nepatekty nieko (lapy, popieriaus ir kt.), norint apsaugoti kontaktines plokstes.

Paleidimas i$ naujo

Prie$ vél paleidziant veiklai robotg po ilgo neveiklumo, atlikite Siuos veiksmus:

-

Eal

. jkiSkite maitinimo kiStuka j elektros lizdg

ijjunkite pagrindinj maitinimo Saltinj
jkraukite roboto baterijas, maziausiai 4 valandas

kai baterijos bus jkrautos, paleiskite robotg kaip jprasta

Paleidimas iS naujo naudojant jkrovimo stoties
komplekta

Prie$ vél paleidziant veiklai robotg po ilgo neveiklumo, atlikite
Siuos veiksmus.

1.

2
3.
4

Prijunkite maitinimo kiStukg (A) prie elektros lizdo.

. Jjunkite pagrindinj maitinimo Saltinj.

|statykite robotg j jkrovimo stotj.

. Paspauskite ,ON/OFF“ maitinimo mygtuka ir palaukite kelias

sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs.

Baterijos diodas kelioms sekundéms uzsidega oranzine spalva
kai jkrovimo stotis yra atpazjstama.

Tada robotas yra paruo$tas naudojimui (zr. ,Programavimo
badai).
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BATERIJU JKROVIMAS ILGALAIKIO NEVEIKLUMO ATVEJU

! Pavojus - Démesio

Draudziama jkrauti robota sprogiose ar degiose
vietose.

1.

Jjunkite jkrovimo pagrindg ir jsitikinkite, kad plok$tés yra
Svarios.

Padékite robotg j jkrovimo stot;.

Paspauskite ,ON/OFF“ maitinimo mygtukg ir palaukite kelias
sekundes, kol robotas visiSkai jsijungs.

Baterijos diodas kelioms sekundéms uzsidega oranzine spalva
kai jkrovimo stotis yra atpazjstama.

Patikrinkite, ar ,AUTO" Sviesos diodas SvieCia, jei reikia,
paspauskite ,AUTO" mygtuka, kad iSjungtuméte dioda.

Kai jkrovimas yra baigtas (apie 6 valandas), paspauskite
mygtukg ,OFF* (C).

Laikykite robotg apsaugotoje ir sausoje vietoje, palaikydami

tinkamg 10-20 °C kambario temperatirg ir nelengvai prieinamg
vaikams, gyviinams, kitiems svetimkaniams ir tt.

35

MYGTUKAS ,START/PAUSE* (B)
4

MYGTUKAS “ON” (A)

MYGTUKAS “OFF” (C)
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NAUDOJIMO PATARIMAI

Toliau pateikiama keletas nuorody, kuriy reikia laikytis naudojant robotg:

net tinkamai susipazinus su dokumentais, naudodamiesi pirmg kartg, atlikite kai kuriuos bandymo manevrus, kad
nustatytumete pagrindines valdymo komandas ir funkcijas;

- patikrinkite pagrindiniy daliy tvirtinimo varzty priverzima;
- daznai pjaukite vejg, kad Zolé neuzaugty per auksta;

- nenaudokite roboto pjauti aukstesne kaip 1 cm (0,40 ") Zole vir§ pjovimo aSmeny. Jei Zolé yra auksta, pakelkite pjovimo
aSmenis ir sekanciomis dienomis palaipsniui nuleiskite;

- jei veja jrengta su automatine laistymo sistema, uzprogramuokite robotg taip, kad jis grjzty j jkrovimo stotj likus ne maziau
kaip valandai iki laistymo pradzios;

- patikrinkite vejos nuolyd; ir jsitikinkite, kad jis nevirSija didziausio leistino, kad roboto naudojimas nesukelty pavojaus;

- rekomenduojame robotg programuoti taip, kad jis veikty ne daugiau, nei batina, taip pat jvertinkite skirtingg zolés augima
skirtingais mety laikais, kad apsaugoti jj nuo bereikalingo naudojimo ir baterijy veikimo laiko trumpéjimo;

- kai robotas veikia, siekiant iSvengti pavojaus saugumui, jsitikinkite, kad jo judéjimo zonoje néra zmoniy (ypac vaiky,
pagyvenusiy ar negalig turin€iy) bei naminiy gyviny. Norint iSvengti Sios rizikos, patartina roboto veiklos laikg suplanuoti
tinkamu metu.

Gamintojas negarantuoja, kas robotas vejapjové bus visiSkai suderinamas su kitomis belaidémis sistemomis, pavyzdziui,
nuotolinio valdymo pulteliais, radijo siystuvais, klausos aparatais, gyvinams skirtais elektros aptvarais ir pan

EILINE PRIEZIURA

PRIEZIUROS REKOMENDACIJOS

_

Atlikdami techninés prieziiros darbus, naudokite individualias gamintojo nurodytas apsaugas, ypac
dirbdami su aSmenimis. Prie$ atlikdami prieziuros veiksmus jsitikinkite, kad robotas yra saugiai sustabdytas
(zr. ,Saugus Roboto sustojimas*®).

SUPLANUOTU TECHNINES PRIEZIUROS INTERVALU LENTELE

Daznis Komponentas Intervencijos rasis Nuoroda

Nuvalykite ir patikrinkite

asmeny efektyvuma. Zr. ,Roboto valymas”
ASmenys Jei aSmenys yra sulinke .
del smugio arba jei yra Zr. ,ASmeny keitimas“

susidéveje, juos pakeiskite

Nuvalykite ir pasalinkite Zr

galima oksidacija . ,Roboto valymas*

Kas savaite Baterijy jkrovimo rankenélés

Nuvalykite ir pasalinkite Iy

galima oksidacija . ,Roboto valymas*

Kontaktinés plokstés

Nuvalykite ir pasalinkite pa

galima oksidacija r. ,Roboto valymas*

Lietaus jutiklis

Kas ménes;j Robotas Atlikite valymag Zr. ,Roboto valymas*

Priezitros darby atlikimg
Robotas patikékite jgaliotam
aptarnavimo centrui.

Zr. sllgalaikis neveiklumas ir

Kartg per metus arba
paleidimas i$ naujo“

pasibaigus pjovimo sezonui
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ROBOTO VALYMAS

1. Sustabdykite robotg saugiomis saglygomis (zr. ,Saugus Roboto sustabdymas®).

A Atsargiai - |spéjimas

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus rankoms, naudokite apsaugines pirstines.

2. Nuvalykite visus iSorinius roboto pavirSius kempine, sudrékinta Siltame vandenyje su neutraliu muilu ir gerai iSgrezta, kad

prie$ naudojimg pasSalintuméte vandens pertekliy.

A Atsargiai - |spéjimas

Naudojant per daug vandens, jis gali prasiskverbti pazeisdamas elektrinius komponentus.

3. Nenaudokite tirpikliy ar benzino, kad nepazeistuméte dazyty pavirsiy ir plastikiniy komponenty.

4. Neplaukite vidiniy roboto daliy ir nenaudokite suslégty vandens purkstuky, kad nepazeistumeéte elektriniy
ir elektroniniy komponenty.

A Atsargiai - |spéjimas

Kad nepataisomai nepazeistuméte elektriniy ir elektroniniy komponenty, nemerkite roboto dalies ar visiSkai

i vandenj, kadangi jis néra sandarus.

5. Patikrinkite apating roboto dalj (pjovimo peilio sritj, priekinius
ir uZpakalinius ratus), naudokite tinkamg Sepetj, kad
pasalintuméte nuosédas ir (arba) likucius, kurie galéty trukdyti
tinkamam roboto veikimui.

6. Pasalinkite Zolés ir lapy liku€ius i$ roboto rankenos zonos.

7. Nuvalykite baterijos jkrovimo rankenéles (A), kontaktines
plokstes (B) ir sausu medziagos gabalu bei prireikus smulkiu
Slifavimo popieriumi paSalinkite oksidacijg ar likuCius,
atsiradusius dél elekiros kontakty.

8. Nuvalykite lietaus jutiklj (C) ir paSalinkite neSvarumy likucius ar
galimg oksidacija.

9. I8valykite jkrovimo stoties vidy nuo susikaupusiy liekany.
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GEDIMAI SPRENDIMAS

GEDIMALI, PRIEZASTYS IR SPRENDIMAI

Zemiau pateikta informacija yra skirta padéti nustatyti ir i§spresti visas anomalijas ir gedimus, kurie gali atsirasti naudojimo metu.
Kai kuriuos gedimus gali paSalinti naudotojas; kiti reikalauja tikslios techninés kompetencijos ar tam tikry jgidziy, juos turi atlikti
tik kvalifikuoti darbuotojai, turintys pripazintg ir jgytg patirtj konkre€iame intervencijos sektoriuje.

Kai robotas yra klaidos busenoje, ir ALERT Sviesos diodas Sviecia arba mirksi, prisijunkite prie iSmaniojo telefono taikomosios
programos, kad suprastuméte klaidos priezast;.

A Atsargiai - Jspéjimas

Sustabdykite robota saugiomis sglygomis (zr. ,,Saugus Roboto sustabdymas*), jei reikia apziuréti robota,
kad iSvengtuméte netikéto peilio jsijungimo pavojaus.

Incidentas

Netipinés vibracijos

Robotas dirba labai garsiai

Priezastys

Pazeisti pjovimo peiliai

Sprendimai

Pakeiskite peilj nauju (zr. ,ASmeny keitimas®)

Pjovimo peiliai, uzsikim$e likuciais
(juostomis, virvémis, plastikiniais
fragmentais ir tt)

Sustabdykite robotg saugiomis saglygomis (zr.
»~Saugus Roboto sustabdymas®). Atlaisvinti
peilius

A Atsargiai - Jspéjimas

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus
rankoms, naudokite apsaugines pirstines

Robotas jsijungé esant netikétoms
kliatims (nukritusioms Sakoms,
pamirstiems daiktams ir pan.)

Sustabdykite robotg saugiomis sglygomis (zr.
~oaugus Roboto sustabdymas®).
PasSalinkite klidtis ir paleiskite robotg i$ naujo (zr.
»Eksploatacijos pradzia - Automatinis rezimas®)

Elektros variklio gedimas

Pataisykite ar pakeiskite variklj artimiausiame
igaliotame techninés priezitros centre

Zole per auksta

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. ,Pjovimo aukscio
reguliavimas®)

Preliminariai nupjaukite zong su jprasta
vejapjove

Roboto neina jstatyti
tinkamai j jkrovimo stotj.

Neteisinga vedantysis laidas arba
ikrovimo stoties maitinimo laido padétis

Patikrinkite jkrovimo stoties prijungimg (zr.
»Krovimo stoties ir maitinimo Saltinio jrengimas

Dirvozemio jgriuvimas prie jkrovimo
stoties

Pastatykite jkrovimo stotj ant lygaus ir stabilaus
pavirSiaus (zr. ,Prietaiso jrengimo planavimas®)

Robotas veikia neteisingu
laiku

Laikrodis nustatytas neteisingai

IS naujo nustatykite roboto laikrod;j (zr.
~Programavimo rezimas")

Neteisingai nustatytas darbo laikas

IS naujo nustatykite darbo laikg (zZr.
~Programavimo rezimas")
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Incidentas

Darbo zona néra
nupjaunama visiskai

Priezastys

Nepakankamas darbo laikas

Sprendimai

Pailginkite darbo laikg (zr. ,Programavimo
rezimas®)

Pjovimo peiliai su jbrézimais ir (arba)
likuCiais

Sustabdykite robotg saugiomis sglygomis (Zr.
»Saugus Roboto sustabdymas®)

A Atsargiai - Jspéjimas

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus
rankoms, naudokite apsaugines pirstines
Nuvalykite pjovimo peilius

Susidéveéje pjovimo peiliai

Pakeiskite peilj originalia atsargine dalimi (Zr.
sPeilio keitimas*)

Darbo zona yra per didelé, lyginant su
realiu roboto pajégumu

Pritaikykite darbo zong (zr. ,Techniniai
duomenys*)

Baterijos greit baigs jy eksploatacinj
laikg

Pakeiskite baterijas originaliomis atsarginémis
dalimis (zr. ,Baterijy keitimas®)

Baterijos nejsikrauna pilnai

Nuvalykite ir paSalinkite galimg oksidacijg i$
baterijos kontaktiniy viety (zr. ,Roboto valymas®)

Antriné zona néra
nupjaunama visiskai

Neteisingas programavimas

Teisingai uzprogramuokite antring zong (Zr.
~Programavimo rezimas")

Létai mirksinti oranziné
spalva

Data ir laikas néra nustatyti

Norint atnaujinti datg ir laikg, prisijunkite prie
iSmaniojo telefono taikomosios programos.

Pazeisti pjovimo peiliai

Pakeiskite peilj nauju (zr. ,ASmeny keitimas®).

Pjovimo peiliai, uzsikim$e likuCiais
(juostomis, virvemis, plastikiniais
fragmentais ir tt.

Sustabdykite robotg saugiomis sglygomis (zr.
»Saugus Roboto sustabdymas®).

& Atsargiai - Jspéjimas

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus
rankoms, naudokite apsaugines pirstines
Atlaisvinti peilius.

Zole per auksta

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. Pjovimo auk&cio
reguliavimas.

Robotas yra pakeltas nuo zemés

Patikrinkite, ar robotas néra uzblokuotas ar
uzkimstas kokiu nors objektu.
Nuvalykite ir paSalinkite Zolés liku€ius, kurie
galety blokuoti jutiklius, i$ po gaubto.

ALERT

Dvigubas oranzinis blyksnis

Klaida NERA ZOLES

Patikrinkite, ar roboto sustojimo srityje yra
pakankamai zolés. Perkelkite robotg j kitg vejos
plota.

ALERT

Greitai mirksinti oranziné
spalva

Paspaudus off mygtuka, Sviesos
diodais mirksi greitai

Prisijunkite prie iSmaniojo telefono taikomosios
programos, kad galétuméte jvesti roboto PIN
koda.

Vedantysis laidas netinkamai prijungtas
(kabelio nutrikimas, elektros jungties
nebuvimas ir kt.)

Patikrinkite maitinimo Saltinio veikima, teisinga
maitinimo Saltinio ir jkrovimo stoties sujungimg
(zr. ,Jkrovimo stoties ir maitinimo Saltinio
jrengimas®).

ALERT

Pastoviai deganti oranziné
spalva

Neatkuriama klaida

ISjunkite ir vél jjunkite robota.
Jei problema iSlieka, kreipkités j artimiausig
igaliotg techninés priezidros centra.
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Incidentas | Priezastys | Sprendimai
- TP Patikrinkite, ar yra teisingai prijungta prie
&viesos Troksta maitinimo jtampos maitinimo lizdo.
diodas (C)
nejsijungia AtSokes saugiklis Saugiklj pakgsgtri:\;mnéacuesr;?ge igaliotame
Dega Sustabdykite robotg saugiomis sglygomis (Zr.
siystuvo o Lo - ~Saugus Roboto sustabdymas®). IStraukite
&viesos Vedantysis laidas nutrokes kistuka i$ maitinimo Saltinio. Atlikite laido
diodas (C) sujungima

KOMPONENTUY KEITIMAS

ATSARGINIU DALIY KEITIMO REKOMENDACIJOS

Pakeitimo ir taisymo darbus atlikite pagal gamintojo nurodymus arba susisiekite su pagalbos tarnyba, jei

tokie darbai nenurodyti vadove.

BATERIJOS KEITIMAS

Pakeiskite baterijas jgaliotame techninés prieziiiros centre.

ASMENU KEITIMAS

1. Sustabdykite robotg saugiomis sglygomis (zr. ,Saugus Roboto sustabdymas®).

_

Norédami iSvengti jpjovimo pavojaus rankoms, naudokite apsaugines pirstines.

Keitimui, naudokite tik originaly prietaisui tinkamg peil;.

MODELIS: BO15DEZ, B020DEZ

Pjovimo peiliy kodas: L20Z13600A_R

2. Apverskite robotg ir padekite jj taip, kad nepazeistuméte dangcio.
3. Atsukite varztus (B), kad paSalintumete peilj (A).

4. |jstatykite naujg peilj ir priverzkite varztus.

5. Atverskite robotg j darbine padét;.
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ROBOTO EKSPLOATAVIMO PABAIGA

Pasibaigus jo naudojimo laikui, Sis produktas priskiriamas EE]| atliekoms (elektros ir elektroninés jrangos
atliekoms), todél draudziama jas Salinti kaip jprastas buitines, kaip miSrias miesto (nerusiuotas) arba kaip
atskiras komunalines (diferencijuotas) atliekas.

Eksploatavimo nutraukimo metu vartotojas privalo uztikrinti, kad gaminys baty perdirbamas laikantis vietiniy
teisiniy reikalavimy; visy pirma, jis privalo atskirti elektrinius ir elektroninius komponentus ir skirtingai juos
Salinti atitinkamuose surinkimo centruose, jgaliotuose rinkti EE] atliekas, arba, dar nepazeistg gaminj,
grazinti pardavéjui, jsigyjant naujg pirkinj. Uz netinkamg EE] atlieky naikinimg yra baudziama sankcijomis,
kurias reglamentuoja jstatymai, galiojantys teritorijoje, kurioje nustatomas pazeidimas.

Pavojingos medziagos, esancios elektringje ir elektroninéje jrangoje, gali turéti kenksminga poveikj aplinkai
ir Zzmoniy sveikatai, todel vartotojui tenka pagrindinis vaidmuo prisidedant prie pakartotinio EE] atlieky
naudojimo, perdirbimo ir bet kokio kito antrinio naudojimo forma.

Visi komponentai, kurie turi bati atskirti ir iSmesti, yra pazyméti specialiu Zenklu.

! Pavojus - Démesio

EE] - elektros ir elektroninés jrangos atliekose (EE]) gali buti pavojingy medziagy, galin€iy pakenkti aplinkai
ir Zzmoniy sveikatai. Yra privaloma teisingai Salinti EE] atliekas tam skirtuose surinkimo centruose.

Pakuoté - gaminio pakuoté pagaminta i§ perdirbamy medziagy ir turi bati iSmesta j tinkamas surinkimo talpyklas arba j

tinkamus jgaliotus surinkimo centrus.

» Baterijos - senose ar iSeikvotose baterijose yra aplinkai ir zmoniy sveikatai kenksmingy medziagy, todél jy negalima iSmesti
i iprastas buitines atliekas. Naudotojas privalo saugiai iSmesti baterijas j tam skirtas surinkimo talpyklas arba j specialius

igaliotus surinkimo centrus.
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EB ATITIKTIES DEKLARACIJA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Savo atsakomybe pareiskia, kad produktas:

baterijomis maitinamas automatinis robotas vejapjove, modeliai ABO15DEZ, B020DEZ atitinka esminius saugos, sveikatos
ir aplinkos apsaugos reikalavimus, numatytos Siose ES direktyvose:

masiny direktyva 2006/42/EB, elektromagnetinio suderinamumo direktyva 2014/30/ES, radijo direktyva (RED) 2014/53/
UE, RoHS direktyva 2011/65/ES, atlieky direktyva 2012/19/ES, aplinkos triuk§mo skleidimo direktyva 2005/88/EB;

atitinka Siuos suderintus standartus:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 e EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (sauga);
EN 62233:2008 (elektromagnetiniai laukai);

EN 55014-1:2017 (emisija);

EN 61000-3-2:2014 e EN 61000-3-3:2013 (emisija);

EN 55014-2:2015 (atsparumas);

EN 50419:2006 (EEJA - Jrangos zenklinimas)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagnetinis suderinamumas)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagnetinis suderinamumas)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radijo spektro naudojimo efektyvumas)
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radijo spektro naudojimo efektyvumas)

Modeliai, kuriuose yra ,Prijungimo modulis (GPS, GPRS)*:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radijo spektro naudojimo efektyvumas)

taip pat pareiSkia, kad pagal direktyvg 2005/88/EB garso galios lygis Lwa yra 59 dB i$ solidaus bandymo

+ 2,0 dB (svertinis kreivéje A ir nurodytas 1 pW), kad garantuotas garso galios lygis Lwa yra mazesnis nei 61 dB (svertinis
kreivéje A ir nurodytas 1 pW) ir kad techninés bylos pagal direktyvas 2005/88/EB ir 2006/42/EB yra sudaryti

Zucchetti Centro Sistemi AB, via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italija.

Terranuova B.ni 05/04/2021

Bernini Fabrizio
(Generalinis direktorius)
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GARANTIJOS TAISYKLES

Zucchetti Centro Sistemi AB (ZCS) garantuoja savo klientams visy Europos direktyvoje 1999/44/EB nurodyty teisiy taikyma.
Pirmiausia, garantijoje yra padengti bet kokie medziagos ar apdailos defektai 2 (dviems) metams nuo pirkimo datos.

ZCS negarantuoja produkto veikimo be pertrauky ar klaidy, nei neprisiima atsakomybés uz nuostolius padarytus dél kaidy
instrukcijy konsultacijos metu. Be to, Si garantija netaikoma: estetiniams pazeidimams tokie kaip jbrézimai, pjaviai ir jlenkimai;
naudojamiems gaminiams, tokiems kaip baterijos, iSskyrus atvejus, kai zala gaminiui atsirado dél medziagy ar gamybos
defekty; Zalai, kurig sukelia gaminio naudojimas su priedais, kurie néra pagaminti ar parduoti ZCS; nelaimingy atsitikimuy,
piktnaudziavimo, kladingo naudojimo, potvyniy, gaisro ar kity gamtiniy jvykiy ar iSoriniy priezascCiy padarytai zalai; zalai, kurig
sukelia nesankcionuoty ZCS paslaugy teikéjy vykdomi veiksmai, arba Zalai gaminiui, kuris buvo modifikuotas ar pakeistas be
rastisko ZCS leidimo.

ZCS islaiko iSimtine teise remontuoti ar pakeisti (kartu su nauju ar neseniai perzitrétu pakeiCiamu produktu) produktg ar jo
sudedamasias dalis arba savo nuozidra pasiulyti visg pirkimo kainos grazinima.

Kai yra mokama gragzinamoji iSmoka, produktas, uz kurj buvo gauta grazinamoji iSmoka, turi bati grazintas j ZCS ir tapti

ZCS jmonés nuosavybe.

Garantinio laikotarpio metu ZCS savo nuozitra pataisys arba pakeis sugedusius komponentus

j veikian€ius normaliomis salygomis. Remontas arba keitimas gali jtraukti komponentus ir (arba) vienetus, kuriems

neseniai buvo atliktas remontas, pagal ZCS pasirinkimg. ZCS taip pat pasilieka teise naudoti kei¢iamus vienetus, dalis ar
komponentus, turinius panasig

verte ir dizaing. Dalys, remontas ar pakeitimas nebus apmokomi

kliento, i$ kurio bus imamas tik mokestis uz pristatyma. Pakeitus produktg ar komponentg, bet kuris pakaitinis elementas tampa
vartotojo nuosavybe o pasalintas elementas - ZCS nuosavybe, priklausomai nuo situacijos.

Si garantija neturi jtakos pirkéjo teiséms, nustatytoms galiojan¢iuose nacionaliniuose jstatymuose, net esant

pardaveéjo nustatyty mokesciy pirkéjams, uz teise pasinaudoti garantija.

Garantija, taikoma tik pirkimo Salyje, tai yra vykdoma perpardavimo vietoje, kur produktas buvo jsigytas arba artimiausiame
aptarnavimo centre. Sugedes robotas turi bati grgZintas pardavéjui asmeniskai, arba artimiausiam aptarnavimo centrui. Kurjerio
pristatymo atveju, pirkéjo saskaita, robotas turi bati supakuotas originalioje pakuotéje kartu su sgskaita fakttra arba pirkimo kvito
kopija su pirkimo data ir serijos numeriu jdedant ir problemos apraSyma.

SALYGOS IR APRIBOJIMAI KAIP PRASYTI GARANTINIO
APTARNAVIMO PASLAUGOS
» Dél Sios garantijos naudojimo ir bet kokios kitos informacijos,
kreipkités j perpardavimo punkta. Norint prasSyti garantinio aptarnavimo ir konkrecios instrukcijos
. kur ir kaip grazinti ZCS produktg
* Si garantija galioja tik tuo atveju, jei: aptarnavimo paslaugai, susisiekite su perpardavimo punktu,

- produktas su trokumais yra pateikiamas kartu su kuriame buvo jsigytas robotas ar su artimiausiu techninés
jskaitoma originalia saskaita arba pirkimo kvitu, priezitros centru. Norint pasinaudoti garantijos teise, i$ pirkéjo
nurodanéiu pirkimo datg ir mazmenininko pavadinimg.  yra reikalaujama mazmeninés prekybos jmones sgskaitos

; faktGros arba pirkimo kvito kopija ar originalas. Garantija

* Si garantija negalioja, jei: galioja tik Salyje, kurioje ZCS arba jgalioti platintojai pradzioje

- Produktas néra naudojamas laikantis naudojimo ir Pardavé produkta.

priezidros instrukcijy;

Jlfsrt]r%kmciz ar naudojimas neatitinka naudojimo PAPILDOMOS APIBREZTYS
- serijos numeris yra iStrintas arba padarytas nejskaitomu;
- naudojamas bet koks neteisétas periferinis jrenginys Aptarnavimas vietoje
- arba produktas yra modifikuotas;  Klientas neturi teisés j pagalbg vietoje, net garantiniu
- naudojamos neoriginalios dalys ar priedai; laikotarpiu.

- dalis ar priedas yra sugadinti;

- techniné prieziora atlikta pacio kliento arba
nesankcionuotos treciosios Salies;

- robote, maitinimo Saltinyje, jkrovimo prietaise arba L.
prieduose, yra gedimy dél atmosferos veiksniy, tokiy Patarimai L
kaip Zaibai, grittys, nuosliauzos, elektros energijos * ISSaugokite originalig pakuote.
Suoliai, elektros smugiai, audros, potvyniai, stichinés < Laikykite sgskaitg faktlirg arba pirkimo kvitg (dél garantijos
nelaimés ir tt. galiojimo).

* Jei reikalinga intervencija vietoje, skambutis bus
apmokamas pridedant valandinj aptarnavimo centro tarifg.

e Garantijos iSimtys ir apribojimai: Démesio

- dalys, susidévinCios del naudojimo néra jtraukios | < Klientas yra jpareigotas atidZiai perskaityti naudojimo
garantijg, pvz., Sepeciai, pjovimo aSmenys, vedantysis instrukcijas ir tiksliai naudotis jos nurodymais.
laidas, vinys, vézeés, ratai, kabeliai ir prijungimo laidai;

- iSorinés dalys ir plastikines atramos, kuriose néra
gamybos defekty. Plastiky nublukimas dél nattraliy ar
cheminiy veiksniy;

- baterija turi ribotg garantijg ir tik gamybos defektams
pirmiems SeSiems ménesiams;

- varikliams suteikiama 2 mety garantija su 3000 darbo
valandy apribojimu.
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