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Sissejuhatus

Tasakaalustamata ratas paneb ratta sdidu ajal hlippama ja rooli tekib vibratsioon. See vdib juhti sdidu
ajal hairida, tekitada roolisisteemis tdrkeid, kahjustada amortisaatoreid ja rooliosi ning suurendada
liiklusdnnetuste tekkimise tdendosust. Tasakaalustatud ratas valdib kdiki neid probleeme.

Enne seadme kasutamist lugege kasutusjuhend hoolikalt Iabi, et tagada normaalne ja ohutu t66. Valtida
tuleks seadme osade demonteerimist vGi asendamist. Kui seadet tuleb remontida, votke hendust
edasimliljaga. Enne tasakaalustamist veenduge, et ratas oleks korralikult flantsi kilge kinnitatud.
Operaator ei tohiks kanda ripnevat riietust, et valtida riideosade sattumist podrleva volli vahele. Seadet ei
tohi kaivitada keegi peale operaatori.

Seadet ei tohi kasutada juhendis margitud toovahemikest valjaspool.

1. Spetsifikatsioonid ja funktsioonid

1.1 Spetsifikatsioon
Ratta maks. kaal: 65 kg (Kinnitusmutter on kinnitatud)
Mootori vdimsus: 180 w
Toide: 220 v/50 Hz
P6orlemiskiirus: 200 p/min
Asendi tapsus: 2,81°
Tsikli aeg: 8 s
Velje 1abimddt: 10 tolli~24 tolli (256 mm~610 mm)
Tagumine vahe: <190 mm
Miratase: <70dB
Netokaal: 60 kg
Moddud:
1.2 Funktsioonid
6-kohaline digitaalne ekraan
Saab kasutada erinevaid tasakaalustamisreziime, vasturaskuseid liimida, kinnitada jne
Velje andmete kasitsi sisestamine
Nutikas automaatkalibreerimine
Automaatne torgete otsimine ja kaitsefunktsioon
Kohaldatav erinevatele teras ja alumiinium velgedele
1.3 Tookeskkond
»  Temperatuur: 5~50 C
»  KoOrgus merepinnast: <4000 m
>  Ohuniiskus: <85%
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2.Diinaamiline tasakaalustaja olemus

Dinaamilise tasakaalustaja kaks peamist komponenti on masin ja elektrisiisteem:
2.1 Masin



Masina osa koosneb toest, rattakattest ja peavéllist; need on koos raami kiilge kinnitatud.

2.2 Elektrisiisteemi peamised osad

1. Mikroarvutisiisteem koosneb LSI-st, nagu uus kiire ARM CPU slisteem, digitaalne ekraan ja
klaviatuur.

2. Kiiruse ja positsioneerimissiisteemi testimine koosneb Ulekandest ja optoelektroonilisest andurist.

3. Kahefaasiline astinkroonmootoriga toite- ja juhtimisahel

4. Horisontaalne ja vertikaalne vénkeandur

5. Kaitsekate

Diinaamilise tasakaalustaja paigaldamine

1. Pakendi avamine ja sisu kontrollimine
Avage pakend ja kontrollige, kas osad on terved. Probleemide korral drge kasutage seadmeid ja
votke Gthendust tarnijaga.
Standardsed tarvikud koos seadmetega on esitatud pakkelehel.
2. Masina paigaldamine
2.1 Tasakaalustaja tuleb paigaldada kdvale tsemendile voi sarnasele pinnale. Pehme pinnas vdib
pohjustada modtmisvigu.
2.2 Tasakaalustaja imber peaks olema 50 cm ruumi, et oleks mugav to6tada.
2.3 Kinnitage ankurpoldid aluse tasakaalustusseadme kinnitusavale
tasakaalustaja kinnitamiseks.
3.Veovolli kruvitihvti paigaldamine
Paigaldage kinnitusvoll peavdllile M10 x 150 pesapeapoldiga, seejarel keerake polt kinni. (Vt joonist
2-1.)
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Joonis 2-1
(Markus: enne kinnikeeramist voib ratta paigaldada peavdllile. Seejarel hoidke ratast kdtega kinni,
et véltida peavdlli péorlemist koos poldiga.)
4. Ratta paigaldamine
Ratas peab olema puhastatud. K&ik pliiraskused tuleb rattalt eemaldada. Kontrollige ratta rohku ning
deformatsiooni puudumist veljel/rummul/keskosas.



Esikiilje paigaldamine Teise kilje paigaldamine

P

Po6orake tdhelepanu: ratta paigaldamisel ja mahavotmisel peab kasutaja peavolliga olema ettevaatlik.

Digitaalne ekraan ja toimingunupud

1.Digitaalse ekraani liides

Markus: operatsiooniliidese nimi ja funktsioon:
1— SISEMINE aken, milles kuvatakse VALISE akna vaartuste nimetusi, nt A, B, D; ja kuvatakse ratta SISEMIST

tasakaalustamatust.
2—SISEMISE tasakaalustamatuse massipositsiooni margutuled.

3—Mudeli néitaja. Vajutage nuppu ja saate lllituda teisele mudelile.

4—VALISE tasakaalustamatuse massipositsiooni margutuled.

5—VALINE aken, kuvatakse velje A/B/D vaartusi ja kuvatakse ratta VALISE tasakaalustamatuse vaartust.
6—g/untside valimine.

7—mm/tollide valimine.

8—Raskuse jaotuse ja peitmise LED.



2.Nuppude funktsioonid
T66 Uhe nupuga mudeli ja kahe nupuga mudeliga.
Uhe nupuga mudel:

: valige sisestamiseks A/B/D vaartused

: lisage A vdi B vGi D vaartus

: eemaldage A vdi B voi D vaartus

: vaadake tegelikke tasakaalustamatuse vaartusi

: valige tasakaalustamismudel

IGpetage voi tuhistage
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kaivitage voi kinnitage

Kahe nupuga mudel:

: valige 100 g kalibreerimise funktsioon

+

: valige g vdi untsid

: valige mm véi tollid

: valige skaala kalibreerimise funktsioon

: valige slisteemi seadistuste menii
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valige anduri testi funktsioon.




Ratta tasakaalustamine

Seadmel on 6 diinaamilist tasakaalustamise funktsiooni ja 1 staatilise tasakaalustamise funktsioon.

DYN B DYN funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel niha, raskus
kinnitatakse velje m&lemale poolele, sobib enamikele rauast rummudele.

ALU1 funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel ndha, raskus liimitakse
velje mdlemale poolele, ALU-1 ja ALU-S.

ALUE ALU2 funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel ndha, raskus lisatakse
veljel teise asendisse.
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[ | ALU3 funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel ndaha, raskus
kinnitatakse velje SISEKULJELE ja liimitakse VALISKULJELE.

ALU '1‘ ALU4 funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel ndha, raskus
mm  kinnitatakse velje SISEKULJELE ja liimitakse VALISKULJELE, koht véljaspool kodarat.

ALU S [ ALUS funktsioon, raskus tasakaalustamata koha jaoks, nagu joonisel ndha, raskus liimitakse
—_ velje SISEKULJELE ja kinnitatakse VALISKULJELE.
w Staatiline tasakaalustamine.
|

Tasakaalustamine liksikasjalikult
1.Vaadake velje erinevaid profiile, valige teine tasakaalustamise funktsioon, erinevaid tasakaalustamise funktsioone saab

&

2.Erinevad rattad vajavad erinevaid parameetreid, parameetrid on jargmised.

B

valida nupuga
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Ratta tasakaalustaja suudab automaatselt sisestada A (vGi A1, A2) ja D (voi D1, D2) vaartused, kuid B vaartus tuleb

sisestada kasitsi.

A (v0i A1,A2) vaartuse ja D (voi D1,D2) vaartuse sisestamisviis:
Votke modtekapp valja, asetage kapp veljel soovitud kohta, hoidke seda 2 sekundit, seejarel sisestatakse automaatselt
A (v6i Al)ja D (v6i D1) vadrtused. Parast seda lilitub sisteem A2/D2 katsetusreziimi. Pange kdpp A2 kohta, nagu pildil

ndidatud. Hoidke 2 sekundit, seejdrel sisestatakse automaatselt ka A2 ja D2 vaartused.

B vaartuse sisestamisviis:

Vajutage nuppu m , valige b vaartuse sisestamisfunktsioon ja vajutage nuppe

a b vaartuse sisestamiseks.

DYN mudel: Vajalikud parameetrite A/B/D vaartused.
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ALU3 funktsioon: Vajalikud parameetrite A\ D. A2. D2 vaartused
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ALU4 funktsioon: Vajalikud parameetrite A\ B. D vaartused
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ALUS funktsioon: Vajalikud parameetrite A1. B. D1 véaartused

3.Kui parameetrid on sisestatud, vajutage ratta tasakaalustaja kaivitamiseks nuppu . . Ratas hakkab poérlema. Kui
ratas jaab seisma, kuvatakse tasakaaluraskust. Tegelikku tasakaalustamatuse vaartust saab vaadata, kui vajutada nuppu

&

4. Podrake ratast kdega, kuni "SISEKULE tasakaaluraskuse koha margutuled" voi "VALISKUUE tasakaaluraskuse koha

margutuled" kdik siittivad ja kostab 3 helisignaali. See tdhendab, et tasakaalustamata koht on vajalikus kohas.
Tasakaaluraskuse paigaldamiseks on kaks viisi:
4.1 kui raskus kinnitatakse vdi liimitakse viljapoole kodarat (nagu ALU2 ja ALU4 mudeli VALISKULIEL), siis
paigaldatakse raskus kella 12 asendisse.
4.2 Kui raskus liimitakse kodara sisekiiljele, on vaja kdpa abi, nagu ALU1/ALU2 ja ALU5:
4.2.1 votke iseliimuv paber ara ja pange raskus kdpa otsale, kummiga pool peab olema lilespoole. T6mmake kapp vilja.
Jargige jargmist pilti.
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4.2.2 Kui kdpp on koha lahedal, kuvatakse SISEMISES aknas pikkuse vaartust kdpast kohani. Naiteks vaartus 1,5

tdhendab, et see pikkus on 1,5 cm.

.
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4.2.3Kui kdpp naaseb kohale, vilgub SISEMINE aken (ks kord ja sellel
kuvatakse tasakaaluraskust. Keerake ratast, kuni siittib ,,SISEKULJE

tasakaaluraskuse koha margutuli®, hoidke ratast paigal ja liigutage
skaalat. Liimige raskus veljele. Kui (iks raskus on liimitud, pange
skaala tagasi.

ALU1 ja ALU3 mudelil VALISKULIELE liimimine samuti nagu eespool.

5.Kui raskus on paigaldatud, vajutage masina uuesti kdivitamiseks nuppu . Toimub raskuse katsetamine.

Tahelepanul!

Parast tasakaalustatud ratta poorlemist ja kui oli sisestatud valed a/b/d vaartused, saab vajutada

Parast katsetamist kuvatakse tasakaalustamatuse vaartust 5 g integraalkordajates (untsiga mudeli puhul 0,25 untsi

, et naasta

mudeli parameetreid sisestama. Sisestage diged vaartused ning vajutage ja hoidke nuppu all, seejarel on

vaartused Gigete vastu vahetatud.

integraalkordajates). Kuna muutmiseks saab raskuse holpsasti valida, kui soovitakse tegelikke vaartusi, tuleb vaatamiseks

|

vajutada nuppu



Varjatud tasakaaluraskuse mudel

Peidetud tasakaaluraskusega mudeli puhul saab raskuse peita kahe kodara sisse. Nii saab Ghe
raskuse jagada kaheks. Uus raskus peidetakse kahe kodara taha, nii et teine kiilg naeb siis vaga kena
valja.

See funktsioon sobib ainult ALU1 ja ALU3 funktsioonidele. Votame niilid nditena ALU1, et

selgitada, kuidas seda funktsiooni kasutada.

ALU1 mudeli puhul sisestatakse A1/D1/A2/D2 vaartused. Seejérel pannakse masin tdole ja tehakse katsetus. Kui
raskus paikneb kahe kodara taga, saab seda mudelit kasutada. Kasutusetapid on jargmised:

1.Parast tasakaalustamatuse tulemusi vajutage sellesse mudelisse sisenemiseks nuppu m .

2. Ekraanil kuvatakse ,SPO.--1“. T6mmake moodtekapp valja, pdorake seda ja jatke kodara ldhedale ning puudutage

velge. Pdorake ratast, seejarel kaob skaala ots kodara 1 taha. Hoidke ratast paigal, tdmmake kdpp tagasi ja vajutage

kinnitamiseks nuppu % ~—

3. Ekraanil kuvatakse ,,SPO.--2“. Tdmmake kapp valja, pdorake seda ja jatke kodara lahedale ning puudutage velge.

Poorake ratast, seejarel kaob skaala ots kodara 2 taha. Hoidke ratast paigal, tdmmake kdpp tagasi ja vajutage

kinnitamiseks nuppu m .

4.N{id on tasakaaluraskus jagatud. Vajutage nuppu % ,Nii saab mélemat jagatud raskust muuta. Jargmine samm
on samasugune nagu raskuse liimimisel.



5.Parast kahe raskuse liimimist vajuta , et kontrollida, kas tulemus on dige voi vale.

100 g kalibreerimine

Kui tasakaalustamatuse katse tulemus masinal ei ole hea, tehke 100 g kalibreerimine.

1.Paigaldage ratas, millel saab mdlemale poole kinnitatud raskust muuta. Sisestage velje a/b/d vaartused, vajutage nuppe

¥ % kuni LED enam ei vilgu.

2.Kaivitage nupuga E ratta tasakaalustaja. Kui ratas seisma jaib, keerake seda, kuni VALISKULE tasakaaluraskuse

asendi margutuli siittib, ja lisage 100 g raskus kella 12 asendisse.

3. Kaivitage nupuga D ratta tasakaalustaja. Kui ratas seisma jaab, keerake seda, kuni SISEKULJE tasakaaluraskuse
asendi margutuli sittib, ja lisage 100g raskus kella 12 asendisse.

4. Kadivitage nupug .

Mootekapa kalibreerimine

masin uuesti, kui ratas seisma jaab, on kalibreerimine I6ppenud.

Kui skaala sisestatud d vaartus ei ole dige, kalibreerige mddtekapp.

1.Pange ratas ratta tasakaalustajale. Vajutage nuppe .

, seejarel kuvatakse ekraanil ,ruler-“. Parast

10



sisenemist skaala kalibreerimisfunktsiooni 1. etappi, kuvatakse SISEMISEL ekraanil ,,-1-“ ja VALIMISEL ekraanil skaala

anduri sisendvaartust.

2.Keerake kadppa, jatke see peavdllile, vajutage 1. etapi kinnitamiseks nuppu

. '<‘*=r-“,__\
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3.SISEMISEL ekraanil kuvatakse [d16], muutke nuppudega

keerake skaala velje serva poole. Vajutage kinnitamiseks nuppu

7

IGppenud.

Siisteemi parameetrite seadistamine

Vajutage nuppe .

1.Tasakaaluraskust ei kuvata: vajutage nuppe

&
05,10,15¢. Salvestage valik nupuga .

naasmiseks vajutage nuppu

vaartus ratta labimdddu vaartuse jargi ja

, kui ekraanil kuvatakse ,End”, on kalibreerimine

, et siseneda susteemi parameetrite seadistusmenddsse.

ja

, et valida vaartus. Valida saab

11

ja sisenege jargmisse funktsiooni. Salvestamiseks ja



2.Tooteavituse seadmine: vajutage nuppe

valjalilitamise. Valiku salvestamiseks vajutage nuppu

naasmiseks vajutage nuppu . .
-1
5F 0

ja . Valida saab vaartusi vahemikus 1 kuni 6.

3.LED valgustuse muutmine: valige vaartus nuppudega

Kinnitage valik nupuga ja sisenege jargmisse funktsiooni, salvestamiseks ja naasmiseks vajutage nuppu

4 Katte seadmine: valige vaartus nuppudega gja a

nupuga

!
L

Valida saab sisse- voi viljaliilitamise. Kinnitage valik

ja sisenege jargmisse funktsiooni. Salvestamiseks ja naasmiseks vajutage nuppu

Siisteemi anduri test

1.LED valgustuse ja teavituse katsetamiseks vajutage nuppe m + g . Jargmisse funktsiooni sisenemiseks

vajutage nuppu g ning naasmiseks nuppu

12



2.Katsetage kapa nurka kdega, seejarel muutub ekraanil kuvatav vaartus digeks. Vajutage nuppu g'érgmisse

funktsiooni sisenemiseks ja naasmiseks vajutage nuppu

3.Kapa pikkuse anduri katsetus. Tommake kapp kdega vilja, seejarel vahetub parempoolsel ekraanil vaartus. Vajutage

nuppu g , et siseneda jargmisse funktsiooni ja naasmiseks vajutage nuppu

4 Piesoelektrilise anduri test. Vajutage peavdlli. Ekraanil kuvatav vaartus peab muutuma, jargmisse funktsiooni

sisenemiseks vajutage nuppu g ja naasmiseks vajutage nuppu

55

5.0ptilise anduri test. Keerake kdega peavdlli, parempoolne vaartus muutub digeks. Jargmisse funktsiooni sisenemiseks

vajutage nuppu B ja naasmiseks vajutage nuppu

13



Torgete loend

Vea nr. Vea pdhjus Lahendus
1 Optiline andur, veoplaat voi mootor on 1. Kui peavoll tootab ja naitab viga 1,
kahjustatud. vahetage optiline andur.
2. Kui peavdll ei toéta ja naitab viga 1,
vahetage veoplaat v6i mootor.
2 Ratast pole masinale paigaldatud véi Paigaldage ratas ja laske rihm |6dvemaks.
rihm on liiga pingul.
3 Raskuse vaartus on liiga suur. Kontrollige ratta paigaldamise asendit ja
kontrollige ratast muu raskusega.
4 Ratas poorab valele poole. Kontrollige, kas mootori liinid on valed voi
mitte.
Kate ei kata. Testige mikrollitit.
Kasutaja peatab t60.
Vajutage taaskaivitamiseks nuppu . .
Skaala ei tule tagasi. Tommake skaala tagasi ja taaskaivitage.
100 g kaliibrimisfunktsiooni teises etapis ei Lahtestage masin ja toimige nii nagu vaja
lisata 100 g. 100.g kalibreerimiseks.
9 100 g kaliibrimisfunktsiooni kolmandas Lahtestage masin ja toimige nii nagu vaja
etapis ei lisata 100 g 10.0g kalibreerimiseks. Kui alati on naidatud
viga 11, kontrollige piesoelektrilise anduri liine
vOi vahetage piesoelektriline andur.
10 Parameetrid salvestatakse vigaselt. Vahetage veoplaat.
11 Kiip on kahjustatud. Vahetage CPU plaat.
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